17/10th SCALE RADIO CONTROL 4WD HIGH PERFORMANCE RACING CAR

INBOARD
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SHAFT DRIVEN IWDO CHASSIS
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SUSPENSION ARM
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ASSEMBLY KIT

“
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BUMPER A HGEBROTHF Y M FEEIMMBEEETZTELBYET,

 Specifications are subject to change without notice.
*Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankindigung veréindert werden. |
“*Caractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable. |

FRONT

RECEIVER
(NOT INCLUDED)

TAMIYA TEU-302BK
(NOT INCLUDED)

TRANSPONDER
STAY ONE-PIECE
WHEEL

TURN-BUCKLE
ONE-PIECE SHAFT
WHEEL
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SHAFT ORIVEN WD LHASSIS
INBOARD FRONT SUSPENSION

O/ NFEPHIITITAENEVHIE, BRIKD LLBICBFEVESBAOLTILEN,

$HHILTHRIICAE TS
ITEMS REQUIRED .
ERFORDERLICHES ZUBEHOR
OUTILLAGE NECESSAIRE

(SDF4arra—Ibxh)

ZORCH—ITIHE., ESC (FET7 > 7) f[FE2F v iV TARE
w b (NEISZ{SH8. JNBIESC (FET7 > ) | E#ERIH — Rt
v OB ED T, ) ETERLIEETL, RS EZERLE
BE. FhIC kK H>TELEFRSICOFELTIIFEELLY
hETOTTTERVNET,

VBT OVT IR ThThOBBEEECEEELY,
GEIFRINy T — BT

COFY MEZEV 72V TV —EBRHTT, EAFKERLE
EhlcTRECEEL,

(ERATERY—ROKEE)

Suitable servo size A
Grésse der Servos /"H]]]m‘\ 12~15
Dimensions max E b
des servos —X
30mmLLF
30mm and below
Y
20.5midF 39~41mm
Less than 20.5mm

FARRRY —UE SO EE L, DR — R RRERE A,
% Use standard size servo. Small size servo cannot be installed.
% Servos in StandardgroBe verwenden. Kleinere Servos kdnnen
nicht eingebaut werden.

FUtiliser un servo de tallle standard. Un mini-servo ne peut pas
étre installé.

RADIO CONTROL UNIT

Standard 2 channel R/C unit plus electronic speed
controller is suggested for this model (combination of
small size receiver, electronic speed controller and
standard size servo is recommended).

“Read and follow instructions supplied with R/C unit.
POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya 7.2V battery. Charge
battery according to manual supplied with battery.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fiir dieses Modeli wird eine dbliche RC-Einheit mit einem
elektronischen Fahrregler vorgeschlagen (eine Kombina-
tion eines kleinen Empfangers mit elektronischem
Fahrregler und Servo in NormalgréBe wird empfohlen).
*Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anteitung.

STOMQUELLE

Fiir diesen Bausatz bendtigt man den Tamiya 7,2V
Batterie. Den Akku geméB Anweisung aufladen.

ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE

Pour piloter ce modéle, nous vous suggérons d’employer
un ensemble de radiocommande 2 voies standard avec
variateur de vitesse électronique (récepteur et variateur de
taille mini et servo de taille standard recommandés).
“Lire et suivre les instructions fournies avec l'ensemble
R/C.

ALIMENTATION

Le moteur qui équipe ce modéle peut étre alimenté par un
pack d'accus Tamiya 7,2V. Charger le pack selon les
indications du manuel du pack et du chargeur.

RAEV T ANY ZGTIFAR/ESC (FETF ) 1%

Tamiya EXPEC GT-I 2-channel R/C system
Tamiya EXPEC GT-I 2-Kanal R/C System
Ensemble R/C Tamiya EXPEC GT-1 2 voies

(XESCIRIL Y A=y AE—F OV FA—5—DBETY, )

ESC (FET7 > 7) fdE2F v a7
2-channel R/C unit with electronic speed controller
2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler
Ensemble R/C 2 voies avec variateur électronique

FoNBIY o TDESC. RIEWELBHLET,
 Small size ESC and receiver are recommended.
Fahrregler und Empfanger kleiner GroBe

werden empfohlen.
*Récepteur et variateur électronique de petite
taille recommandés.

BEN72VINy T —
Tamiya 7.2V Battery
Batterie: Tamiya 7,2V
Batterie Tamiya 7,2V

72VERAFEREE

Compatible charger
Geeignetes Ladegerat
Chargeur compatible

GEFTART 1)

EE)H— (TA03, 04, 05, TLO1. TBO1, 02, 03.
TT01) ART A=ty b ERIICEBELRSH <
&L,

BODY SHELL

Purchase separately sold Tamiya 1/10 scale R/C
polycarbonate body parts set (TA03, 04, 05, TLO1,
TBO1, 02, 03, TTO1).

KAROSSERIE

Tamiya Lexan Karosserieset MaBstab 1/10 separat
erhaltlich (TA03, 04, 05, TLO1, TB01, 02, 03, TTO1).
CARROSSERIE

Se procurer séparément une carrosserie polycar-
bonate érhelle 1:10 TAMIYA (TA03, 04, 05, TLO1,
TBO1, 02, 03, TTO1).

(ARISHIE)
TOOLS RECOMMENDED 55717 BEIENRR) (2 0m)
BENOTIGTE WERKZEUGE Modeling knife Instant cement
OUTILLAGE Modellbaumesser Sekundenkleber

| e | Couteau de modéliste Colle rapide
+ES11\— (%)

-+ Screwdriver (large)
+ Schraubenzieher (groB)
Tournevis + (grand)

e e ¢

= en ’ > IFEH
— Scissors
Side cutters f

4 Schere
Seitenschneider 4 ‘ Ciseaux

Pinces coupantes

[<h7e 7
Tweezers
Pinzette
Précelles

ZOARVF
Long nose pliers
Flachzange

Pinces a becs longs

1 Z (2.5mm)
Pin vise (2.5mm)

Schraubstock (2,5mm)
Outil & percer (2,5mm)

RS (FR3saE)

Liquid thread lock (mid strength)
Schrauben-Sicherungs-Flissigkeit (mittlere Haftkraft)
Liquide frein-filet (accroche moyenne})

|mmuzi= (& LIUID THREAD LOEK

KTOMIT, PRV, VIR, /FX EVV Ty 2—H'H
BEERTY,

WA file, soft cloth, caliper and E-ring tool will also assist
in construction.

% Beim Zusammenbau kdnnen eine Feile, ein weiches
Tuch, ein MeBschieber und ein E-Ring-Abzieher hilfreich
sein.

*Une lime, un chiffon, un pied a coulisse et un outil &
circlip seront également utiles.

——
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TAMIYA

QO NEBRBFROVBBAATOIFIFEPHL
REV MEGREPE=—IVEEOICANTY
THRELSHVET,

OITETEHVWEYSHELTIIEEL, IR
hB3GBEDEBRVBIET,

ONFEDPSEAHFITSNELSIE, REE
DHEPRCH—IKDbLLEICBFRLEHEL
LTLTIEE L,

@BHFITHRHIEDLITERLTIREEL ¥
fe. TRERYEITESGET EEPHTIEELY,

QEBEZEZRYL, EEMEZFSIHERLTEE
B THREITERL TS L,

/I\ CAUTION

@Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@®When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths, or pull vinyl
bag over their heads.

/\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie alle
Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen haben.
@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeuge
einschlieflich Messer verwendet. Zur Vermeidung von
Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.

@Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindern fernhalten. Verhiiten Sie, dal
Kinder irgendwelche Bauteile in den Mund nehmen oder
Plastiktiiten Gber den Kopf ziehen.

/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer 'assemblage. La construction du modeéle par un enfant
doit s'effectuer sous la surveillance d'un adulte.
@L'assemblage de ce kit requiert de I'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(RZY - TH ANy ZGT-170K / ESC (FET7 ) {4E)
TAMIYA EXPEC GT-1 2-CHANNEL R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER)

72ViVy FU—FORI 2—

LED/X\wF)—

AT —— E—S—EIRTH—

e RFTIT
RA—ib

EEBRAT0F

1.8

= 4 RO LY H—
ZEBAIYF

4.2F7YTH—R

S5
TYF

72visvFU—H
aARoH—

INyFU—
l/’\;ll/)‘—él—

1.5£f¢m

REBATYF

ARFTITH—R

QF 2RIV TORDHFR

1. @XEH=FO—ILRKY IR EBZEDT ATT7Y
V9. 20 MVOBREEBRBESICEATHEELET,
@RTT IV ITHRA—IV. 2Oy MILMYH—=ZFT VU
IRA=IWTAF T I OH—R%E 2Oy MUEIH—T
ESC (FET7>7) ZavbO—ILLE T,

2. OZEW=XEWHSOEEERT. TNEESC (FETF
V) B —RILDZAET,

3.@ESC (FET7 7)) =2EHRH R -BHESEEBSN
HESICER. EOAEY—FEIQ bO—ILLET,

4. @RXFT7 )T —R=ERHZ I -BHESEEK
MIEENEICER. N\ FIVEGIVET,

COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna.
@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and
adjust throttle.

2.@Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model's servo
and speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1.@Sender: Dient als Steuergerat. Lenkrad/-knlppel- und
Gaszuggriff/- knippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und dber die Antenne ausgesendet.
@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfinger: Der Empfanger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fiir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhélt Steuersignale vom
Empfénger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4, @Lenkservo: Wandelt die vom Empfinger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions surle
manche de direction/volant ou sur le manche de
gaz/géchette sont converties en signaux radio transmis par
le biais de I'antenne.

@Volant/Gachette: permettent de contrdler respective-
ment la direction et le régime moteur du modale.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contrdle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du
récepteur et régule la quantité de courant alimentant le
moteur.

4.@Servo de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mécaniques.

2
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{EBBIIChiESd
BMALIEEL,
Read before assembly.
\ Erst lesen - dann bauen.

Lire avant assemblage.

KBEVRODBE, EFcBHUATORITIZBTABESEDL &
LTV, F—FREB&. FTRBALGESVELIBEIF. B

BUORDHORFEEICTHEBC IEE L,

WPEBRER, Fv MEHSB L MR ORRELHYET.

KL< AT H>CUVRRICHATIREEL, SREERKIZPLE

BIEASTVET, FRELTESTIREEL,

- TOI—VRBEVI T TIREZZWIIERLE
Lfe. &9, TURT v F LT B TATLREL,

*rStudy the instructions thoroughly before assembly.
*There are many small screws, nuts and similar parts.
Assemble them carefully referring to the drawings. To
prevent trouble and finish the model with good performance,
it is necessary to assemble each step exactly as shown.

Apply molybdenum grease to the places shown
by this mark. Apply grease first, then assemble.

YVor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.
“*Viele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der
Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein

gutes Modell mit bester

Leistung.

Stellen mit diesem Zeichen erst Molybdanfett,
dann zusammenbauen.

YAssimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.
%l y a beaucoup de petites vis, d’écrous et de piéces similaires,
Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour
éviter les erreurs suivre les stades du montage dans l'ordre indiqué.

ce symbole.

Graisse de molybdéne les endroits indiqués par

Graisser d’abord, assembler ensuite.

SIEAEERALEY
BAGA/BEUTELA/SACHETA

BA4 2x25mFvy SR 1—
X2

Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

2may oy b
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou de blocage

B50RT YT
Ball bearing

ellager
Roulement a billes

100 0mmsLs
BA16 Shim
%12 Scheibe
Cale

620 SR PRTFT YT
Ball thrust bearing
Druckkugellager
Butée a billes

BA22

X2

3mmAF—ILR—IL

2 o ©

BA23 Bal
%18 Kugel
ille
FIRTYY
BAZ24 Diff spring
%2 Differentialfeder
Ressort de diff

3XS5m7 5y FER
Screw
Schraube
Vis

o8

>
[
X
r-Y

4nmEY 5
E-Ring
Circlip

xm
>

2mmEY >
E-Ring
X1 Circlip

106075
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

10507V T
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

0033

6X0.1mm</ L
Shim
Scheibe

BA17
X1
Cale

5X0.1mn3Ls
BA18 Shim
X4 Scheibe
Cale
2X8m v+
Shaft
Achse
Axe

BA19
X2

LR ITva
BAZ26 Urethane bushing
X1 Urethan-Buchse

Bague polyuréthane

o[l Q0

Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes

BA25
F77L—F

Diff plate
Differentialplatte
Plaguette de diff

BA15 850 ”—’@
[iEen

=

83

&35 NOTE

o

tial may damage gear.

R—iL T I DMHFHIIT somtey %7,

WE. |

KXY DHrZHSHITL(BA16,BA17) TIUT S AR
ZLE
Y*Use shims for clearance adjustment. A loose ball differen-

% Verwenden Sie Scheiben zur Spieleinstellung. Ein loses
Kugeldifferential kann das Getriebe beschadigen.

Y Utlliser des cales pour régler I'espacement. Un différen-
tiel a billes avec du jeu peut endommager la pignonnerie.

*Make 2.
2 Satz anfertigen.
*Faire 2 jeux.

BA24

L=l

*—ERHTHSENET, O BAG 2m

S2 : !
Y Compress once, then
attach.
Y Einmal zusammendrii-
cken und dann anbringen.
Y Comprimer une fois,

puis fixer.

=

BG2
KR—=)LT TV TFy
Ball diff ring gear
Kugeldifferential-
Tellerrad
Couronne de
différentiel a billes

BA4 2x25m

—

L |

*7F 77312 R’ DEEELT F—IL
FI2VTXVYHIRS3IXDETBA4
(2x25m¥F vy RO 1) = H{BLEH
SRVAHET, XVAHTEDET 7D
FHELIEZDOTERLTIIEEL,

wHold dift joint (long, short) and tighten
BA4 to prevent differential from coming
loose. Be careful not to overtighten due
to the movement of differential.

A19

%D

pas

FSEELF (1.50m)
Hex wrench (1.5mm)
Imbusschliissal (1,5mm)
Clé Allen (1,5mm)

KRV T I OB TICI R~ T 7T VR EERLET,
YApply Ball Diff Grease to the differential during assembly.
* Differentialgetriebe wihrend des Zusammenbaus mit Fett
far Kugeldifferential einschmieren.

*Appliquer de la Graisse pour différentiel & billes sur le
différentiel, avant assemblage.

festhalten und BA4 festschrauben des
Differentials gegen Lockerwerden. Far
Leichtgéngigkeit des Differentials nicht
zu fest anziehen.

YeMaintenir en place les noix de cardans
droite et gauche et serrer BA4 afin
d'éviter le desserrage du différentiel. Ne

différentiel.

Ball bearing
Kugellager
Re¢

as Differentialgelenk (lang, kurz)

trop serrer pour éviter de bloquer le

BA16

10>0.1mm

1t & billes

Spur gear
Stirnradgetriebe

2/

AN—FVDBHIT

Pignon intermédiaire

i d |

[ o

Q]

BA20

BG1
ARIWEZF Fv
Bevel pinion gear
Kegelritzel
Pignon conique

7an>yaq A +B
Propeller joint B
Antriebs-Gelenk B
Accouplement d'arbre
de transmission B

BA14 1050

“\

BA13 1060

BA17
60.1mm

PR

BG3

64T/ —FF
Spur gear
Stirmradgetriebe
Pignon intermédiaire

BA19 2x8m

BA14 1050
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3 FREFIAELS. 8

3X10mm#ALE R
Screw
Schraube
Vis

2,5

BA1 xs

i

BA2 xs

D
BAS5 x2

3X10mnIME R
Screw
Schraube
Vis

3X10mmAO—ER
Screw
Schraube
Vis

smmtO0—R—1b
Ball connector
Kugelkopf
BA9 x2 Connecteur a rotule
smmEEA—R—)bF v b (&)
BA11 Ball connector nut
X2 (short)
Kugelkopf-Mutter (kurz)
Ecrou-connecteur a
rotule (court)

LSRG R

3X10mmAE R
Screw
BA1 xs Schraube
Vis
i 3X10mARA—E X
Y Screw
BAS x2 Schraube
Vis
2mmEY >
BA8 E-Ring
X1 Circlip
smEEA—FR—)LF v+
BA10 Ball connector nut
X2 Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur a
rotule

1060R7Y T
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

BA13
X1

@ BA14
X1

—

10507 YT
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

6X0.1mm> Ly
BA17 Shim
X1 Scheibe
Cale
5X0.1mm<s Ly
BA18 Shim
X4 Scheibe
Cale
2X8mm/+ 7
Shaft
Achse
Axe

i g [ O]

BA21 7RANZVaA A

x1 Propeller joint A
Antriebs-Gelenk A
Accouplement d'arbre
de transmission A

BA19
X1

LAY Ty
BA26 Urethane bushing
X1 Urethan-Buchse

Bague polyuréthane

&3 NOTE

KXY DH T EBESAICY L (BAT6,
BAI) COUT S ARERLET,
*Use shims for clearance adjust-
ment. A loose ball differential may
damage gear.

YVerwenden Sie Scheiben zur Spie-
leinstellung. Ein loses Kugeldifferenti-
al kann das Getriebe beschadigen.
*Utiliser des cales pour régler
I'espacement. Un différen-tiel & billes
avec du jeu peut endommager la pi-
gnonnerie.

TAMIYA

©

R—ILT7
Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes

BA2 3x10m

V¥ —ADMMHIIT

Rear gearbox
Hinteres Getriebegehéuse
Carter arriére
_ RIN—Fr BA11 sm BA1 3x10m
Spur gear 7

Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

E———{ [ &

@
P

Ve

@

BG1

ARIVEZF o Fy
Bevel pinion gear
Kegelritzel
Pignon conique

R—I77
Ball differential
Kugeldifferential

Différentiel & billes

70 bFVS—RADEHILT
Front gearbox S1
Vorderes Getriebegehéuse
Carter avant

BA21

BA19 2x8m

BAS8 2m
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BAGB/BEUTEL B/SACHETB

B ‘ WEBEMALEY

3X10mnF v TR 21—
Cap screw
BB9 x1 Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

3x6emmA AR E R
Screw
BB10 x2 Schraube
Vis

3X3mnr ERY
m BB12 Grub screw
X1 Madenschraube
Vis pointeau

3X0.5mm RANR—H—
@ |] BB16 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise

BB17 x1 £—%—7L—t
Motor plate
Motor-Platte
Plaquette-moteur

2TE=F ¥y

22T Pinion gear

227 Motorritzel

Pignon moteur 22 dents

"’llllIl\l\lllmllllll\\lllll\lllll\\ll\H'.

BB3 x2 3x23mmEx
Screw
Schraube
Vis
3X16mnIlE X

Screw
BB4 x1 Schraube
Vis

3x8mmLE" X
Screw

BB6 =<7 Schraube
Vis

3X6mmE R
Screw
BB7 x2

Schraube
Vis

3x10mmiE X
Screw

BA1 x1 Schraube
Vis

3X8mALER
crew

S
BB1 x1 Schraube
Vis

3X15m7 5w bERX
Screw

BB8 x1 Schraube
Vis

Kb SURARA—FRCAHDY A
RXIEES>TERTTI I —RD
LICBRT BT LETERET,
%Depending on its size, transpon-
der may also be installed on top of
the steering servo.

Y%Je nach GrdBe kann der Transpon-
der auch oben auf dem Lenkservo
angebracht werden.

%Selon sa taille, le transpondeur
peut aussi étre installé par-dessus le
servo de direction.

T2V NDEHIIT
Motor mount E—H—TUVE E—2—
Motor-Lager Motor mount Motor

Motor-Lager Moteur

Support-moteur Support-moteur

BB16 3x0.5m

11mm
lt——|
i BB10 3x6m
*ILF2—THEVETLET,
BB12 3x3m s Remove rubber tubing.
YGummischlauch entfernen.
P *Enlever fe tube en caoutchouc,
BB19 221 *BB17IXPHERTY,
= #rBB17 protects against dust.
*BB17 dient als Staubschutz.
BB9 3x10mm K9 BB10 3xé6mn % BB17 protége de la poussiére.
s —2OmY == F
Attaching rear gearbox - b o
Hinteres Getriebegehéuse-Einbau Motor mount
Fixation du pont arriére Motor-Lager

Support-moteur

VY Fvior—x
Rear gearbox

Hinteres Getriebegehduse
Carter arriére

| _——BB3 3x23m

—— BB4 3x16m

%BBS 3%23mn

BB6 3xsm

*BB10GBX6mAAALR) &P ZHTE—4—%
NAlcFETHEES,

*Loosen BB10 (3x6mm Screw) to position motor
towards the outside.

#BB10 (3x6mm Schraube) etwas lockern um
Motor nach auBen zu versetzen.

*Desserrer BB10 (vis 3x6mm) pour positionner
le moteur vers l'extérieur.

SRR SIS~ (F—F LIRS 2B8)
Transponder Stay When attaching on top of servo
Transponder-Halterung Bei Anbringung oben auf dem Servo

Support de transpondeur Pour fixation au dessus du servo

K7

BA1 3x10m
BA1 3x10m

K12
“7 g

=
K14 Chassis
Chassis
| l IH—ZR‘U)HIU HFHEP1IITITVET,
Refer to page 13 for servo attachment.
% BB1 3x8m BB8 3x15m *Fii die Servobefestigung Seite 13 beachten.
W Se reporter page 13 pour la fixation du servo.
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3X10mmLER
Screw

BA1 x2 Schraube
Vis
3xemmiLE R
Screw
BB2 x1 Schraube
Vis
3X12mmIE R
Screw
BB5 x4 Schraube
Vis

KTATU EDE =2 FA (F T3 %
BOHI2IBESEHVET,

% Cut away when installing pinion gears of
48T or greater.

*Wegschneiden, falls Antriebszahnrader
mit 46 oder mehr Zahnen eingebaut
werden.

YDécouper pour installer un pignon a
partir de 46 dents.

AFVHBECEDLDISICTEXZEREHL
TE—2—Z2EELTLIEE L,

*Allow clearance for gears to run
smoothly.

%Den Zahnradern geniigend Spiel far zii-
gigen Lauf geben.

WAjuster I'espace pour permettre la libre
rotation des pignons.

3X10mmALE R
Screw

BA1 x2 Schraube
Vis

SmmtEA—R—Ib
Ball connector
Kugelkopf
BA9 x3 Connecteur arotule

3x8mmLE R
Screw

BB6 x2 Schraube
Vis

mmnmmmy 3X12mARO0—EXR
Screw

BB11 x2 Schraube
Vis

85042

\ BB13 Metal bearing

/] xa Metall-Lager
Palier en métal

4.5%3.5m7 /YIS
BB14 Flanged tube
X2 Kragenrohr
Tube aflasque

BB15 3x28ma—/\wv oL+ 7 K
X2 Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette & pas inversés

Smn7 I AE—
Adjuster
Einstellstdck
BB18 x4 Chape a rotule

ATFTUIRAE

Steering post

Lagerzapfen der
BB20 x2 (enkung

Colonnette de direction

TAMIYA

A7 N~ DR fHF
Attaching gear cover

Einbau der Getriebe-Abdeckung
Fixation du couvercle de pignons

BA1 3x10m

BB5 3x12mn

AT T V2T 741\ — OB fFF
Attaching steering linkage [ [ |

Einbau des Lenkgesténges

Fixation des biellettes de direction AEEYET,

BB13 ss0

BB20

BB11

31 2mm

*Make 2.
2 Satz anfertigen.
Y Faire 2 jeux.

BA1 3x10mn

10.5mm

BB15 3x28m

BB11 3x12m
BBBBX8-<A

BB18 sm

7
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LV
IR Vi e o3 B
= lkxq'_"ﬂ‘;l_‘:'h_ﬁ L A

3X8mmi kR
Screw
Schraube
Vis

BB6 x4

NEBCEERALEY
BAG C/BEUTEL C/SACHET C

C

L

S oo
3x10mmFRE—ER
Screw

Schraube
Vis

(D
BAS5 x2

Smnt*A—R—Ib
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

Ofm

BA9 x2

BC6 x2 3x46mz+7h
Shaft

70 b r—XOmY {3F
Attaching front gearbox

Vorderes Getriebegehéuse-Einbau
Fixation du pont avant

o

ety
R
PASPLE S 8
Front gearbox
Vorderes Getriebegehause

Carter avant

TARS Vv T+
Propeller shaft
Antriebswelle

Arbre de transmission

Chassis
Chassis

KEDI—IDERS BRGITIE T > F I 7R EERALET,
s Apply anti-wear grease to the places shown by this mark.
Y VerschleiB minderndes Fett Einfetten.

YrAppliquez de la graisse anti-usure.

éEBBG 3%8mm

Achse
Axe

Dz-(O ng

F3MDNERDETHITET,

*rWiden hole with 3mm drill as shown.

Do not drill through other side.

*Loch mit einem 3mm Bohrer wie
abgebildet aufbohren. Nicht ganz
durchbohren.

*Elargir le trou avec un foret de 3mm
uniquement sur sa motilé supérieure.

BAS5 3x10mn

*BA5 3X10mAA—ER) #RDGEE
TRIRAATENTLIEEL,

YScrew in as shown (BA5).

*Wie abgebildet zusammenschrauben
(BAS).

% Visser comme montré (BA5).

OREFEI

smbEEa—R—1b
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

BA9 x2

VY7 —LDEHIHIIT
Rear arms

Hintere Lenker
Triangles arriére

AYRT—LIFVIR—2 T I EA T T, BAI G O— K —b) ORUHFHIBICERLTIEE LS,
YReversible suspension amms included. Check the positions of BAS (5mm ball connector) carefully.
Y Umdrehbare Aufhangungslenker sind enthalten. Die Stellung von BBA9(Smm Kugelkopf) sorgfaltig
prifen.

Y Des bras de suspension réversibles sont inclus. Bien vérifier les positions de BA9 (rotules 5mm).

@

KT YREBES>TA2HEB VK SICHEIITTET,
%Apply grease to A2 and make sure not to lose
them during assembly.

*Aus A2 Fett auftragen und darauf achten, dass
beim Zusammenbau nichts herunterfalit,
*Appliquer de la graisse sur A2. Attention & ne pas
les égarer durant I'assemblage.

ne—&:
/@'@; A10 /”@
BC6 3x46m
€Ly
BAS5 3x10mn \*

1050X7 )5

BA14
X2

Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

5m7 Ve X R—
Adjuster
Einstellstiick
BB18 x4 Chape arotule

iltllhtlﬂlﬂﬁﬂ?i_II‘IIHFH‘H'J'HH.

BC5 3x32ma—vivoibov 7
X2 Turn-buckle shaft
Spann-Achse

Biellette a pas inversés

[ ofmmm

4 RA—ILT IR
Wheel axle

BC11 x2 Rad-Achse

Axe de roue

3mmOY Y (&)
O-ring (black)
O-Ring (schwarz)
Joint torique (noir)

BC12
X2

@ VYo ZIVDMEIILT ; )
Rear axles VY7 yiIN—F—Ls
Hinterachsen Rear upper arm

Essieux arriére Hinterer oberer Lenker

Tirant arriére

FEEVET,
JMake 2. Y2{EEVET,
%2 Satz anfertigen. : *Make2.
YFaire 2 jeux. %2 Satz anfertigen. r\
JFaire 2 jeux. i
El— M BB18 sm
r\@’ BC5 3x32m
BB18 sm

*2.5mEULEELET, L
% Make 2.5mm hole as shown. :
% 2,5mm Loch wie abgebildet bohren. 1 [

% Percer un trou de 2,5mm comme indiqué.
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Attaching rear arms
3IXSmME R Einbau der hinteren Lenker
Screw
BB6 x2 Schraube
Vis

Fixation des triangles arriére

Hinterer Lenker
Triangle arriére

5

i |
|

|

e |

s

o

----- urr—is (LY
Rear arm

LR Tvia Hinterer Lenker
BA26 Urethane bushing Triangle arriére
X2 Urethan-Buchse

Bague polyuréthane

3X3mnA ERY

mm} BB12 Grub screw
X2 Madenschraube
Vis pointeau ]
g‘hh‘“““h- BB6 3x8m
CBC10 x2 FSA4T¥v7h ;:> %’_’_,//

Drive shaft L

Antriebswelle

Arbre d’entrainement ) )47 Vs

JATPOR VOB i I
I o R Attaching rear axles Rear upper arm Rear axle
BC7 2.6X25mm= S H_mtqrachsen-Embau . Hinterer oberer Lenker Hinterachse
x2 ’ = 7 Fixation des essieux arriére Tirant arriére Essieu arriére
Shaft =) BB12
i A

VY77 X1V
Rear axle

Hinterachse
Essieu arriére

REELF (1.5mm)
Hex wrench (1.5mm)
Imbusschlissel (1,5mm)
Clé Allen (1,5mm)

KEDKETICH>TEVET,

BA26 (/2470 MeERLET, )
[ Al i SRECEN (B Y Cut into shown sizes
@*\ ¥ r.“l “h | -y | N } BC10 (half-size is for front axles)
S - BC7 2.6x25mm *Auf abgebildete GroBen zuschneiden
" ¢ (die halbe GroBe ist fur die Vorderachsen)
st 3X10mnREA—E X YeDécouper aux tailles indiquées
U Screw BB12 3x3m A13 (demi-taille pour les axes avant)
BAS x2 Schraube
Vis
SmEO—F—/L 70 b P—LDEIHIIT
Ball connector Front arms
Kugelkopf Vordere Lenker
BA9 x2 Connecteur arotule Triangles avant
| N I KUY AT LIV IS =TIV B AT TE, BAI (Smmklm—F —,
BC6 x2 3x46mz/+7 b — L) DEOMHHEMICERLTIEEL,
Shaft Y Reversible suspension arms included. Check the
Achse positions of BAG (Smm ball connector) carefully.
Axe % Umdrehbare Aufh@ngungslenker sind _enthalten. Die

Stellung von BAS (5mm Kugelkopf) sorgfaltig priifen.

*Des bras de suspension réversibles sont inclus, Bien
p1—+LO i vérifier les positions da BAS (rotules Smm).

A3IMDNREFEZETHIFEY, \

*Widen hole with 3mm drill as shown.
Do not drill through other side. A4 &l
*Loch mit einem 3mm Bohrer wie C-O\

abgebildet aufbohren. Nicht ganz

durchbohren.
*Elargir le trou avec un foret de 3mm BC6 3x46m

uniquement sur sa motilé supérieure. «R»
BAS5 3x10mn /g

=

(O )
BAS5 3x10m _r 2mm

HBAS5 3X10mnAO—ER) EEDMEE
TERVIAATHEWTLIEE L,

Y Screw in as shown (BA5).

*Wie abgebildet zusammenschrauben
(BAS).

“*Visser comme montré (BA5).
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Attaching front arms

Einbau der vorderen Lenker
Fixation des triangles avant

3x8mmilt= R
Screw
BB6 x2 Schraube
Vis

7ovhr—n LY
Frontarm

Vordere Lenker
Triangle avant

3X10mnME R
Screw

BA2 x2 Schraube M3
Vis
SmntfO—R—jb
Ball connector
Kugelkopf

A15

Connecteur a rotule

1050;{:’ 7 vavirr—4 {RY
Kﬁ If:r'nrg Front arm
gellage Vordere Lenker BB6 3x8m

Roulement & billes Triangle avant

4.5X3.5m7T ST T

BB14 Flanged tube
Ki h - -
X2 Tube & flasque 70 MNP RIVOEBRIIT
Front axles W BA9 sm BB14
= smrovs— Vorderachsen & a5x35m
—— »I‘E\_diutstﬁrt" « Essieux avant BC3 sxo l
Instel ? uci m e g; Bcg
BB18 x4  cChapearotule RY !, * 3%0.7mn
=)
5X9mmsAEA—R—ib 15
Ball connector BA9 5 BB14 . 4
Kugelkopf 4.5%3.5mm
BC3 x2 Connecteur a rotule
4.6X4.7mM7 5 DINA S
BC4 Flanged tube C1
X2 Kragenrohr
Tube a flasque
? ———BC4
3X0.7mmAR—+— 4.6 4.7mm
BC9 Spacer
@[I X2 Distanzring BA14 1050
Entretoise
A =
.Hll'l'liil'lillll.llﬂ! | BC11 KA L—RICEHRICKIDHT EFITERLET,
—~ 5 *To ensure smooth movement, do not overtighten.
920 5 3X32m-ﬁjm_/bll}cjkg}:h;ft E s Zur Sicherung der Beweglichkeit nicht zu fest anziehen.
Spann-Achse BA14 1050 BA2 3x10m YePour un fonctionnement souple, ne pas serrer trop fort.
. Biellette a pas inversés| 4.6x4.7mm
= o )
:mm 7Y b7vIs—T—L)
- KA—IVTI RV Front upper arms %
BC11 x2 ‘é"h;‘;[ at)](le Vorderer, oberer Lenker BB18 sm
Axe de roue Tirant avant BB18 sm
F2EEVET, 17mm
*Make 2.
%2 Satz anfertigen. BCS 3x32m
*Faire 2 jeux,
70> P R IVOEIHF Jav oz (L)
Attaching front axles Front axle
*2.5mn FUILEBELED, Vorderachsen-Einbau TRV NFoIN~T—L Vorderachsen
*rMake 2.5mm hole as shown. Fixation des essieux avant Front upper arms Essieux avant
% 2,5mm Loch wie abgebildet bohren. Vorderer, oberer Lenker
Percer un trou de 2,5mm comme indiqué. | *XF7 U200y FEIYMHIE T, Tirant avant
*Connect steering tie-rods. >
% Spurstangen anschlieBen.
*Barres d'accouplement.
ILEYTyva
BA26 Urethane bushing
X3 Urethan-Buchse
Bague polyuréthane
3X3mn-1 ERY
m BB12 Grub screw
X2 Madenschraube
Vis pointeau
BC8 x2 2.6x22mm+v 7k
Shaft
Achse
Axe
<E:BC1O x2 FZA4TTvTb
Drive shaft .
Antriebswelle zaxkro ik R
Arbre d’entrainement Front axle

Vorderachsen .
Essleux avant BB12 3x3m
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