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L *Specifications are subject to change without notice.
STABILIZER - v RACING WHEEL Y Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankiindigung verandert werden.
e YeCaractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable.
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RADIO CONTROL UNIT L

Tamiya EXPEC GT-I R/C system (2-channel R/C unit with
electronic speed controller) is recommended for this model.
YRead and follow instructions supplied with R/C unit.

MOTOR

Y This kit does not include motor. Choose separately avail-
able electric motor and pinion gear referring to page 14 of
this manual. Super Stock Motor TZ and RZ are recommen-
ded.

POWER SOURCE
This kit is designed to use a Tamiya Racing Pack. Charge
according to manual.

FERNSTEUER-EINHEIT

Das Tamiya EXPEC GT-I R/C System (2-Kanal RC-Einheit
mit elektronischemn Fahrregler) wird fiir dieses Modell emp-
fohlen.

Ylesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anleitung.

MOTOR

YDieser Bausatz enthélt keinen Motor. Wahlen Sie einen
getrennt erhéltlichen Elektromotor und ein Ritzel gemaB
Seite 14 dieses Handbuchs. Es werden die Super Stock
Motoren TZ und RZ empfohlen.

STOMQUELLE
Dieser Bausatz ist auf die Verwendung eines Tamiya Racing
Pack zugeschnitten. Laden Sie diesen geman Anweisung.

ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE

L’ensemble Tamiya EXPEC GT-I {ensemble R/C 2 voies
avec variateur électronique) est recommandé pour ce mod-
éle.

YlLire et suivre les instructions fournies avec I'ensemble

MOTEUR

YeMoteur ne sont pas inclus dans ce kit. Se procurer sépar-
ément un moteur et un pignon en suivant les conseils
donnés page 14 de ce manuel. Les moteurs Super Stock
TZ ou RZ sont recommandés.

ALIMENTATION

Ce kit est congu pour utiliser un pack Tamiya Racing. Charg-
er en suivant le manuel.

HEP-TORARYOUGT-170R /| ESC(FETPNUE
Tamiya EXPEC GT-I 2-channel R/C system

Tamiya EXPEC GT-I1 2-Kanal R/C System

Ensemble R/C Tamiya EXPEC GT-I 2 voies
(XESCRTLYhA=vY R—K A bO—5—-DIETT, )

Ba gk

JohBY - XDESC, ZEMESHDLET,

ESC(FETP >N HE2F v+ RILZOR
2-channel R/C unit with electronic speed controller
2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrmegler

*Small size ESC and receiver are recommended.
YFahrregler und Empfanger kieiner GroBe wer-
den empfohlen.

WRécepteur et variateur électronique de petite

Ensemble R/C 2 voies avec variateur électrenique taille recommandés.

|
& e |:| ﬁﬂy

@
e #
(ERETEZH—ROKEZ)
Suitable servo size

GroBe der Servos
Dimensions max des servos

GEfTRARTr (ERTr) )
Body recommended
Empfohlene Karosserie
Carnrosserie conseillée

e R
Eﬁiﬂﬁﬁz & 12~16mm @L -7V v INSX 2005
FSmall size sorvo =y @Raybrig NSX 2005, __
*ma t be inséalelzcx A

n kieines o] G
darf nicht eingebaut 30mmLLF
werden, 30mm
Y Un mini-servo ne and below
peut étre installé. +
- 4gmm——>

BEP?2VL—IONYD
Stick pack battery

Normaler Akkupack
Pack en stick

A—N—RARYD TZRZE—H—
Super Stock Motor TZ, RZ

TVEBE7WES
Compatible charger
Geeignetes Ladegerét
Chargeur compatible

*ENRL— LT TRy T —bERATEET,

Y Separate type battery can also be used.

% Es kdnnen auch getrennte Batterien verwendet werden.
% Un pack & éléments séparés peut également étre utilisé.

(AEd5ITR) TOOLS RECOMMENDED /
BENOTIGTE WERKZEUGE / OUTILLAGE

7NAL >F(1.5mm, 2mm)

Hex wrench (1.5mm, 2mm)
Imbusschliissel (1,5mm, 2mm)
Clé Allen (1,5mm, 2mm)

=

EE-:M ]
flc—— |
==lal

+ RS/ — (KN

+ Screwdriver {large, small)

+ Schraubenzieher (groB, klein)
Toumevis + (grand, petit)

=1

SSullip ==

=VIN=
Side cutters

<
Seitenschneider €.=‘

Pinces coupantes

=
e

STARDF

Long nose pliers
Flachzange

Pinces & becs longs

HST hFAD
Modeling knife
Modellbaumesser

Couteau de modéliste Sekundenkleber

—— s = Colle rapide
Y ccs s s
e - - - J *ZDftlic. ISRF—TEE I A FY HU
ey BTYT, ¥, XSIBRH. EVV TRy I—D'H
Tweezers S EERTY,
Pinzette *Assembly of this kit will also require glass tape and

Précelles a pin vise. A Soft cloth and E-ring tool will also assist

in construction.
*Der Zusammenbau dieses Bausatzes erfordent

Y auBerdem ein Glasfaser-Klebeband und einen
File Schraubstock. Auch ein weiches Tuch und ein E-
Feile Ring-Abzicher sind beim Zusammenbau hitfreich.

Lime *L'assemblage de ce kit requiert également du ru-

ban adhésif renforcé et un outil & percer. Un chiffon
et un outil a circlip seront également utiles.
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TAMIYA

/\ cAuTION

@Read carefully and fully understand the instructions be-
fore commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@®When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
®Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouth, or pull vinyl
bag over their head.

OB I TBAICHBRMERTBHHIZI W, OISBEFRONSHF COT BB A\ VORSICHT
Fe, REEOHOLERHLEN, S, NEBBECCS—AREOCANEDT  gos o :
P BREEABOET. evor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, soliten Sie

alle Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls
ein Kind das Modell zusammenbaut, solite ein beaufsich-
tigender Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen
haben.

@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werk-
zeuge einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung
von Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.
@®Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort

o, T t;eiliegenden Anweisungen.
- S Bausatz von Kleinen Kinder femhalten, Verhiiten Sie,
ONFECSKMHTTE NGV, REE  OTATECMENSHENTIEEN. TEFN  qup Kidor baonwelchs Bertere 1y yhomaten Sie,
DAPRCH—ICKDLWHILEFEWESEW BREDEELSBDET, oder Plastiktitten Gber den Kopf ziehen.

LTLEEE W,

/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer 'assemblage. La construction du modéle par un en-
fant doit s'effectuer sous la surveillance d'un adulte.
@Lassemblage de ce kit requiert de I'outillage, en parti-
culier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec
précaution pour éviter toute blessure.
@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
: et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).

S = @Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
OEERIEL, BEAEESIEARNITBER QAT TIRIET O DITERL TSN, Ty laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,

HTBRISIRLTLEEY, IEEEDET LSBT EEPH TSN, ou passer un sachet vinyl sur la téte.
(93F¥ - TUARYYGT-1 70K / ESC(FETF>7) {4Z) 2 F v xR T7OROEH)

TAMIYA EXPEC GT-I 2-CHANNEL R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER) 1L@RER=> bO-URYI2ERZ3HDT. AT
FUYY, 20Y MLOBREEBRESICEX TRIE
AR EY, i ROBE DD (FRICHE) 3597
7.2V FU—FIORDS— =T —Ii T (FR3L{S 571

FUL A DOMBEST ()L, LI—TF,
LED/ wsl— [ ’\ O@AFFYYYIRA—Ib, AOYRILMYH—=HD
/| T-y-RmIROS— AFFUSTHRE— KIS RA—LZS v Fleo%

e —mRE@MHM L. EEJQ> MO—-ILLET,

2 OZEHW=XERISOBRERTF. ThEFPVTIP
Y—RiE2ZX %S,

3.@ESC (FET7>7) =R{EHIFIZ I L BRESEES
NRESIKEX. HORAK—KZJ3>»bO—-NLULET,.

LORTT7 )Y —R=EMI R -BEES £
WGRECER. NV RILEYDET,

COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into ra-
dio signals which are transmitted through the antenna.
@Trim: Lever for adjusting central position of servo.

@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and adjust
throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and con-
verts them into pulses that operate the model's servo and
speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received from
the receiver and controls the current going to the motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the re-
ceiver into mechanical movements,

4. RFPUDTH—K BEBMRATYVF
ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1. @Sender: Dient als Steuergerat. Lenkrad/-kniippel- und
Gaszuggriff/- kndppelbewegungen werden in Funksignale

~ T _ umgewandelt und dber die Antenne ausgesendet.

(FET7 > 7f4Z 70O 2-CHANNEL R/C UNIT WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER @Trimm: Hebel zum Einstellen der Mittelstellung eines Ser-

VoS,

NyFU— =ZEA t—-%5—H8 7.2VINvTU—A @Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,

LRIV =5 — R welche das Auto lenken und Gas geben.

/ K 2. @Empfinger: Der Empfinger nimmt die Signale des Sen-
ders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fiir das Lenkservo
und den Fahmegler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhélt Steuersignale vom Emp-
fanger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfanger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boftier de commande. Les actions sur le
manche de direction/volant ou sur le manche de gaz/gachet-
te sont converties en signaux radio transmis par le biais de
'antenne.
@Trim: dispositif permettant d’ajuster le neutre d'un servo.
@Volant/Gachette: permettent de contréler respectivement
la direction et le régime moteur du modale.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur; les convertit
SBEW AT YT en impulsions et contréle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du ré-

cepteur et régule la quantité de courant alimentant le moteur,

_ . 4. @Servo de direction: convertit les signaux émanant du ré-
4. 2FPYUTH -1} cepteur en mouvements mécaniques.

-
AT
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BEAMHLIEEZ,
Read before assembly.
Erst lesen - dann bauen.
Lire avant assemblage.

K*HIZTICADRNCHENEREBITELIKRET, 240K

NEDDATLIEE W,

KABEVWROOREE, FLEILTORIICIRBITNEE LR

KIEEW, A—FRIS. FREBSGEEHDELIBEICE.

HEWRSHODIEFEIEIC SHM S EEL,

KNZRER, Fv MELNS L, K< BFEOHRLHBD

F¥. RELICBTH > < DREERICHATIEZW, &8

MRFVPULEICA>TWET, FRELTESTLLEEZW,
) ZDX—2FTVREEDIHAICIHERULE L.

B, FURAFYIUT, BHPZATLILEE W,

Y Study the instructions thoroughly before assembly.

Y There are many small screws, nuts and similar parts. Assemble
them carefully referring to the drawings. To prevent trouble and
finish the model with good performancs, it is necessary to assem-
ble each step exactly as shown.

Y This kit does not require liquid thread lock for assembly.

-

Apply grease to the places shown by this mark.
Apply grease first, then assemble.

YVor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.

rViele kleine Schrauben und Muttem etc. massen genau der An-
leitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein gutes
Modell mit bester Leistung.

YDer Bausatz erfordert keine Schrauben-Sicherungs-Flissig-
kei

3) Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann zusam-
menbauen.

YrAssimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.
%l y a beaucoup de peites vis, d’écrous et de piéces similaires.
Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour
éviter les erreurs suivre les stades du montage dans I'ordre indi-
qué.
% Ce modéle ne nécessite pas I'emploi de frein-filet pour son
montage.
s Graisser les endroits indiqués par ce symbole.
Graisser d’abord, assembler ensuite.

HA—RIR—=YDED [CEEEER
(BU58) ERLTHhLHE LTSRS
W, $EEBRICHRDET,

% To prevent carbon parts from damage,
apply instant cement (available separate-
ly) to the edge. It also works as insulation.
YZur Erhéhung der Karbonteilefestigkeit
Sekundenkleber (separat erhdltlich) auf-
tragen. Wirkt auch als Isolation.

YPour renforcer la chéssis carbone, ap-
pliquer de la colle rapide (disponible sé-
parément). Sert également d’isolant.

4 rlf i

3 X 6mm7< AN E R
Screw
Schraube
Vis

BA2 xs&

3X5mMT7 S v hER
Screw
Schraube
Vis

fit

BB6 x2

3% 3mm-1 ER
mm BC3 Grub screw
X1 Madenschraube
Vis pointeau

BC4 2.5mmEY >
X1

-Ring
Circlip
8T S INRFIVY
BF4 Flanged ball bearing
X2 Flansch-Kugellager

Roulement a flasque

16T7—U—
Pulley
Rolle
Poulie

Ty —I v T NA b vIR—
l BM4 center shaft stopper
| x1 Stopfen der Zentralwelle
Blocage d'axe central

— 1] 2X8mm¥ ¥ 7 ~
Shaft
BM6 x1 Achte
Axe

A7y FDIINT

o Lower deck
Chassisboden

Chassis inférieur

a77y ¥
Lower deck
Chassisboden
Chéssis inférieur

(ENXL—kF1 7Ry TV —DK)
For 6 cells battery

Fiir Batterie aus 6 Einzelzellen

Pour pack a éléments séparés

BREEER W
Instant cement A
Sekundenkleber
Colle rapide

K*E/NL—hFTL TRy TV —EBET DHES
XXy FU—DOBRERBT D/HICEND Z
LTHSEMERRIZED Y,

*When using separate type batteries, smooth-
out the edges of openings with file and coat them
with instant cement to protect battery cell cover.
*Falls separate Batterien verwendet werden sol-
len, sind die Offnungen mit einer Feile auszurun-
den und mit Sekundenkleber zu beschichten, um
die Deckschicht der Batterie-Zellen zu schitzen.
YLorsqu'on utilise un pack & éléments séparés,
poncer les cotés des ouvertures avec une lime et
leur appliquer une couche de colle rapide pour
protéger le couvercle des &léments.

E—H =TI FOEHILT

Motor mount

Motor-Lager

Support-moteur BG14 _
105TR/—F T

Spur gear

BB6 3% 5m

if®)

Ty y—2v Ik
Center shaft
Zentralwelle

Axe central

BM7 x1

BM8 7 V—F¥v7
Pulley cap
Riemenscheiben-Deckel
Carter de poulie

E—yY—IovhkIarrh
I:I:D Motor mount joint
Verbindungsstlck der

BM11
X3

X1

Motorhalterung
Entretoises de support
moteur

BM12 x1
RIR—FVRILT —
Spur gear holder
Stirmrad-Hatter
Support de pignon
intermédiaire

Stimradgetriebe
Pignon intermédiaire

BM6 2x9m

BL7

E—F—IUY ML
Motor mount (left)
Motor-Lager (links)
Support-moteur (gauche)

BA2 3x6m

BM10
E—-9%—<VOv kR
Motor mount (right)
Motor-Lager (rechts)
Support-moteur (droit)

7B L > 5 (2mm)
Hex wrench (2mm)

Imbusschliissel (2mm)
% Clé Allen (2mm)

BM7

BM8

Cc\)f@,/ BC4 2.5m
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3X Bmm/AME 2
Screw
Schraube
Vis

BA4 x13

KEATINILTAY RA, BidEGREZR
WESIERUL TIDFHI T EE W,
“*Note direction of lower bulkhead A and B.
YeAuf richtige Plazierung von Untere Quer-
wand A und B achten.

“rNoter le sens des cloison inférieurs A et B.

BM3

A2/ I~y FA—
Lower bulkhead A
Untere Querwand A
Cloison inférieurs A

a2~y kB
Lower bulkhead B

Untere Querwand B
Cloison inférieurs B

BA4 ax8me———"""""1 |

E—F— 22 OO
Motor mount

Motor-Lager

Support-moteur

(3

E—F—=2k
Motor mount
Motor-Lager
Support-moteur

BB5 2*25m¥+¥vTRAT7Ua—

x1 Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

2mma Y 2+ b
BG1 Lock nut
X1 Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

3mAF—JLR—IL
O BG2 gal
X9

Kugel

Bille
BG3 x2

FIRATIT

?16‘4 Diff spring

F77L—k
Diff plate
Differentialplatte
Plaquette de diff

Differentiatfeder

Ressort de diff

620RZAKRFPUYY

Ball thrust bearing

Druckkugellager
Butée a billes

BF1 x2

1510xF7U > o
Ball bearing
Kugellager
Roulement & billes

8507 U
BF3 Ball bearing
%2 Kugellager
Roulement a billes

BH2 5X0.5mmA R—H—

%1 Spacer
Distanzring
Entretoise
SPOWREHIOT )

FEIVOLARERMLIBEH YOI FFIC—E
51T, CHRBOFBRBETELTRTEL,

TAMIYA COLOR CATALOGUE

The latest in cars, boats, tanks and ships.
Motorized, radio controlled and museum
quality models are all shown in full color in
Tamiya's latest catalogue. English/Span-
ish, Geman/French and Japanese ver-
sions available.

BL6

A7/XIL7 Ay KB
Lower bulkhead B
Untere Querwand B
Cloison inférieurs B

J1 BM3

BA7/ULIZ Ay KA
Lower bulkhead A —
Untere Querwand A
Cloison inférieurs A

R=IFT7OEMILT
Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes

BG9
F7YVaAr0E)
Diff joint (short)
Differential-Gelenk (kurz)
Accouplement de
différentiel (court)

Ball differential pulley

différentiel (long)

K1

Kugeldifferential-
Antriebsrad
Poulie de diff
oulededt _ gml»a— BG5 s20
BV S
BH2 5x0.5m N~
BB5 2x25m
BF3 ss0
BG3
FAEL>YF (1.5mm)
Hex wrench (1.5mm}
Imbusschliissel {(1,5mm)
Clé Allen (1,5mm)
>—BG8
F7VarIvhR)
Diff joint (long)
Differential-Gelenk {lang)
Accouplement de

HR—ILTFT 7 OBBIATICEFR—ILTT7IIZEERALED,
YApply Ball Diff Grease to the differential during assembly.
YeDifferentialgetriebe wahrend des Zusammenbaus mit Fett fiir
Kugeldifferential einschmieren.

Y Appliquer de la Graisse pour différentiel 2 billes sur le différen-
tiel, avant assemblage.

NEELYF
Hex wrench
Imbusschliissel
Clé Allen

*F7¥ 31> b (BG8. BGY) ZEEL T, R—
IWFZU T XV EREM<EDZETBBS (2%
25mnF vy T AD Y 1—) ERELEHNSKIA
HET, RIAKRTZEBETITOMENELAE
DRIDMPIRT DO TERLTIIEE W,

YrHold diff joints BG8 and BGY with hex wren-
ches as shown. Adjusting little by little, screw in
BBS until ball diff ring gear does not slip. Be
careful not to overtighten. It will cause differen-
tial operation to slow.

*Die Differential-Gelenke BG8 und BG9 wie ab-
gebildet mit Imbusschliissel festhalten. Zum Ein-
stellen in kleinen Schritten BB5 einschrauben,
bis das Kugeldifferential-Tellerrad nicht mehr
durchrutscht. Auf nicht zu festes Anziehen acht-
en, das Differential wiirde sonst nicht ausrei-
chend ansprechen.

YBloguer les accouplements de différentiel
BG8 et BG9 avec des clés allen comme indiqué.
Régler en serrant la vis BB5 progressivement
jusqu’'a ce que la couronne de dif-férentiel ne
glisse plus. Ne pas serrer trop fort, cela dimin-
uerait l'efficacité du différentiel.

B
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2.6 X 5mmAL L' R
Screw
Schraube
Vis

BE1 xa

BF1 x2

1510RF U
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

3x8mmAAE R
Screw
Schraube
Vis

BA1 xs

3xX10mmkH—E R
Screw
Schraube
Vis

I
BC2 xa

smmtE A—RK—JLF v b

BD3 Ball connector nut
x4 Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur & rotule
3X2mmANR—H—
@ BH4 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise
(RS T~ILR)
Drive belt
Antriebsriemen
Courroie

A DMIFRED. ChoktbLiBnwT<E
W, YyF— ACNEDFIBVTLLE
N,

Do not crimp or twist. Do not apply any
thinner or oil.

*Nicht knicken oder verdrehen. Nicht mit
Verdlnner oder Ol in Beriihrung bringen.

Y Ne pas plier ou vriller. Ne pas appliquer
de diluant ou lubrifiant.

BA1 3xam
BM2 a

R=IF7

Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel & billes

X

.(‘1‘/’

RIS DDEPEHTELSNTITTW
RWIETIDE > TLEEW, K. WWHT
DASIED, DUTLESTES. HFLWLWY
EBUTLEE W,

Wf drive belt becomes frayed, cut off ex-
cess fiber with scissors. When wom out or
overstretched, replace drive belt. _
%Falls der Antriebsriemen ausfranst, Uber-
stand mit der Schere abschneiden. Den An-
triebsriemen ersetzen, wenn er verschlissen
oder Uberdehnt ist.

% Si la courroie s'effiloche, découper les fi-
bres avec des ciseaux. Si elle est usée ou
détendue, la remplacer.

ZOY k920 A DHEHILT
Front one-way differential
Vorderes Einweg-Differential
Différentiel unidirectionnel avant

(5

BF1 1510

0

BG11
ZAYRIVOTANDIVT
Front one-way housing
Gehduse des vorderen Freilaufs
Logement de roue unidirectionnel

BE1 2.6x5mn Ki

K1 BG13

zavirLovozA7—")—
Front one-way pulley

Vordere Freilauf-Riemenscheibe
Poulie a sens unigue avant

R—ILF 7O 17

6/

Ball differential N

Kugeldifferential BD3 sm ﬁrzn? v

Différentiel 4 billes Vome
Avant

BH4 3x 2m =
BD3 smm
BC2 3% 10m
BH4 ax2m

BC2 3x10um

BL5 x2 BM2 x2
FwiIt—IULy v KB FwIR=INIL oAy KA
Upper bulkhead B Upper bulkhead A
Oberer Querwand B Oberer Querwand A

Cloison supérieure B

BD3 sm 4@
|
BC2 3X1Q'nm—§

Cloison supérieure A

V)
Rear
Hinten

Oy koA

Front one-way differential
Vorderes Einweg-Differential
Différentiel unidirectionnel avant

NIV (R) ERD T ET.
Drive belt (long)
Antriebsriemen (lang)
Courroie (longue)

~NILS ) EWDRFET.
Drive belt (short)
Antriebsriemen (kurz)
Courroie (courte}

Uy (d=P2S)

KKIDAENZEOUBICRD FIFET,
| YrAttach K1 as shown noting position of trian-
ular mark.
K1 wie abgebildet anbringen und dabei auf
Lage der dreieckigen Markierung achten.
Fixer K1 comme montré en notant la posi-
tion de la marque triangulaire.
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=2 S VI —TL—ROWMD T
o Attaching center brace :@
3XBMMAERLE R B'efe§tigung der zentralen Klammer BL9
Screw Fixation de la barre centrale 2y &—-JL—2AF ®)
Schraube . . Center brace (front)
BA1 x2 Vis *AU b ORMEEL TRD I HT, Zentralen Klammer (Vorder)
:Posmon inside of drive belt. Barre centrale (avant)
. Innerhalb des Antriebsriemens anordnen.
W ax1 Omm/S;ﬁﬂ]l EA *Positionner a I'interieur de fa courroie.
rew
Schraube
BB3 x2 Via
axr
W 3XBmmAAAME 2 ﬁant k)
Screw BA1 3xamn
Schraube Vome >
BA4 x2 Vie Avant
3x6mmNAmME 2 ) &
BAS Screw { wh Bl S g
x2 Schraube S\ 5 i
Vis & S B s> !
3X3mmR R—H— 7 - i
@ BH3 Spacer = | R |
x2 Distanzring Y RN /
Entretoise NE

BL1 7O RTUv BRIV MA

x1  Front bridge suspension mount 1A
Vordere Befestigungsbriicke 1A [URY )
Support de pont avant 1A Rear

Hinten
O Q) e

BL3 #z<2v> X8

x1 Suspension mount 1XB
Aufhangungs-Befestigung 1XB
Support de suspension 1XB

BL3 1xB

BH3 3xam

BM9
wr¥—7L—ZR
Center brace (rean
Zentralen Klammer (hinten)
Barre centrale (arriére)

Ml @:
Screw S

Schraube
BA4 x2 Vis
T 3x10mREO—E R
Screw
BC2 x3 Schraube
Vis =)
SO —R—JLF v b BB3 3x10m
BD3 Ball connector nut
X3 Kugelkopf-Mutter

Ecrou-connecteur a rotule e RFF YT I A)C—DEIILT

A Steering linkage (Ty mnu-’

. i Lenkgesténge

BD4 3x42my -y oLy e T b Barres d’accouplement |‘— 29.5mm )

X2 Tum-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés W2AEED £,

YMake 2.
o *2 Satz anfertigen.

BD6 3x2smy—>ixvonzezr| BD3 Mm—@ *Faire 2jeux.

x1 Turn-buckle shaft W
Spann-Achse | BA4 3x8m \ﬁ
Biellette & pas inversés @
3%0.3m3 Ly BC2 ax10m % BT7 5m

BT3 Shim
X2 Scheibe
P ) BD6 3x23m
SmmF v 25— =
éfljutStllert" y ._rurrrlllllmu_’
instellstlic
BT7 =& Chape a rotule ; |.<_..I
BL8 10mm

o\

BL8 x1 AFFUYITUwY
Steering bridge
Lenkungs-Briicke
Pontet de direction

M5
IRILMCBBEAEMDFET,

= YCut these portions to clear drive belt.
ZFFPULETF—1 *Diese Bereiche fiir sauberen Lauf des

5 Antriebsriemens freischneiden.
géﬁ"ﬁﬁ;{,’; K Couper ces parties pour libérer le pas-
Commande de direction sage ala courroie.
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3 X 8mm7RAM X
Screw
Schraube
Vis

BA4 x2

5X0.5mmAR—H—
BH2 Spacer
X2 Distanzring

Entretoise

5X0.3mm3 L
BT1 Shim
x4 Scheibe
Cale

BM1 x2 AFFYVIRIX
Steering post
Lagerzapfen der Lenkung
Colonnettes de direction

3X5mmyRAME A
Screw

Schraube
BB2 x16 Vis

RAFPITIAIR—DWD 17
Attaching steering arms

Lenkgesténge-Einbau

Installation des barres d’accouplement

RTFFPITIAIR—
Steering arms
Lenkgesténge
Barres d’accouplement

KNI DOEEELT
Bb}iFEd.

Y Position inside of
drive belt.

Yinnerhalb des An-
triebsriemens anordnen.
Y Positionner a
l'interieur de la courroie.

BT1 5xo0.3m

BH2'5x0.5m

BA4 3X8mm<§

.

L&

(long)

T
(short)
(kurz)

(court)

—_—
i (JLHTPR)

CEMENT 5= VEBEESH
ORCH~ DT L5 PERCHES NV HEES
AT, 1-+USINEEDS POREILHL
BHIVIEENEES S, BENEVHIRAIT
RICEEHNRL ETHEDEDPTOERET
3. 5gPILEFa—TADT, NNXDY1PE
EWTBILNTEET. V100 TN2KE

3x10mmrk—E R
Screw
Schraube
Vis

Smmt O —R—JL
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

3X2mmANR—~H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

3X0.5mmAR—H—

@ I] BH6 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise
BZR—IL
BS3 Suspension ball
X4 Aufhangungs-Kugel

Rotule de suspension

FwIR—F v XD FF
Attaching upper deck
Einbau des oberen Decks

Installation de la platine supérieure

==
=
pid

Upper deck
Oberes Deck

EBRF Y h—(D)
Caution sticker
Vorsicht Sticker
Sticker de precaution

wIt—FwH )OO IET.

“Position inside of drive belt.

Yrinnerhalb des Antriebsriemens anordnen.
Platine supérieure ¥ Positionner a l'intérieur de la couroie

U F—LOEHILT
Rear arms

Hintere Lenker

Triangles arriere

BS4 3x46mmi v 7 bk

X2 Shaft
Achse
Axe

FUFozT—ITVR
Anti-wear grease
Verschlei minderndes Fett
Graisse anti-usure

D2 BD2 sm

Dz%o ﬁ * O

KIMMDINEEDFETHITET .

“Widen hole with 3mm dirill as shown.

Do not drill through other side.

YrLoch mit einem 3mm Bohrer wie abge-
bildet aufbohren. Nicht ganz durchbohren.
*Elargir le trou avec un foret de 3mm
uniquement sur sa motilé supérieure.

—&

K1) ZERSTBSI (HAR—IL) BSEELBVEL S ICEHBILTET .

Y Apply grease to BS3 and make sure not to lose them during assembly.

Y Aus BS3 Fett auftragen und darauf achten, dass beim Zusammenbau nichts herunterfélit.
*Appliquer de la graisse sur BS3. Attention a ne pas les égarer durant I'assemblage.

——
+ 1.5mm

*BC2 (3X10mmkO—E R) ERDMES
TRIBRATENWTLIESE L,

Y Screw in as shown (BC2).

YWie abgebildet zusammenschrauben (BC2).
YVisser comme montré (BC2).

BC2 ax1om —% Q%ﬁanz o (R
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12 G

3 X 8mmz< A M &2
Screw
Schraube

i

BA4 x2

U7 —LOBD 7}iF
Attaching rear amms

Einbau der hinteren Lenker
Fixation des triangles arriére

12

YAXUY D

X1 Suspension mount 1D
Aufhangungs-Befestigung 1D
Support de suspension 1D

@: 3 S} |l
A RN 5T s

Dumn 1.6X4mm¥F v TR Ja—
Cap screw
BC1 x2 Zylinderkopfschraube

Vis a téte cylindrique

3X10mmkO—E X
Screw
Schraube
Vis

(D
BC2 x2

2X10mm3 + 7 ~
Shaft
Achse
Axe

B
——BCS

A —ILINT
Wheel hub
Radnabe
Moyeu de roue

BC6
X2

sSmmEO—MR—ILF v b
BD3 Ball connector nut
X2 Kugelkopf-Mutter

Ecrou-connecteur a rotule
BF2
x4
Scheibe

@ Cale
o Jomm

RA—=ILF TR
BU1 x2 Wheelaxle
Rad-Achse
Axe de roue

95ORF VT
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

3X0.5MmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BH6
X2

5X0.1mm3s Ly

BT2 Shim
X2

3X2.5mm- ERY
m BU2 Grub screw
X2 Madenschraube
Vis pointeau

TORRIA T —
BU3 Cross joint
| y X2 Kreuzzapfen
Joint croisé

2X9.8mm¥ v 7 k
Shaft
Achse
Axe

C—Bu4
X2

U7 (L) v 7—un{R)
Hinteror Lonker Hterer toriker

Triangle arriére Triangle arriére

UVYFPURIDEHIIT
Rear axles

Hinterachsen

Essieux arriére

®

Hex wrench

1.5mm)
:a{g{: 2 £ BU4 2x9.6m —a f;n?usscmussm
*2 Satz anfertigen. gl'é Tﬁ:;)n
Faire 2 jeux. \ {blue) (1,5mm}
{blau;
£ (bleug
BD3 sgm ——
g @ —BU2 3x25m
BH6 3x0.5m —C‘%’D

BC1 18 xm%

AMELYF (1 .&n)x KT E BRI LE T,
Hex wrench (1.5mm) *Do not overtighten.
Imbusschldssel (1,5mm) “Nicht ganz einschrauben.,
Clé Allen (1,5mm) *Ne pas serrer trop.

BL10

VYPyv 7S5k (0°)
Rear upright (0°)

Hinterer Achsschenkel (0°}
Fusée arriére (0°)

BT2 5x0.1mm

Uv 7o ZILOELD 5 0F
Attaching rear axles
Hinterachsen-Einbau
Fixation des essieux arriére

4

i
f<—17.50m—>

) om0
)
el *2EIED E T

JMake 2.
BT7 sm  Xocatr anfertigen. UPF IR
Y Faire 2 jeux. Rear axle

Hinterachse

(e} 48

BEZAIVe T ME)
Lightweight swing shaft (blue)
X2 Leichte Querwelle (blau)

Axe allégé (bleu)

IX3nmr ERY
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

it QM i

BD5 3x3zmy—>ixvonye7h
X2 Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

B
m e

BS5 x2 2.6X25mn¥+ 7 k
Shaft
Achse
Axe
5imP v A5 —
Adjuster
Einstellstick
BT7 x4 Chape a rotule

FRAEL >~ F (1.50m)
Hex wrench (1.5mm)

Imbusschliissel (1,5mm)
Clé Allen (1,5mm)
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1T
BC2 x2

Crfmm

BD2 x2

3X10mmkA—E X
Screw
Schraube
Vis

smme A—R—JL
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

mmm 3X10Mmy —2 Iy 7 v T b
Tum-buckle shaft

BD7 x2
@ BH3
x2
Ol s
©] 2e

BS3
X4

Spann-Achse
Biellette a pas inversés

3X3mmA R—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

3XImMAR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

3X0.5mmR R—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

HRAR—=IL
Suspension ball
Aufhéangungs-Kugel
Rotule de suspension

l

BS4x2

BT7 x2

BT8x2

3 46mmis+ 7 b
Shaft
Achse
Axe

SomF 2 4 A H —
Adjuster
Einstelistiick
Chape a rotule

47 I v AT —
Adjuster
Einstellstlck
Chape a rotule

BA4 x2

3X8mmRAME R
Screw
Schraube
Vis

1.6X4mm¥ v v TR a1—

BC1 x2

B
——BC5

Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

2X10mms v 7 b
Shaft
Achse
Axe

5X 5mm’O—R—JL
Ball connector

BD1 x2

BF2

BT2
x2

BU1 x2

o o

Reo

BU4
735

E | ofTmmm

Kugelkopf
Connecteur a rotule

9BORF YT
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

5X0.1mme Ly
Shim
Scheibe
Cale

RA—=ILPIRIL
Wheel axle
Rad-Achse

Axe de roue

3X2.5mm-1 ERY
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

VORRINA Y —
Cross joint
Kreuzzapfen

Joint croisé

2X8.8mm¥ ¥ 7
Shaft
Achse
Axe

@ 0¥ hF—LDOBEHILT =

Front ams

Vordere Lenker D1 -< O H |» @ ) )
Triangles avant =

T1.5mm

BS3 — (&2
' ¢y *DLORD T,
Twist a little.
:*g]?ﬂ?fbi?o BS4 3x46m © *Etwas verdrehen.
*Agsghﬁeiden. - @\ ) %Tordre légérement.

BC2 3x10m

KAMEDET .
*Make 2.

* H2 Satz anfertigen.
HFaire 2 joux.

BD7 ax 10m

BT8 4m

S

Einbau der vorderen Lenker N &, <

70y 7P —L0OBD T i
Attaching front arms
/"

zay t7~—n (L)
Front am
Vorderer Lenker

Front arm Triangle avant

Vorderer Lenker
Triangle avant

BL2
BRI VY B
Suspension mount 1B

ZAOYbFPv T oA NOEMILT
Front upright ‘({:}) 48 @
Vorderer Achsschenkel o

Fusée avant R T I T N (R
Swing shaft (black)
Querwelle (schwarz)
KD ET, Axe (noir)
WeMake 2.

%2 Satz anfertigen.

Faire 2 jeux.

@/BUZ 3x 2.m

BU4 2x9.8m

BT2 5x0.1mm

R —IINT
Wheel hub
Radnabe
Moyeu de roue
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