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(CP% =P =I5 ))

ZDRCAH—ITIE, ESC (FET7 > 7) fdE2F v b7kt
w b (VRIS NBIESC (FET7 > 7)) « SE#ERIH — R
v bHBEBSHTT, ) ZTERLLETL, MR EFEALE:
BE FhCLSTELIEFRRBIC D EX L TIIFREL LA
RETOTTSTEEVET.

KA BN OVTI, TNThORBAZTE KL EETL,
GEFFANRY 7 — - FEBEE)

COFY MIRZY 7.2V T U—ERATYT, BEKERE
EhiCTABCIETL,

(EATERY —ROXEE)

AZY -TH ANV ZGT-17OR /ESC FET7 > 7) fi®

Tamiya EXPEC GT-1 2-channel R/C system
Tamiya EXPEC GT-I 2-Kanal R/C System
Ensemble R/C Tamiya EXPEC GT-1 2 voies

CXESClRILZ/ bO=v sy RAE—F a»bO—S5—DKRTY, )

* B XDESC. RIERESBHBLET,

% Small size ESC and receiver are recommended.
YFahrregler und Empfinger kleiner Grofe
werden empfohlen.

ARéceptsur et variateur électronique de petite
taille recommandés.

Sui_table servo size

Grosse der Servos 12~15mm ESC (FET7 > 7) ftE2F v 070K

Dimensions max E, 2-channel R/C unit with electronic speed controller

des servos 2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler

Ensemble R/C 2 voies avec variateur électronique
30mmELTF
30mm and below
P
20.5mnLlF 39~41mm
Less than 20.5mm

FARMRIY —FEBEOET L, MUY — R RHRE A
% Use standard size servo. Small size servo cannot be installed.
% Servos in StandardgroBe verwenden. Klginere Servos kénnen
nicht eingebaut werden,

* Utiliser un servo de taille standard. Un mini-servo ne peut pas
étre installé.

RADIO CONTROL UNIT

Standard 2 channel R/C unit plus electronic speed
controller is suggested for this model (combination of
small size receiver, electronic speed controller and
standard size servo is recommended).

*Read and follow instructions supplied with R/C unit.
POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya 7.2V battery. Charge
battery according to manual supplied with battery.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fir dieses Modell wird eine d@bliche RC-Einheit mit einem
elektronischen Fahrregler vorgeschlagen (eine Kombina-
tion eines kleinen Empfangers mit elektronischem
Fahrregler und Servo in Normalgré8e wird empfohlen).
*Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anleitung.

STOMQUELLE

Fir diesen Bausatz bendtigt man den Tamiya 7,2V
Batterie. Den Akku gemaB Anweisung aufladen.

ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE

Pour piloter ce modéle, nous vous suggérons d'employer
un ensemble de radiocommande 2 voies standard avec
variateur de vitesse électronique (récepteur et variateur de
taille mini et servo de taille standard recommandés).
JLire et suivre les instructions fournies avec I'ensemble
R/C.

ALIMENTATION

Le moteur qui équipe ce modele peut étre alimenté par un
pack d'accus Tamiya 7,2V. Charger le pack selon les
indications du manuel du pack et du chargeur.

BIV72VINy F)—LFEREE

Tamiya 7.2V battery and compatible charger
Tamiya 7,2V Batterie und Geeignetes Ladegerat
Batterie Tamiya 7,2V et chargeur compatible

CEDRBITY

04EVa1— WA FY E—2— 21V T
=W F—TERFICHERBLIEEL,
AVAILABLE SEPARATELY

This kit does not include tires, tire inserts, motor
and pinion gear (0.4 module).

SEPARAT ERHALTLICH

Dieser Baukasten enthdlt keinen Reifen,
Schaumgummi-Reifeneinlagen, Motor und Ritzel
(0,4 Module).

DISPONIBLE SEPAREMENT

Ce kit nfinclut pas le pneu, l'inserts de pneu, le
moteur et le pignon (0,4 modute).

CETRART 1)
FYMIBRTRFENTOERA.

&) — (TA03,04,05,TL01,TB01,02,TT01) AR
FaN—VEy FEFICBELRSBLFEEL,

BODY SHELL

Body shell is not included in kit. Purchase
separately sold Tamiya 1/10 scale R/C polycar-
bonate body parts set (TA03, 04, 05, TLO1, TBO1,
02, TTO1).

KAROSSERIE

Dieser Baukasten enthélt keine Karosserie. Tamiya
Lexan Karosserieset MaBstab 1/10 separat
erhéltlich (TA03, 04, 05, TLO1, TBO1, 02, TTO1).
CARROSSERIE

Ce kit n'inclut pas la camosserie. Se procurer

séparément une carrosserie polycarbonate érhelle
1:10 TAMIYA (TA03, 04, 05, TLO1, TBO1, 02, TTO1).

(RAmd3TH)
TOOLS RECOMMENDED
BENOTIGTE WERKZEUGE
OUTILLAGE
+ESA18— K) S DR
+ gchrewd::ariﬂ;rg?} " Earg fooo pievs
chraubenzieher (gro
Tournevis + (grand) J Pinces & becs longs
(=
= Ik

Schere

Ciseaux
==
Side cutters U
Seitenschneider File
Pinces coupantes Foile (Y e

Lime
de o i 74 e — oty b
Modeling knife /477777 o] S Tweezers
Modellbaumesser —_— = Pinzette
Couteau de modéliste Précelles

IR R (277 E)
Instant cement
Sekundenkleber
Colle rapide

DAL (Fh3i )

Liquid thread lock (mid strength)
Schrauben-Sicherungs-Flissigkeit {(mittlere Haftkraft)
Liquide frein-filet (accroche moyenne)

[ e ]

SRILFEEN

Synthetic rubber cement

SynthetischenKleber [ —||

Colle Cyanclite

KTOMIT, VTR, /XA EV TRy 2—DHBLE
T

%A soft cloth, caliper, and E-ring tool will also assist in
construction.

%Ein weiches Tuch, eine Schieblehre und ein E-Ring-
Werkzeug sind beim Zusammenbau hilfreich.

*Un tissu doux, un pied & coulisse et un outil & circlips
peuvent étre utiles pour le montage.
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TAMIYA

/I\ CAUTION

@Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths, or pull vinyl
bag over their heads.

OB I THANCHAEESRTHHIFCEEL, ONELBFREOVBFFH TCOLMEEHEPHL
T, BEEDHLEHEIIEEL, FEEV, MEHEBRPE=—LEEOICANEY A VORSICHT

TRRRABIET. @Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie alle

Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen haben.
@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeuge
einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung von
Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.

@®Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindern fernhalten, Verhiiten Sie, daB
@ILETEVELISHEWVWTLIEETWL, ALK Kinder irgendwelche Bauteile in den Mund nehmen oder
DHFPRCH—IEK D LLAIKBFEWEL RN N3 GEDBERISHYET, Plastiktiiten iber den Kopf ziehen.

LTLIEEL,
/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer 'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s'effectuer sous la surveillance d'un adulte.
@Lassemblage de ce kit requiert de Poutillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).

" & @Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
QEERIIP. BEAEFESBERILTEE Q@EHIUTHRIEDLVISERLTIKEEWN. & laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les pi¢ces,
B TRTUSERLTIEEL, foo TEERYBETESHT LE@PHTIREL, ou passer un sachet vinyl sur la téte.
{RZY - THZARY IGT-17AR /ESC (FET7 > ) {3%) QF w2V TORDBFFY
TAMIYA EXPEC GT-I 2-CHANNEL R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER) 1. @EEH= Y FO—ILRY IR EZDZEDT. AFTY
VO Ay MV OBREEBRIESICEATRELET.
EERT >V TF QORFF VYT RA—IV. ROy MV U H—=XFT U

HHRA—IWTATT Y5 HY—R%E, A0y MLRUH—T
ESC (FET7> ) O bO—IVLE T,

| 2, @2EW=X(TWH SDBIREZ. ThEESC (FETF

TUIr—5— &= E-g—mAaRy3— V7)) pY—RIEDRRAET,

3.@ESC (FET7 ) =REMH B L BRESE BRI
BIESICER, EORE—FEIY FO—ILLET,

4. @X7T I —R=BEEH B BRI S EMIR
MEBIEICEZ. /\Y RIVEYIVET,

7.2V FU—@azxo a—

COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick

{i 2 and throttle trigger/stick movements are transformed into

RFTVYT | radio signals which are transmitted through the antenna.

RA—Ib I 2 L @Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and

- > adjust throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model’s servo
and speed controller.

1.8 mE— : - 3. @Elcctronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

RBRAA Y F

4ATTVVIY—K  REBMACYF ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1.@Sender: Dient als Steuergerét. Lenkrad/-knlippel- und
Gaszuggriff/- knippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und Uber die Antenne ausgesendet.
@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfanger: Der Empfanger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhdlt Steuersignale vom
Empféanger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4, @Lenkservo: Wandelt die vom Empfénger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D’UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions surle
manche de direction/volant ou sur le manche de
gaz/gachette sont converties en signaux radio transmis par
le biais de I'antenne.
@Volant/Gachette: permettent de contréler respective-
ment la direction et le régime moteur du modéle.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contréle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du
récepteur et régule la quantité de courant alimentant le
moteur.

4.@Servo de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mécanigues.

—-
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YEBRICH ST
BB LIEEL,

Read before assembly.

l Erst lesen - dann bauen.
Lire avant assemblage.

K BEORDDIE, FRAAHITORIICRBTHREESEL &
{fEEL, F—FREBMA FRMBREESVELIIESICE. &
BUSRODRRFEE I TR IEE L,
KNEFER, 7y MEBE L KB OWBREHVET,
HE&L BT KYRERICHATIEEL, SRBRIEPLS
BIEASTVET, FRELTEITIEEL,

= COI—VRT»FUOLTITIUREERD BRI ciERL
Fltc, &9, FYRTYTLT, FHTATLREEL,

Y Study the instructions thoroughly before assembly.
%There are many small screws, nuts and similar parts.
Assemble them carefully referring to the drawings. To
prevent trouble and finish the model with good performance,
it is necessary to assemble each step exactly as shown.

Apply grease first, then assemble.

YVor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.
“*Viele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der
Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein
gutes Modell mit bester Leistung.

Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann zusam-
menbauen.

*Assimilez les instructions parfaitement avant 'assemblage.
*ll y a beaucoup de petites vis, d'écrous et de piéces similaires.
Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour
éviter les erreurs suivre les stades du montage dans I'ordre indiqué.
b Graisser les endroits indiqués par ce symbole.
Graisser d’abord, assembler ensuite.

WIBAEERALET
BAGA/BEUTELA/SACHETA

i'i11!llIIiiII|mllll'11!'|Hil|llllllllmlll'

3x23mm 2
Screw
Schraube
Vis

BA2 x1

3X10mmME R

Screw
BA3 x2 Schraube
Vis

3X8mmM R
Screw
Schraube
Vis

3X12mAkAO—EX
Screw
Schraube
Vis

AFTV IR
Steering post
Lagerzapfen der Lenkung
Colonnette de direction

BA18 x2

BA7 2x25m%+y TR 12—

X2 Cap screw
Zylinderkopfschraube

Vis & téte cylindrique

2mmOy 75y b
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

BA13 x4

15107 Y5
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

BA11
X2

B50NT YUY
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

620 R SR MNT YT
Ball thrust bearing
Druckkugellager
Butée a billes

BA19 xs

10X0.1mn </ Ly
Shim
Scheibe
Cale

FIRTVY

BA22 Diffspring
%2 Differentialfeder
Ressort de diff
3mn AF—JbE—)l

Ball

Kugel

Bille

BA23

X24

BA30 x4
FI7TL—b

Diff plate
Differentialplatte
Plaquette de diff

E—Z2—XV OBV
Attaching motor mount
Motor-Lager-Einbau

Fixation du support-moteur

@ Apply grease to the places shown by this mark.

V=

Chassis
Chassis

BA3 3x10mn

BA4 3x8mm//’g

St et & bl o
Motor mount
Motor-Lager
Support-moteur

£ KAV DFH T BIBADBBOTHI ST,
= *Cut away to prevent contact with drive belts.
*Wegschneiden, um Berlihrung mit den Antriebsriemen
2u vermeiden.

*Découper pour éviter le contact avec les poulies.

R=IVT TOEBIT r2EHEIET, =
Ball differential YMake 2. ] =
Kugeldifferential *2 Satz anfertigen.

Différentiel a billes *Faire 2 jeux.

*BA26, BA2Z7H SERY S LET. BA27
% Remove from BA26 and BA27. FAYaA - (5H)
Y% An BA26 und BA27 entfernen. Diff joint (short)

*Enlever de BA26 et BA27.

é:
4 '»

Differential-Gelenk (kurz)
ARt —
Spacer

Distanzring
Entretoise

5

BA14 850 ———

Colle Cyanolite

BA31—
3ITR—WFT7T—)—
37T Ball differential pulley
37Z Kugeldifferential-
Antriebsrad

Poulie de diff. & billes 37 dts

BA16

—B, 850
*BA3OIEMILREERT Al4
BA26. BA27Ici¥&E L% T,
*Secure BA30 to BA26, BA27
using synthetic rubber cement.
%BA30 und BA26, BA27 mit
Kleber  fur  synthetischen
Gummi einkleben.

Y Fixer BA30 au BA26, BA27 a
I"'aide de colle pour caoutchouc
synthétique.

BA30

AR—H—

Spacer

Distanzring
BA26 Entretoise =7
FIVILVE (B) (1Y
Diff joint (long)

Differential-Gelenk (lang)

Accouplement de différentiel (long) =

*Apply Ball Diff Grease to the differential during assembly.

uplement de différentiel (court)
BA am—
A10-
<5

*Das Differentialgelenk (lang, kurz)
festhalten und BA7 festschrauben des
IO SIHLBHETS, BA30 BA22 Differentials gegen Lockerwerden. Fir
:Squeeze both sides. ( I Leichtgangigkeit des Differentials BA7
An beiden Seiten drlicken. N aft | nicht 2u fest anziehen.

% Presser des deux cotés. ﬁﬁzj"‘.‘%gﬁﬁu L\l'—-" YrMaintenir en place les noix de cardans
Synthetic rubber cement droite et gauche et serrer BA7 afin d'éviter

SynthetischenKleber

=

BA13 1510

KR—IV T TDEFIUTITIER—IVT TV EERLET,

Y Differentialgetriebe wihrend des Zusammenbaus mit Fett
fiir Kugeldifferential einschmieren.

*Appliquer de la Graisse pour différentiel 2 billes sur le
différentiel, avant assemblage.

* 7731/ MR WEBEELTC R—L
F2T—V)—=RIRS5EL{BEBE TBA7
@X25mF 7 X7 V1—) ERBELENSR
DRABET, RVABTEDRLT IOHhEN
B BDTERBRLTIIEEL,

%Hold diff joint (long, short) and tighten
BA7 to prevent differential from coming
loose. Be careful not to overtighten BA7
due to the movement of differential.

le desserrage du différentiel. Ne pas trop
serrer pour éviter de bloquer le différentiel.

620 tl.h

ﬂ!

Spacer
Distanzring
Entretoise

A19 10x0.1mm

4
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Qi
mmmm 3x8mms,E R
Screw
BA1 x12 Schraube
Vis
CREZAITNIVEY
Drive belt
Antriebsriemen
Courroie

It T ey, Ulaofel) LIaWTLIEE
W 0 F— AV EDIFIELTLIEEL,
% Do not crimp or twist. Do not apply any
thinner or oil.

JeNicht knicken oder verdrehen. Nicht mit
Verdlnner oder Ol in Beriithrung bringen.
*Ne pas plier ou vriller. Ne pas appliquer
de diluant ou lubrifiant.

KNV EDRPETEILS/NFEITTW
RWNICIVES>TLIEE W, iz, LAY
Ao DUTLESS HiLL e
BMLTLIEE LY,

*If drive belt becomes frayed, cut off
excess fiber with scissors. When worn out
or overstretched, replace drive belt.
*Falls der Antriebsriemen ausfranst,
Uberstand mit der Schere abschneiden.
Den Antriebsriemen ersetzen, wenn er
verschlissen oder iiberdehnt ist.

Y Si la courroie s'effiloche, découper les
fibres avec des ciseaux. Si elle est usée
ou détendue, la remplacer.

e 1=
AT

3X8mnMEER
BA4 Screw
x1 Schraube
Vis
3X5m7 5y FER
BA5S Screw
X2 Schraube
Vis
3x2.5mn- BRY
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

BA9
LU

2X9m ¥ 7 +
BA10 Shaft
— ot
Axe
5103-125 L U5
Crescent ring
Halbmond-Ring
Anneau de
retenuen C

@ BA12

X2

BA15
X2

i o

BA17 x1

84ONRT U
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

o R—%T b
Center shaft
Zentralwelle
Axe central

@ BA20
X1
L, B

X1

4X2.8mmANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

F—Y—Tyva
Pulley bushing

Lagerbuchse fiir
Riemenscheiben
Bague de poulie

BA25 x1
RIS—FRRILE—
Spur gear holder
Stirnrad-Halter
Support de pignon
intermédiaire

TAMIYA

Carters

A7)
Rear

Hinten
Arriere

A1l

zarbky
Front
Vorne
Avant

Y r—RDEHILT
Gearboxes
Getriebegehduse

FSA TR+
Drive belt
Antriebsriemen
Courroie

FSaI~L bk
Drive belt
Antriebsriemen
Courroie

BA1 3x8m

KEDAIEBITA2 (M) £HXY HIE T,
YAttach A2 referring to the diagram below.
A2 entsprechend untenstehender Abbildung

anbringen.

Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel & billes

Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes

*Fixer A2 en se reportant au tableau ci-dessous.

KEPROEEICERLTIIEEL,
*Note direction.

*Auf die Richtung achten.
*Noter le sens.

K ERRDAEFITIERLTIFEEL,
*Note direction.

*Auf die Richtung achten.
J*Noter le sens.

4/

{BA28»

BA4 3x8m

2 A—T—1)—DEHILT
Center pulley

Zentrale Riemenscheibe
Poulie centrale

BA12 s103-12

BA28
TIWIE2—SL—
Aluminum center plate
Aluminium Mittere platte
Plaque centrale en aluminium

88— BA9 3x2.5m

BAS5 3x5m

BA15 s40
BA20 4x2.8mm

*‘\\
BA12 510312

18T7/—1—

Pulley |D
Rolle
Poulie

- Y

105TR /N —F+
Spur gear
Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

5
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Dmmm 3X10mmmeE R
BA3 x1 Sohraube
Vis
|Dmm 3X8mmME X
BA4 xs ggL?:ube
Vis

2.6X6m¥F v TR 1—
BA6 x4 Cap screw

Zylinderkopfschraube
BA21
X1

Vis a téte cylindrique
IX T AAN—H—

Spacer
Distanzring
Entretoise

UvF¥vo5—x
Rear gearbox

Hinteres Getriebegehduse
Carter arriére

5/

\I"“‘\H

Fr—2OmMY
Attaching gearboxes
Getriebegehéuse-Einbau
Fixation des carters

BAB 2.6x6m

R —T—1)—

Center pulley

Zentrale Riemenscheibe
Poulie centrale

——BA4 3x8m

g/BAa 3% 10m

BA28

70  F¥vir—2
Front gearbox
Vorderes
Getriebegehiuse
Carter avant

FSA T~
Dn‘w} belt
se=s Ao
Chassis
Chassls

WEBEBBLEY T
BAG B/BEUTELB/SACHETB

3X10mmE X
Screw
Schraube
Vis

"l
BA3 x2
3X10mFEA—EX
Screw

Schraube
Vis

(I
BB2 x2

ik

BB14

X2

3X3mn ANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

smmtfA—KR—)LF v b+
Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur &
rotule

7 TR R

3X2.5mnA ERY
Grub screw
Madenschraube

i) BA9

X2

6/

VYR b 3T
Attaching rear suspension mount
Befestigung der hinteren
Aufhangungshalterung

Fixation du support de suspen-
sion arriére

BAS3 3x10mn

BB14 sm

BB2 3x10m

BB28

HYRT TV 1XB

Suspension mount 1XB
Aufhangungs-Befestigung 1XB

Support de suspension 1XB

ANV OMEBLTDVITEY,
YeAttach under drive belt.
*Unterhalb des Antriebsriemens
befestigen.

Fixer sous la courroie.

Vis pointeau

smmtEA—KR—b
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur arotule

O

BB13 x2
[ frm

1.6X4mmF+y TR 1—
Cap screw

Zylinderkopfschraube
BB22 x2 Vis a téte cylindrique
10507 )5
BB23 Ball bearing
x4 Kugellager
Roulement a billes
2X10mmZ+ 7 +
BB33 Shaft
—™ anart.
Axe
2X9.8mm>/ 4+ 7 k
BB34 Shaft
—> anart
Axe
TRARARINAH—
BB42 Cross joint
X2 Kreuzzapfen
Joint croisé
RA—IVIND
\ BBA43 Wheel hub
/ Radnabe

X2
Moyeu de roue

(7

NA—IWT IR
Wheel axle
Rad-Achse

Axe de roue

o |

VY7o RIVDEIHIIT pomeu=,
Rear axles YMake 2,
Hinterachsen

Essieux arriére YFaire 2 jeux.

BA9 3x2.5m

BB23 1050

=

aikE
*2.5mEUVEBLET, T
*Make 2.5mm hole as shown.
% 2,5mm Loch wie abgebildet bohren.
Y Percer un trou de 2,5mm comme indiqué.

2 Satz anfertigen.

®

2
5

BB25

Querwelle (blau)
Axe (bleu)

A6mMAA T T b (E)
Swing shaft (blue)

REAELF (1.5mm) —
Hex wrench (1.5mm})
Imbusschliissel (1,5mm) |
Clé Allen (1,5mm) i

o

E1

K FESHT EFRLBICLETY,
Do not overtighten.
*Nicht ganz einschrauben.
YNe pas serrer trop.

AL F (1.5m)
Hex wrench (1.5mm)
Imbusschlissel (1,5mm)
Clé Allen {(1,5mm)

6
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TAMIYA

3x10mmka—ER
Screw
Schraube
Vis

BB2
X2

3X3mn RANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

Ol
©l

BB5
X4

3X2,5mmAN—H—
BB6 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise

Smm0—R—)b

Ball connector

Kugelkopf

Connecteur arotule

BB13 xa

U 7P —LDEHIIT
Rear arms

Hintere Lenker
Triangles arriére

HHR7— LIV IR— DB A LT, BB13 (S0 —R— V) OERIFHFIGAIRICSERLTIEE L,
% Reversible suspension arms included. Check the positions of BB13 (5mm ball connector) carefully.
Y Umdrehbare Aufhangungslenker sind enthalten. Die Stellung von BB13 (Smm Kugelkopf) sorgfaltig
priifen.

Y Des bras de suspension réversibles sont inclus. Bien vérifier les positions de BB13 (rotules 5mm).

8/

l I

BB19 x2 3x49.7m¥ %7+
Shaft
Achse
Axe

BRF—IV
Suspension ball
Aufhangungs-Kugel
Rotule de suspension

D24<O H

FIMDNEEDE THIFTET,

BB40
X4

&
N
KR EBSTBBAONEBIEVEIINHEHIITETY,
W Apply grease to BB40 and make sure not to lose them during assembly.
Aus BB40 Fett auftragen und darauf achten, dass beim Zusammenbau nichts herunterfélit.
% Appliquer de la graisse sur BB40. Attention a ne pas les égarer durant I'assemblage.

YWiden hole with 3mm drill as shown.

Do not drill through other side.

*Loch mit einem 3mm Bohrer wie
abgebildet aufbohren. Nicht ganz
durchbohren.

“Elargir le trou avec un foret de 3mm
uniguement sur sa motilé supérieure.

—

O
BB2 3><10mm::

* 2mm
*BB2 BX10mmEO—ER) ZEDAESE
TARVRATHBUWTLIEEL,
Y Screw in as shown (BB2).
*Wie abgebildet zusammenschrauben
(BB2).
Y Visser comme montré (BB2).

3X8mmIlE R
Screw
Schraube
Vis

IS o

P

) 7 —LOBY){FF
Afttaching rear arms
Einbau der hinteren Lenker

O

Rear arm
Hintere Lenker
Triangle arriére

ke 7—n LY

Rear arm
Hintere Lenker
Triangle arriére

BB30 1o

BB30 #x<wrk1D

X1 Suspension mount 1D
Aufhangungs-Befestigung 1D
Support de suspension 1D

3IX3mn1 ERY
m BB4 Grub screw
X2 Madenschraube
Vis pointeau

3X0.5mmAR—H—
Spacer
Distanzring

@ I] Entretoise
i I G M

BB16 3x32m&—/\v 7Ly T F
X2 Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette & pas inversés

BB10
X4

BB20 x2 2.6x25m v 7k
Shaft
Achse
Axe

5mm77 v A2 —
Adjuster
Einstellstlck
Chape a rotule

BB32 x4

g/_,_} BA4 3x8m

VY7o R IVDE S fa— 14m0 -]

Attaching rear axles

Hinterachsen-Einbau

Fixation des essieux arriére ‘(’5
KBV E T, BB32 5m URTHRI
:gnggfzinfertigen Rear axle
KFaire 2 jeux. > 4 BB16 3x32m Hinterachse

Essieu arriére
3{ \m P M /Rw
T &

ngo-j @\ ?

30.5m Vi
it

Q. BB4
= 6\@? 32X 3mn
' BB10
3X0.5mm
VY7o RV
Rear axle
Hinterachse BB20 2.6x25m

Essieu arriére

BB10 G
3X0.5mm

3X3mm

h ~
/9/ X ABELYF (1.5m) ;
BB4 @ Hex wrench (1.5mm) \ Gl
Imbusschlissel (1,5mm S
3%30m BB10 3x0.5m BB20 2.6x25m Clé Allen {1,5mm) /
7 49491 TA05-IFS R Chassis Kit (11054514)
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QECE ey,

3X8mmLEE R
Screw
Schraube
Vis

BA1 xa

[

BB1 x4

3X10mmIE X
Screw
Schraube
Vis

3X12mmIE X
Screw
Schraube
Vis

Qe i

3X8mmlE R
Screw
Schraube
Vis

BA4 x2

3X12mARO—EX
Screw
Schraube
Vis

BAS8 x2

©

3X2.5mmANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BB6

X2

SmntE A —R—/bFw b
Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur a
rotule

BB14
X2

BB27 Juyvyzr=uvRiA

X1 Bridge suspension mount 1A
Aufhéngungsbriicke 1A
Support de suspension 1A

®

o 252
©
©
O] g

3xX10mmAEA—E R
Screw
Schraube
Vis

3X3mMMANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BB5

X4

3X2mn ANR—H—
BB7 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise
3X0.5mMAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

SmmEO—FR—Ib
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur & rotule

BB13 x2

iy

3X10mR— 1Ny T+ T b
Turn-buckle shaft

D

Y EVIN—AF—DOE ) {HF
Attaching rear damper stay

Einbau der hinteren Dampferstrebe
Fixation du support d’amortisseur arriére

K10
KNIV DOREBELTIISIFER T,
*Attach under drive belt.
Y Unterhalb des Antriebsriemens
befestigen.
* Fixer sous la courrole.

7ar MR T OBV FIF
Attaching front suspension mount
Befestigung der vorderen
Aufh@ngungshalterung

Fixation du support de suspen- *
sion avant

% R 7 BB14 s5m

T —

“?/BBG 3%2.5m

BB8 3x12m

BB27 1a

KNIV FOBEBEBLTRIHTET,
“*Attach under drive belt.
YrUnterhalb des Antriebsriemens
befestigen.

“*Fixer sous la courroie.

%781\4 3%8m

< 7 .
70 b P —LOBHIT K Y ZT—LEVN—2 TR T TY, BB13 GmEA—R—/L) OBIMHHTRICSERLTZ L,

Frontarms Y*Reversible suspension ams included. Check the positions of BB13 (mm ball connector) carefully.
Vordere Lenker *Umdrehbare Authangungslenker sind enthalten. Die Stellung von BB13 (5mm Kugelkopf)
Triangles avant sorgfaltig priifen.

“*Des bras de suspension réversibles sont inclus. Bien vérifier les positions de BB13 (rotules Srmmy}.

D1 BB2 3x10mn &

( O A 2 5
— = ]\
e + T |
{BB32) )

*IUERDE T,
% Cut off.

a!:ggﬁcm:eiden. @";@—.;fi‘; 235 3x3:§@

BB18 x2  Spann-Achse ;-1 !
Biellette a pas inversés| | | I iz R _—BB7 3x2m
- \
C I e
BB19 x2 3x49.7m+7 i
Shaft {RY
Achse BB32 sm
*DLURVET,
- K Twist a little.
5’“‘"; dij :éra_ v *Etwas verdrehen.
Einstellstiick BB18 3x10m *Tordre [égérement.
BB32 x2 Chape a rotule
H2UBIEVET,
BB40 YRF—IV *Make 2. BB13 Sm% @
Suspension ball %2 Satz anfertigen. 9,
x4 aufhel"angungs-Kugel * % Faire 2 joux. g BB10 3x0.5m7
otule de suspension ab
(&
47 R G~ '! BB44 4m S BB40/
Adjuster .@ @
Einstellstick
BB44 x2 Chape & rotule 9 @

8 49491 TA05-IFS R Chassis Kit (11054514)



14)
i .
[DW 3X8mIE R
Screw
BA4 x2 Schraube
Vis

TAMIYA

702 b7 —LOBRYHF
@ Attaching front arms \ \

O O .

BB29 #Axx<w>h 1B

X1 Suspension mount 1B
Aufhangungs-Befestigung 1B
Support de suspension 1B

3X10mmIE R

Screw
BA3 x2 Schraube
Vis

e

3X2.5mm-1 ERY
m BAS Grub screw

%2 Madenschraube
Vis pointeau

3X0.7mm ANR—H—

BB9 Spacer
) Distanzring

Entretoise

5X9mm7N A EO—R—V
Ball connector

BB12 x2 Kugelkopf
Connecteur a rotule

SmntEf—R—1b
Ball connector
Kugelkopf
BB13 x2 Connecteur a rotule

0 T

BB16 3x32m&z—i\v 2L+ 7+
X2 Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

D;m 1.6x4mnk v FATY a—
Cap screw

Zylinderkopfschraube
BB22 x2 Vis a téte cylindrique

10507 U5
BB23 Ball bearing
x4 Kugellager
Roulement a billes

Einbau der vorderen Lenker i ()
Fixation des triangles avant

\

Jovir—4 (LY

Front arm
7ovit7—L4 {RY Vordere Lenker
Frontarm Triangle avant
Vordere Lenker
Triangle avant

BB29 s

———BA43x8m

707 P RIVDIHILT
Front axles

(@] 46
46mARA T w7 (B
BB26 x2 " Swing shatt (black)
Querwelle (schwarz)

Axe (noir)
577 Y XA E—
Adjuster

Einstellstiick
BB32 xa Chape a rotule

B3 2X10mm</ v 7 b

BB33 Shaft

m— 5 okl
Axe

2X9.8mn</ 4+ b

BB34
% Achse

Axe

, B [ ofTimmm

RA—IT I X))
Wheel axle

BB41 x2 Rad-Achse

Axe de roue

TORRINAHE—

‘ ) BB42 Crossjoint
X2 Krguzzagfe’n
Joint croisé
=)
BB43 RA—IWINT
Wheel hub
®o Radnabe
Moyeu de roue

4.6X4.7mMT VI T
BB45 Flanged tube
X2 Kragenrohr
Tube a flasque

4.5%3.5mT7 > VINAT
BB46 Flanged tube
X2 Kragenrohr
Tube a flasque

Vorderachsen
Essieux avant

BB34 —
I2{EEY XS, 2X9.8mm
“Make 2.
%2 Satz anfertigen.
*Faire 2 jeux.

BB41

BB23 1050

BB23 1050

BB22 1.6x4m
KRBT EELMCLET,
% Do not overtighten.
“Nicht ganz einschrauben,
% Me pas serrer trop.

b BB12 sxom

4.6<4.7mm

*2.5m L EELETD,
% Make 2.5mm hole as shown.
%2,5mm Loch wie abgebildet
bohren.

*Percer un trou de 2,5mm
comme indiqué.

BAS 3x10mn

KR L—XICHL<HRICHDHT FITERLETD,

% To ensure smooth movement, do not overtighten.
*Zur Sicherung der Beweglichkeit nicht zu fest anziehen,
Y Pour un fonctionnement souple, ne pas serrer trop fort.

4.6X4.7mn

7O b7 yiN—7—L>» 3

Front upper arms

Vorderer, oberer Lenker /3

Tirant avant BB32 s

*BIEYET, . BB32 sm

JMake 2. -

%2 Satz anfertigen. 3 let— 1 3mm —{

K Faire 2 jeux. BB16 3x32mn @mm

9 49491 TA05-IFS R Chassis Kit (11054514)




@ { el @ 78> b7 IO {113 AV M YIS—T—L o trs AL (LY

Attaching front axles Front upper arms Front axle

3X3mmA ERY V_Ordgrachsen-E!nbau Vorderer, oberer Lenker Vorderachsen
m BB4 Grub screw Fixation des essieux avant Tirant avant Essieux avant
X Madenschraube
2 Vis pointeau
[ 1T ] (R ARE
BB21 x2 26x22mi+7h &= C' D
Shaft Nin (
Achse l;
Axe 41
5
! )‘0
3X0.1mn L o G )
BB11 Shim : g & —BB4
<10 g::\eeibe - = V= W= 3%3mm

*P—LOFEMEECHALT R, | 79220 (R)
s For arm clearance adjustment. \I;rogt axli

s Zum Einstellen des Spiels. E°r. erachsen
*Pour réglage de I'espace de bras. ssieux avant

@ i \]\\\\\\\\}
. {

J BB21 BB4
3x8mniL R 2.6X22mm 3x3mm
A BB4 3x3m—__ | -BB21 2.6x22m
BA1 x2 Schraube B
Vis
BB3 - Mamen ZFTN) T T 1~ DR
(VI %4 Schraube Attaching steering linkage BB15 s @
Vis Einbau des Lenkgestanges o
Fixation des biellettes de direction
Eﬂm SmnO—R—jb _‘ BB24 ss0
Ball connector I'" 12mm BB3 3x8m N’
Kugelkopf
BB13 x2 Connecteur a rotule
smmkEd—AR—ibF v b (&) !}
Ball connector nut (short) <
BB15  Kugelkopf-Mutter (kurz) S 2{EE T,
X1 Ecrou-connecteur a rotule “Make 2. . _‘(’3
{court) %2 Satz anfertigen. T ’/\ ‘
*Faire2jeux. i) BB32 sm K7
i @ . *EELTE
BB17 3x23m&—>iRwoiov 7k BB17 3x23m LTS,
X2 Turn-buckle shaft “*Note direction.
Spann-Achse & YAuf die Richtung
Biellette a pas inversés achten.
P BB32 sm ‘ YeNoter le sens. ~K2
8504 &)1 *EEICER
O e - e
x4 etall-Lage g Y Note direction.
Palier en métal i *Auf die Richtung
. achten.
Smny R I — Y Noter le sens.
Adjuster g
Einstellstick KNIV OREELTIIHIET,
BB32 x4 Chape arotule “*Attach under drive belt.
Y Unterhalb des Antriebsriemens BB46
4.5X3.5m7 ZVINA T befestigen. 45%3.5
BB46 Flanged tube *Fixer sous la courroie. -2 3.0m
X2 Kragenrohr

Tube a flasque

SmmtEO0—3R—Ib
Ball connector
Kugelkopf

BB13 xs Connecteur a rotule

850441
Metal bearing
Metall-Lager
Palier en métal

Eumm 3X9.5mmEk{HE X @ 707 M IN—RFT—DEHIIT
Step screw

Front damper stay :
BB38 x2 Ciassggggﬁ:?:e Vordere Dampferstrebe BB13 sm .
Support d’amortisseur avant _BB39 5x9.5m
l: ﬂ 5X9.5mmAyAh—7F v+
Rocker nut
Schwinghebelzapfen

BB39 x2 Ecrou de culbuteur Oy H—T—L) N6

Rocker arm
Kipphebel
Basculeur N1

v hyOy YBIEVET, F )

N ALEAL T RS *Make 2,
o . Liquid thread lock
RAT—LVETFTILERLDICRBLEY IV HS *2 Satz anfertigen. Schrauben-Sicherungs-
OYRFIC—EAKTERTWET, SHLEOD * Faire 2 jeux. 5 Flassigkeit

bk
i » i
HIBBHETHLETRIES N, 135 Liquice frein-filet %.% .

TAMIYA COLOR CATALOGUE

The latest in cars, boats, tanks and ships.
Motorized and museum quality models are
all shown in full color in Tamiya's latest cat-

alogue. English/Spanish, German/French BB13 sm BB24 aso BB38 3x9m
and Japanese versions available.
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