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RADIO CONTROL UNIT

Tamiya EXPEC GT-I R/C system (2-channel R/C unit with ESC(FETP>NE2F+RILTOR
electronic speed controller) is recommended for this model. 2-channel R/C unit with electronic speed controller
YRefer to the instruction manual included with the R/C 2-Kanal RG-Einheit mit elektronischem Fahmregler
unit. Ensemble R/C 2 voies avec variateur électronique
MOTOR

YThis kit does not include a motor.

To realize maximum running performance, choose separate-
ly available electric motor and pinion gear refening to the
separate setting sheet (Super Stock Motor TZ and RZ are
recommended).

POWER SOURCE B f] 3 %
Both 7.2V 6 cells battery and stick pack battery are compat-

ible with this chassis. Charge the battery according to man- F—EET
ual. —_—

RC-EINHEITEN [ _ )
Das Tamiya EXPEC GT-I R/C System (2-Kanal RC-Einheit — - =\ =/
;2:: r:I:ktnonlschem Fahrregler) wird fiir dieses Modell emp- 3 M SR — L% T3 E ” §§N§ 'é'o.
Beachten Sie sich bitte die der RC-Einheit beigefugte Ge- e e
brauchsanweisung. % Un émetteur de type volant est également utilisable.
MOTOR —
YDieser Bausatz enthalt keinen Motor. (ERTEZY—ROKRES) e e A e
Um maximale Fahrleistung zu erhalten, wéahlen Sie einen ge- Suitable servo size ggtet"s' batter%' e
trennt erhiittlichen Elektromotor und ein Ritzel geméB dem | GroBe der Servos A A
getrennt beiliegenden Einstell-Blatt (es werden die Super Dimensions max des servos part
Stock Motoren TZ und RZ empfohlen). ANBY o ZDY—it A
STOMQUELLE ‘1Eﬁﬂj¥§ﬁhn 12~16mm
Bei diesem Chassis sind sowohl 7,2V 6-Zellen Einzelakkus KSmall size servo - ¥
als auch Akkupacks einsetzbar. Den Akku gemaB Anwei- ‘fg;’f:d"e 1%
sung aufladen. darf nicht eingebaut
werden,
RADIOCOMMANDE “Un mini-servo ne DEP7.2VL—IINRv D
L'ensemble Tamiya EXPEC GT-I (ensemble R/C 2 voies peut étre installé. Stick pack battery
avec variateur électronique) est recommandé pour ce mo- A i Normaler Akkupack
déle. ' 4 Pack en stick
% Se référer au manuel d'instructions de l'ensemble R/C. (ESART« EERT 1))
MOTEUR ; - S Body recommended
*Le moteur n est pas inclus dans ce kit. . Empfohlene Karosserie
Pour obtenir les meilleures performances, se procurer sé- Carrosserie conseillée

parément le moteur et le pignon appropriés en suivant les
conseils du feuillet de réglage séparé (les moteurs Super
Stock TZ ou RZ sont recommandés).

ALIMENTATION

Des packs 7,2V a éléments séparés ou en stick sont utilis-
ables. Charger le pack de propulsion selon les indications
du manuel du chargeur.

A=/N\—=RAbYD TZRZE—H—
Super Stock Motor TZ, RZ

@L 17Uy INSX

@Raybrig NSX

{MAE93IH) TOOLS RECOMMENDED / SZC‘I‘J/Y— iﬂgﬂ:ﬁlﬁ! ;

O ide cutters e n cemen
BENOTIGTE WERKZEUGE / OUTILLAGE Sefiorschneider i sl
+ RSN — (KRN Pinces coupantes Colle rapide
+ Screwdriver (large, small) —=
+ Schraubenzieher (groB, Klein) ?y %géﬁfgﬂement
LS, Grend e Synthetischer Kleber

Colle & base de caoutchouc synthétique

STASRF

= 1
@ Long nose pliers =N

z) Flachzange
O3 bF17
Modeling knife Pinces a becs longs

Modellbaumesser
Couteau de modéliste

(TETITTI T o [ =

KZDMIT, TZRAT—TEEVIRAADBETT,
Fle. EVY Ty 9 —DH B EEHTT,
JrAssembly of this kit will also requires glass tape
and a pin vise. A Soft cloth and E-ring tool will also
assist in construction.

Der Zusammenbau dieses Bausatzes erfordert

+2U 738 L 27 (1.5mm, 2mm) auBerdem ein Glasfaser-Klebeband und einen
File Hex wrench (1.5mm, 2mm) Schraubstock. Auch ein weiches Tuch und ein E-
Feile Imbusschlassel (1,5mm, 2mm) Ring-Abzieher sind beim Zusammenbau hilfreich.

Lime Clé Allen (1,5mm, 2mm) — - Wl'assemblage de ce kit requiert également du ru-

ban adhésif renforcé et un outil & percer. Un chiffon et
un outil & circlip seront également utiles.
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/\ CAUTION

@Read carefully and fully understand the instructions be-
fore commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@®Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouth, or pull vinyl
bag over their head.

/I\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie
alle Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls
ein Kind das Modell zusammenbaut, solite ein beaufsich-
tigender Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen
haben.

@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werk-
zeuge einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung
von Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.
@Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindern femhalten. Verhiiten Sie,
daB Kinder irgendwelche Bauteile in den Mund nehmen
oder Plastiktiiten tiber den Kopf ziehen.

/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer I'assemblage. La construction du modéle par un en-
fant doit s’effectuer sous la surveillance d'un adulte.
@L'assemblage de ce kit requiert de I'outillage, en parti-
culier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec
précaution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(927 -TOVARYYGT-170/K / ESC(FET7 > 7) &)
TAMIYA EXPEC GT-I 2-CHANNEL R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER)
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COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into ra-
dio signals which are transmitted through the antenna.
@Trim: Lever for adjusting central position of servo.

@Wheel! & Trigger: Moves servos, which steer car and adjust
throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and con-
verts them into pulses that operate the model’s servo and
speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received from
the receiver and controls the current going to the motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the re-
ceiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT
1.@Sender: Dient als Steuergerat. Lenkrad/-knippel- und

Gaszuggriff/- kniippelbewegungen werden in Funksignale

umgewandelt und Gber die Antenne ausgesendet.

@Trimm: Hebel zum Einstellen der Mittelstellung eines Ser-

VoS,

@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,

welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfanger: Der Empfanger nimmt die Signale des Sen-
ders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fiir das Lenkservo
und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhalt Steuersignale vom Emp-
fanger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4.@Lenkservo: Wandelt die vom Empfanger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D’UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions sur le
manche de direction/volant ou sur le manche de gaz/géchet-
te sont converties en signaux radio transmis par le biais de
I'antenne.

@Trim: dispositif permettant d'ajuster le neutre d’un servo.
@Volant/Gachette: permettent de contrdler respectivement
la direction et le régime moteur du modéle.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contrdle les mouvements du{des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du ré-
cepteur et régule la quantité de courant alimentant le moteur.

4. @Servo de direction: convertit les signaux émanant du ré-
cepteur en mouvements mécaniques.
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Read before assembly.

Erst lesen - dann bauen.

Y ©

Lire avant assemblage.
3 X 8mm7NAME R
Screw
MA7 xe Schraube
(x12) Vis
55X 1mMAN—H—
[I MN4 Spacer
X4 Distanzring
Entretoise

|

MS3 ATFUYIRIL

X2 Steering post
Lagerzapfen der Lenkung
Colonnette de direction

— ©

O

KHEHIITICADRCHPRERELEITEICRT. 26&D
MNZIDDATLIEE W,
ABEVWRSHOE, FLEHITORICEBIANBTEHE
HLIEEV, A—FREBH. FRERBEHDXLLBE
IZid. BBEVWRSHORFEEIC THRAS LS W,
KNSHER, Fv MEHES L, KK BYEHEOBREHD
FF. BIZL< BT > DERICHATLEEZ V. &R
AP USBEICA>TWET, FRELTES>TLES W,
ZOR—VR@FBITIVRAZELHNICERULE LT
Ml oo TUT. BBETATIES L.
HStudy the instructions thoroughly before assembly.

Y There are many small screws, nuts and similar parts. Assemble
them carefully referring to the drawings. To prevent trouble and
finish the model with good performance, it is necessary to as-

- Apply grease to the places shown by this mark.
Apply grease first, then assemble.

*Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.

YViele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der
Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein gu-
tes Modell mit bester Leistung.

_- Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann

zusammenbauen.
Y Assimilez les instructions parfaitement avant 'assemblage.
%Il y a beaucoup de petites vis, d'écrous et de piéces similaires.
Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour évi-
ter les erreurs suivre les stades du montage dans I'ordre indiqué.

_- Graisser les endroits indiqués par ce symbole.
Graisser d'abord, assembler ensuite.

O

CEIXL—R T 718y TV —DF)
For 6 cells battery

Far Batterie aus 6 Einzelzellen

Pour pack a éléments séparés

semble each step exactly as shown.

KNy FU—DORAEHREAT IICHICEMD Z
LET.
YSmooth-out the edge of openings using file to

L=
1= protect battery cell cover.
*Zum Schutz der Akkuzellenhiille die Kanten der
- Offnung mit einer Feile auszurunden.

*Poncer les cotés des ouvertures avec une lime
pour protéger le couvercle du pack de propulsion.

(A7 7y FEREDIXD {17
Attaching lower deck parts
Befestigung der Anbauteile an
der Bodenplatte

Piéces du chéssis inférieur

NEEL >~ F (2mm)
Hex wrench (2mm)

(=) Imbusschlissel (2mm)
El
=
=

Clé Allen {2mm)

MMO9 B2AYTY A

Suspension mount A
Aufhéngungs-Befestigung A
Support de suspension A

X1

MM11 B2 +XB
X1

Suspension mount XB
Aufhangungs-Befestigung XB
Support de suspension XB

RIVERY

Mount screw
MB2 Befestigungsschraube
(x2) Vis de montage
55X 3mmANRN—H—
@ MN2 Spacer
(x2) Distanzring
Entretoise
MN4 5.5% 1mm
Aa77vy¥®
Lower deck I

Chassisboden
Chassis inférieur

(2

(b
MAG x4

3xX8mmARAKE R
Screw
Schraube
Vis

ca
— (TLS1PH)

CEMENT 5= VHEREESE
ORCH— DI LY PERICHRS N ERIER
ATT, I—FUSTDREDS( POBRICHX
BRNEBNEEES A, BESENVHBIT
BICESADRA STASOLOPTLDERET
9. 5g PLEFI-TADT, N0FDST%E
EETDTENTERT, V100 X2KNE

() DEBRIFARL—LIy IOREALET .

Parts in { ) are to be used for stick pack battery.

Teile in () sind bei normalen Akkupacks zu verwenden.
Les piéces entre ( ) sont a utiliser pour un pack en stick.

-(MB2)

* A=Y IN—Y DR D ICEMIESR (BI5) ERML TENESE LTSV,
BEHRICBIRDET,

Y To prevent carbon parts from damage, apply instant cement (available separate-
ly) to the edge. It also works as insulation.

Y Zur Erhdhung der Karbonteilefestigkeit Sekundenkleber (separat erhéltlich) auf-
tragen. Wirkt auch als Isolation.

Y Pour renforcer la chassis carbone, appliquer de la colle rapide (disponible sé-
parément). Sert également d'isolant.

MA7 axem  (MAY7 3x8m)

((*'\77_1035@.!7}._‘11» WRABEED ET,

Gearboxes JMake 2.

Getriebegehause %2 Satz anfertigen.

Carters Y Faire 2 jeux. _—MAB 3x8m

~

LS

MM7 B2/ oAy R
X2 Lower bulkhead
. Unterer Lagerschild
@) Cloison inférieure

O

o
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Rear ball differential

e e (UYR—ILF T DHHIITY

g!nteresﬂKlugehliﬁifferen;ii KR—ILT 7 DRHITICRR—ILF TS I ZEZFERLES,
ifférentiel es arri  Apply Ball Diff Grease to the differential during assembly.
MB3 2x25mmF v v FRI ) 1— Y Differentialgetriebe wéhrend des Zusammenbaus mit Fett fiir Kugeldiffe-

X1 Cap screw
Zylinderkopfschraube

rential einschmieren.
% Appliquer de la Graisse pour différentiel 4 billes sur le différentiel, avant

Vis a téte cylindrique assemblage.
MC5 2omEy JF v
Lock nut
Eicherunlg?murter *#‘\”0);7’& BA<RITT L (ME3ME4) TV UFPS VR
crou nylstop FBELET.
% Use shims for clearance adjustment. A loose ball differen-
@ KRS IR UEH KRS NOTE tial may damage gear.
ME3 10X0.1mm L YrSqueeze both sides. *Verwenden Sie Scheiben zur Spieleinstellung. Ein loses
X1 Shim Y An beiden Seiten driicken. Kugeldifferential kann das Getriebe beschadigen.
Scheibe K Presser des deux cotés. YeUtiliser des cales pour régler 'espacement. Un différen-
Cale tiel & billes avec du jeu peut endommager la pignonnerie.
ME4 10%0.3mm3/ Ly MJ1
X3 Shim
Scheibe FIIIAY MR 4‘
Cale Diff joint (long) (@) =
Differential-Gelenk (lang) (_ /
Accouplement de différentiel (=) ?
3R F—ILK—IL ton &—MC5 2m ()
O MJ3 Steel ball (long) MR1 1510 ——<=
x10 Stahlkugel -
Bille en acier /) @ L10 i
- S il 3 = = T
IO I ME4 10x0.3mm<
1510k 7Y >4 _ MR9
MR1 Ball bearing < == = —MR8
%2 Kugellager MJ3 zm |
Roulement a billes . @— —MRb5 ss0 |
.
(i . ) —
' :z’f:-‘ﬁ;‘\\-_) o R—LF7 U %y
MR5 85087 e (Y Ball diff ring gear
X2 Ball bearing @) Kugelditferential-Tellerrad
Kugellager O O 0 Couronne de différentiel a billes
Roulement a billes

A\ MRG 620XA5 A ~NRFUVY
(\ ) x1 Ball thrust bearing
~ Druckkugellager
Butée a billes

MR8 =7&x7V>Y

X1 Diff spring
Differentialfeder
Ressort de diff

MR9 x2
F77L—r
Diff plate
Differentialplatte
Plaquette de diff

—MJ2
F7¥VaA k)

Diff joint (short)
Differential-Gelenk (kurz)

Accouplement de différentiel
(court)p 7RAERELYF (1.5mm)
Hex wrench (1.5mm)
pre ~ Imbusschlissel (1,5mm}
AL CI§ Allen (1,5mm)
2X5mF £y AT Y 21— I':nengef;‘fb ol
usschlis
Cap screw Clé Allen

Zylinderkopfschraube
Vis & téte cylindrique
*FT7Tarvk (MIT.MI2) ZBEEL T IR—ILF IV T EPHRITRELELIEBET
MB3 (2X26mm¥ vy F XTI U1 —) ERBELLEHNSRIARET RVAHTEBETT
DMERBLEDRIDBIBT IO TIERLTLIES L,

Y Hold diff joints MJ1 and MJ2 with hex wrenches as shown. Adjusting little by little,
screw in MB3 until ball diff ring gear does not slip. Be careful not to overtighten. It will
cause differential works to slow.

YDie Differential-Gelenke MJ1 und MJ2 wie abgebildet mit Imbusschliissel festhalten.
Zum Einstellen in kleinen Schritten MB3 einschrauben, bis das Kugeldifferential-Teller-
rad nicht mehr durchrutscht. Auf nicht zu festes Anziehen achten, das Differential wiirde
sonst nicht ausreichend ansprechen.

Shim Y Bloquer les accouplements de différentiel MJ1 et MJ2 avec des clés allen comme in-
Scheibe d’lque._ Régler en serrant la vis MB3 progressivement jusqu'a ce que Ia_c'ouron_ne’ de ghf-
Cale férentiel ne glisse plus. Ne pas serrer trop fort, cela diminuerait I'efficacité du différentiel.

| (ZO>Ybhor o 1A DEHIZTY
Front one-way differential
Vorderer Freilauf
| Roue libre avant MB1 2x5om MR1 1510

MJ5 ZB¥ I xaRILY —
X1

ME3 1ox0.1mm 4
X1 i

ME4 10x0.3m> 4
%3

-
(@R X¢/]
535
g

&35 NOTE

Front one-way housing K FVDATEHSRIC
Gehéause des vorderen Freilaufs 2 In(ME3,ME4) T2 Y
Logement de roue libre avant POIVARARELET,

*Use shims for clear-
ance adjustment. A loose
one-way differential may
damage gear.
YrVerwenden Sie Schei-
ben zur Spieleinstellung.
MES3 10x0.1mm Ein loser Freilauf kann
das Getriebe beschadi-

MR1 x2 MR1 1510
15107 VU > &
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

gen.
K Utiliser des cales pour
DUy UYSEY kBECERLTI LSV, régler l'espacement. Une

: i roue libre avec du jeu
One-way ring gear *Note direction.
P peut endommager la
ME4 10x 0.3mm Freiiauf-Tellarrad KAuf die Rictiiing ackten. pignonnerie.

Couronne unidirectionnella YrNoter le sens.
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(5)
e

MA7 x2

IX 8mmyRAME R
Screw
Schraube
Vis

2x5mF vy FAY U 1—
Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

MB1 x1

2x8gmm> v 7 bk
Shaft
Achse
Axe

—
MD1 x2

ME1 6X0.1mn L

X3 Shim
Scheibe
Cale

O

ME2 5x0.4mm> L

X2 Shim
Scheibe
Cale

MM3 x1

RIN—F VR wIt—
Spur gear stopper
Stirnrad-Mitnehmer
Cale de pignon in-
termédiaire

MM4 x1

AN—FPI Ik
Spur gear mount
Stimradlagerung
Support de pignon
intermédiaire

ImO Y > 7 (R)
O-ring {black)
0-Ring (schwarz)

@ MO11
x1

Joint torique (noir)
Lo o (O]

MP2 7a~x3¥aqsrk R)

X1 Propeller joint {rear)
Antriebs-Gelenk (hinten)
Accouplement d’arbre de
transmission (arriére)

MP3 x1
ey y—Hhv7
Center cup

Zentralgelenk-Kapsel
Noix centrale

7moY > T
MP4 Q-ring
x1 0O-Ring
Joint torique

|:| MP5 2.6X9mn¥ v 7 b
X1

O

Shaft
Achse
Axe

MR2 1260R7 U~ T

X1 Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

MR3 1060~7 U

®1 Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

3X 8mmAR A M E R
Screw
Schraube
Vis

3X8mu7RAME R
Screw
Schraube
Vis

(RIX—F VP DEHILT)

5/

BRI LRESR (3F)

Synthetic rubber cement (available separately)

Synthetischer Kleber (separat erhaltlich)

Colle 2 base de caoutchouc synthétique (disponible séparément)

ME2 5x0.1m /G//-<@
Fys
2% 8mm

~ARILEZFA 2 FT B
Bevel pinion gear

Kegelritzel

Pignon conigue

MB1 2x5mm

Spur gear (T, kX TDATEHIRIC YL (ME1,ME2) TVYP SV ARBELET,
Stirnrad .ei J=¥ Kk Use shims for clearance adjustment.

% Verwenden Sie Scheiben zur Spieleinstellung.

; termadiai
Pignon intermédiaire NOTE utiiser des cales pour régler 'espacement.

MO11_3m

— MR3 1060 MP4 7um

MR2 1260

MPS5 2.6x 9mm

MR3 1060
MM2 E—5—<orhk

Motor mount
Motor-Lager
Support-moteur

V.

Wy
MD1 2x8mm

*EREEER (BIFE) £ERLT
RIFLESEL TSRSV,
JeAffix using instant cement.
YeMit Sekundenkleber anheften.
YFixer avec de la colle rapide.

Spur gear
Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

MAY7 3x8mm

(RIR—F DD 13
Attaching spur gear
Stirnrad-Einbau

Fixation du pignon intermédiaire

6/

AI—FF

Spur gear
Stimradgetriebe
Pignon intermédiaire

0,0 Eyor—2
—L Gearbox
1 |OI |OI Getriebegehause
i Carter
. NS
O O =0 —
; MRS 1060
oMo O

———R—ILT7

Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel & billes

MA7 3x8mm MA7 3x8mn

RIEZFAPF—R—R
Stabilizer base
Stabilisator-Halterung
Base de barre anti-roulis

—
/ YDetach temporarily.
YeVoriibergehend abbauen.
YeEnlever temporairement.

Q
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3 X 16mm7 <A M E X
Screw
Schraube
MA4 x2 o

OO 9% 1smoa-—e2
Screw
MC1 x4

Schraube
Vis

MD3 smEO—R—iLF v~

X3 Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur
arotule

o T

MD5 3x42my—2 v oo w7k
X1 Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

i N

MD7 3%23m%—> /v ol v T+
X2 Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

+FLYF
Box wrench
Steckschliissel
Clé a tube

MN2 5.5X3mmAR—4—
x3 Spacer
Distanzring

Entretoise

MN3 5.5%2maA~X—%—

X1 Spacer
Distanzring
Entretoise

MN5 3X0.7mm2A~R—4—
@ |] x4 Spacer
Distanzring
Entretoise

MR7 e3075>y~ruvy

X2 Flanged ball bearing
Flansch-Kugellager
Roulement a flasque

MS1 A77U>I7—4L L)
X1 Steering arm (left}
Schubstange (links)
Commande de direction (gauche)

MS2 AF7YU>TIF7—L4 (R)

x1 Steering arm (right)
Schubstange (rechts)
Commande de direction (droite)

0

MS6 A77U>I7L—k

X1 Steering plate
Lenkungs-Platte
Plaquette de direction

5im>y P v A —
Adjuster
Einstellstiick
Chape a rotule

8)

3X8mm7RAME R
Screw
MA7 x5 Schraube
Vis

TAMIYA

| 66mm .

._mmm-[.'l]-humuE’

(RFF U2 T T AI—DEHIIT)
Steering linkage
Lenkgestange

Barres d'accouplement

MD3 5mm+8

MN3 5.5><2mm—@

|
MN2 s.sxamm—g

v

MC1 3x150m MD3 sm

MD3 sm

MR7 e30
*2MEED ET,
FMake 2.
%2 Satz anfertigen.
Y Faire 2 jeux.

)

MA4 3 16m

KEECEBMLTLIEE L,
*Note direction.

Y Auf die Richtung achten.
* Noter e sens.

(ZOYh7>0 14O FIF)
Attaching front one-way differential
Einbau des vorderen Freilaufs
Fixation de la roue libre avant

FPr—R —
Gearbox
Getriebegehause

Carter

ATFIVITIAI—
Steering linkage
Lenkgestange

Barres d'accouplement

MAY7 3x8mm

ATEZAHP—~R—=2
Stabilizer base
Stabilisator-Haiterung
Base de barre anti-roulis

*HLET,

% Detach temporarily.
“Voriibergehend abbauen,
* Enlever temporairemant.

Ay A
Front one-way differential
Vorderer Freilauf
Roue libre avant
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O,

| 3X8mm7AE M E R
Qi A
Schraube
MA6 x3 S
2xsmF vy FAYUa—
Cap screw
MB1 x1 Zylinderkopfschraube

Vis a téte cylindrique

— 2X8mm> 7 b
MD1 x1 Achse
Ax

ME2 5x0.1mm L
X2 Shim

Scheibe
Cale

MAGB axsmn

ZAvbkAyT7Iaqsrk
MP1 Front cup joint
Vorderes Kapselgelenk
Accouplement de noix avant

3mmOY > U (8)
O-ring (black)
O-Ring (schwarz)
Joint torique (nair)

MR3 1060~7 1 v

X2 Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

[ " 3X8mmyRAME X
i Sorow

Schraube
Vis

=
>
X

(x3)

MM8

X1
ry—HR b~
Center post

Zentralzapfen
Colonnette centrale

LY SPOehyas )
FITOLARE/MLCRSHYOVBEL—B
1T, CHREOHFBBETELTRTIV.

(FOnRZ v 7 bOBDFIF)
Attaching propeller shaft
Antriebswelle-Einbau

Installation de 'arbre de transmission

BRILRESEH (A58
Synthetic rubber cement (available separately)
Synthetischer Kleber (separat erhaltlich)

Colle & base de caoutchouc synthétique (disponible séparément)

ME2 5x0.1nm

MB1 2x5m

RRIVEZAFY

Bevel pinion gear
Kegelritzel
Pignon conique

MD1 2x8m

KEVOHTEPBHSRICVA (ME2) THIUFP SV ABRBELET.
*Use shims for clearance adjustment.
YVerwenden Sie Scheiben zur Spieleinstellung.

NOTE utiliser des cales pour régler I'espacement.

MR3 1060

ZAanRZ vy 7k
Propeller shaft
Antriebswelle
Arbre de transmission

MO11 amn

(XY FU—RILY —DED 1)
Attaching battery holder

Einbau des Batterie-Halters
Fixation du support de batterie

AAECERLTLIEE D —
Y Note direction.

Y Auf die Richtung achten.
Noter le sens.

(X kL—kIXY I ODED
For stick pack battery

Fiir normalen Akkupack
Pour pack en stick

KMRDIHT—TERED ET,

Y Apply vinyl tape for insulation.

Y Das Vinylband zur Isolation anbringen.
--= JrApposer la bande vinyl pour l'isolant.

(MA7 3x8m)
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3IXBMMARAILE R
Screw
MA6 x2 Schraube
Vis

MC3 3mm-r TR
ﬂlm} X1 Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

MM1 x4

(TE = A F¥

34T Pinion gear

34Z Motorritzel

Pignon moteur 34 dents

3 X 10mm7 <A, X
Screw
Schraube
Vis

(At
(O ]

MAS3 x1

(E—5—DED 1)
Attaching motor
Motor-Einbau

Fixation du moteur

¥E—¥— (5l58)

»¢Motor (available separately)

> Motor (separat erhaltlich)

¥ Moteur (disponible séparément)

1

K EZ(MAG) 2ib 5 HT. E—7—EBEL
THEVHBELFDD LS ICTEFREBILET,
*Loosen screws (MA6) and adjust to run
smoothly.

Die (MA6) Schrauben lockern und so einstel-
len, dafl der Motor gleichméBig lauft.
*Desserrer les vis (MA6) et régler pour un
fonctionnement libre de la pignonerie.

MC3 3mm
MM aar

H MAG 3x8m

26X10mmy v EYTER
Tapping screw
Schneidschraube
Vis taraudeuse

MB4 x1

(ERTERZY—ROXES)
Suitable servo size

GroBe der Servos

Dimensions max des servos

i
12~16mn
¥

48mm —

FeABmmADY — R E T~ 7 RO I,
YUse double-sided tape for different size servo.
*Fir Servos abweichender GroBe doppel-
seitiges Klebeband verwenden.

YUtiliser de la bande adhésive double face
pour des servos de taille différente.

MOBRFF Y MMcREENLTLERA.
Parts marked 3 are not included in kit.
Teile mit 3¢ sind im Bausatz nicht enthalten.
Les piéces marquées 3 ne sont pas inclu-
ses dans le kit.

Checking R/C equipment
@ Install batteries.

@ Extend antenna.

@ Loosen and extend.

@ Connect charged battery.
® Switch on.

® Switch on.

@ Trims in neutral.

Steering wheel in neutral.
© Servo in neutral position.

Uberpriifen der RC-Anlage

(@ Batterien einlegen.

@ Antenne ausziehen.

@ Aufwickeln und langziehen.

@ Voll aufgeladenen Akku verbinden.

®) Schalter ein.

® Schaiter ein.

@ Trimmhebel neutral stellen.

Lenkrad neutral stellen,

@ Dies ist die Neutralstellung des Servos.

Vérification de I'éguipement R/C
(@ Mettre en place les piles.
@ Déployer I'antenne.

(SIAAYPA—LANDF T YYI) xBSOMFrvoU. BT —RO=2— NSILERBLTEAITTTIEE L,
Checking R/C equipment Y Make sure the servo is in neutral prior to assembly.

Uberprﬁfen der RC-Anlage Servo vor dem Einbau in neutrale Stellung bringen.

Vérification de I'équipement R/C *Sassurer que le servo est au neutre avant assemblage.

12

@7 vF+EDELET,

B®z1vFe
ANET,

@~V LERD
v T UES

@FREEOETRAINYFY —
EDREET,

Qrvr+=z
OIFLET,

@rFFUVIRA—ILE
B L, Y—RoBE%
RELTLLES N,

~XAFFI)TH—R
3 % Steering servo
& ]@ X Lenkservo
= ¥ Servo de direction
Iy

©@=RF7Y > k1 — bz
MBOLE, EE->TVBE
BB —iRD = 2 — b 5 LA
BT,

*EATEY —RICEDLE T HTET,

Y Match part with servo.

“Den zum Servo passenden Sockel aussuchen.
Y Utiliser une piéce adaptée au servo,

Qoo (o

MB4 2.6x10mm MAS 3x10m
MS9-

K =MD Za—rZNTEEROLSICEDDHETS,
JrAttach as shown with servo in neutral.

*Wie angegeben Servo in Neutralstellung bringen.
O JMonter comme indiqué avec le servo au neutre.

ollo

@ Dérouler et déployer le fil.

@ Charger complétement la batterie.
® Mettre en marche.

® Mettre en marche.

@ Placer les trims au neutre.

Le volant de direction au neutre.
@ Le servo au neutre.

&

3X8mm< AN E R
Screw
MAS x3 Schraube
Vis
MS7 ZLEH—HzF—
O ) xa  Servostay
Servohalterung
Support de servo

(RFF7 V2 I —RKOEHIT)
Steering servo

Lenkservo

Servo de direction

XAFFPU I —R
X Steering servo

X Lenkservo

»¢8ervo de direction

MAGB 3x8mn

MD3 smEo—HR—ILFv b

X1 Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur
arotule

=

MD4 3mn '_"/I‘g/ #Abschneiden.

MD4 3m7wve—
X2

@ Washer @ YCouper. a O
Beilagscheibe ——
Rondalle MAB 3x8mm =il
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3x8mmyNAMNE R
Screw
Schraube
MA7 x2 Via
XIS KRAFF U IH—iR
X Receiver 3 Steering servo
3 Empfanger ¥ Lenkservo
# Récepteur #Servo de direction

]
]
]
]

KEIEMRAA Y F
>XReceiver switch
Empfanger-Schalter
S Interrupteur du circuit
de réception

XESC (FET7 > )

3 Electronic speed controller

3 Elektronischer Fahrregler

¥ Variateur de vitesse électronique

XESCRILYMAZYY A=K OvhE
—Z—ORETT,

15)

(D

3X12mmRA—E X

Screw
MC2 x4 Schraube
Vis
MD3 smfO—R—ibF v b
X4 Ball connector nut

Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur
arotule

MN2 5.5X3mmAN—4—

X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

©
©

MN3 5.5x2mza~x—4—

X2 Spacer
Distanzring
Entretoise
L
MM5B FZwix—ILo~Av EA
X2 Upper bulkhead A

Oberer Lagerschild A
Cloison supérieure A

FwI—=IIL7~v B
Upper bulkhead B
Oberer Lagerschild B
Cloison supérieure B

MM6
x2

(RC X F1DELD 13D
Attaching R/C unit

Einbau der RC-Einheit
Installation de 'ensemble R/C

14

*+ (FSR) &+ (FFR) . — (IAFA) &~ (RAFRA) A—REDLHEHT,

YConnect (+) to (+) and (-} to (-).
Ye(+) mit (+) und (=) mit (=) verbinden.
YeConnecter (+) avec (+) et (-) avec (-).

Sticker
Aufkleber
Autocollant

/

KAFFIVYIT—LDFIv R
Y—E=WOHIET,

e Attach steering arm.

Y Lenkgestinge befestigen.
Fixer la barre d’accouplement.

KAFF U IF—RRNTOART Y+ 7 MEHICBRIE
WMET—7 TROHITRT,

*When steering servo contacts propeller shaft, affix servo
with double-sided tape.

YFalls das Lenkservo an der Antriebswelle streift, das !
Servo mit Doppelklebeband anbringen.

#Si le servo de direction touche I'arbre de transmission,
fixer le servo avec de I'adhésif double face.

KESC(FET7>7)

>XElectronic speed controller

3 Elektronischer Fahrregler

X Variateur de vitesse électronique

-y
Sticker
Aufkleber
Autocollant

S Empfanger
X Récepteur

MEEBRTvF
XReceiver switch
XEmpfianger-Schalter
XInterrupteur du circuit
de réception

*RCA N DBEAERFREANICIFZEARATI .
TORS Vv 7 MCERBRSEHRELSBOVWESITE
BELTEDfFIFTLIEE L,

Yelnstall R/C unit in desired position. Position R/C unit
s0 as not to contact with propeller shaft.

mET—7 TR FEY,
Double-sided tape
Doppelklebeband

Adhésif double face

Y Die RC-Einheit an gewlinschter Stelle einbauen. Die
RC-Einheit so anbringen, dass die Antriebswelle nicht
an ihr streifen.

Yenstaller 'ensemble R/C dans la position choisie en veillant
4 ne pas le mettre en contact avec I'arbre de transmission.

Upper bulkheads
Obere Lagerschilde
Cloisons supérieures

15

MD3 Smm—é 3 (RLY

MNS3 5.5x mm—&“l’a

{

&
MC2 3><12mrn—

¢(RR)

(FvIS—IRILT A~y RDEMKILT)

8—MD3 s

|
@—MN3 5.5% 2mm

MD3 5m

MN2 5.5 Smm—g

MC2 3x12mm

O

8
|

{FR»

&MDS Sam
|
&MNZ 5.5% 3mm

MC2 3x12m

1
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MAT x4

3X14mm7A R E R
Screw
Schraube

i

3X8mmABIE R
Screw

MAB =11 Schraube
(x13) vis

MA1 3x14mm

FYR—=FvH
Upper deck
Oberes Deck
Platine supérieure

MAG 3 x8mm

£y

FwIR—IILI Ay R
Upper bulkhead
Oberer Lagerschild
Cloison supérieure

{RL)

@

(T 3x12maR b —E 2

Screw
MC2 x4 Schraube
Vis
Sim7 V¢ A5 —
Adjuster
Einstellstiick
MS4 x4 Chape a rotule
4y T A5 —
@l- Adjuster
Einstellstiick
MS5 x4 Chape & rotule

KEEEELTLLES L,
YNote direction.

JAuf die Richtung achten.
YeNoter le sens.

TAMIYA

FwIK=IRIL o~y R
Upper bulkhead
Oberer Lagerschild
Cloison supérieure

(7w IN—F v FOED FF)
Attaching upper deck
Einbau des oberen Decks

Installation de la platine supérieure

() OBWRIFA LRy IDORERLET,

Parts in { ) are to be used for stick pack battery.

Teile in ( ) sind bei normalen Akkupacks zu verwenden.
Les piéces entre ( ) sont a utiliser pour un pack en stick.

J4

(MAG6 3xgmm) \
MAG 3x8mm MAB 5 g

v—2 (D

Sticker (=)
Aufkleber g
Autocollant ) ¥

g ot

=

FYTHREBLEY.

{RR)

touch any rotating parts.

*EIFRERS . WEERSICMhGW L ST

Y Make sure antenna cable does not

AP UTHBREBLET,
JPass antenna.

Y Antennekabel durchfiihren.

Y Passer I'antenne.

(MAGB 3x8mm)

FAAVIKVER
Nylon band
Nylonband

Vll. Zl
= =
:».<-l o lf*@ ]
X '

%
/N

A
A7
S

MAB 3x8m
_—

MA1 3x14mm

Zwire—rno~y k {FLY
Upper bulkhead

Oberer Lagerschild

Cloison supérieure

()

.MAB 3x8m

ICHR

-‘———" o ¢

+_\\> LA
=\
9

o

7w iR—iubg Ay k {FR)
Upper bulkhead

Oberer Lagerschild

Cloison supérieure

YAchten Sie darauf, dass die Antenne
nicht mit drehenden oder bewegten Tei-
len in Berithrung kommit.

YS'assurer que le fil d'antenne reste
éloigné des piéces en mouvement et en
rotation.

Collier en nylon

AEMIA—RRI P IRBESBVESICFIAOVYNRY R TR THEXT,

Y Secure cables using nylon band.
% Kabel mit Nylonband zusammenbinden.
YMaintenir les fils en place avec un collier en nylon.

(RIESA Y= a1 k)
Stabilizer joints
Stabilisator-Gelenke
Accouplements de barre anti-roulis

17

¢Zzav )y @
Front
Vorne
Avant

(AY (B»

MS4 sum

==
S0

MGC2 3x12mm—

@%ﬂi@f
-

&—¥=

S=oas

MS5 4mm —

B>

e
j_ KENDEMDET,
SRt
= -t schneiden.
MS4 s e FCouper
Y, (V)
% Rear
Hinten
Arriére
{A) (B)»

A LVRADET,
FTwist a little.
YeEtwas verdrehen.
*Tordre légérement.
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e e = B =
@fﬂ = T w1 ; (7AY k7 —LOHEHILT) (Zark){B)
- S - Front arms Front
Vordere Lenker Vorne

FIMmDIEHFETHITET,
YWiden hole with 3mm drill as shown. Triangles avant /@ «L} Avant
Do not drill through other side. \ i
YeLoch mit einem 3mm Bohrer wie abgebil- ML2 R
det aufbohren. Nicht ganz durchbohren. ((R)) -_ DN
Y Elargir le trou avec un foret de 3mm uni- ) MN3
quement sur sa motilé supérieure. \6/ 5.5% 2mm
i & ML4 3x46m
D1 __@ »L- L4 3x46n
(C2=PAST{V)
Front |
Vorne
Avant

J AWLABET.
% Snap on.

*Einschnappen.

*lnsérer.

*MC2 (3% 12mRkO0—ER) ZRDOMUERX
TRIVAATEWTLIEE W,

YrScrew in as shown (MC2).

YrWie abgebildet zusammenschrauben (MC2).
*Visser comme montré (MC2).

A 3x12mhH—E 2
Screw
MC2 x2 Schraube
Vis
smmk’ O0—R—JL
Ball connector

/ “ML2

Kugelkopf (ZAy b F7—LOED ) B gusrAYalvh
MD2 x2 Connecteur arotule Attaching front arms MJ4 One-way joint
Einbau der vorderen Lenker § x2 F"‘?llanQB'B"k
ML2 gRR—L Fixation des triangles avant Y Joint & sens unique
X4 Suspension ball
Aufhangungs-Kugel
Rotule de suspension
L I
ML4 3x46mny v 7 b
X2 Shaft
Achse
Axe
MN2 5.5%X3mA~R—4—
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise
MN3 5.5X2mA~R—4—
X2 Spacer
Distanzring '
Entretoise oy t7—4 L)
Front arm
T TS EIWE 4+ [, V| Vorderer Lenker
= 2 v P o Triangle avant
p e Eh A

o 3X8mmAME 2 MM9
Dimm MA7 Sorew
. Schraube
Vis
5.5 X 1mmA X —1— : -
@ U MN4 Spacer - MN4 5.5 1mn
X2 Distanzring L&
Entretoise

o>y ~7—4 (R)
O Front arm

Vorderer Lenker

Triangle avant

HRTIY A L
&"1”9 Suspension mount A

ek g A (V7 —LOEHIT)
Support de suspension A Rear arms (R)
Hintere Lenker

@__ _ g Triangles arriére
W ML2 /

S 3x12mRH—E2X ‘@
Sovat MN3 55x
5% 2mm
= —@
smmt? O —mR—JL
Ball connector

MC2 x2 Schraube "
@ Kugelkopf M‘N‘L4 33X 46mm ———
MD2 x2 Connecteur a rotule
ML2 H2R-I
x4 Suspension ball \
Aufhéngungs-Kugel ——MC2 3x12m
Rotule de suspension

Vis

( J

ML4 ax46my v 7 b {Uvy (A)
x2 Shaft Rear
Achse Hinten
Axe Arriére o

@ I)\(/l2N2 5.5x3mm§%’{:ﬁ;:ng pa=" @T\\\\\:‘%’ . > @—H_____ \

Entretoise '— ‘ (@]

MN3 55X 2mAR—— % L2
O E. —MD2sn g

Entretoise
12 49353 ACC TB Evolution IV MS (1050417)




