ITEM 58331

1/10th SCALE R/C 4WD RACING CAR

CHASSIS KIT

| LIMITED EDITION | T_E_ S5

WORLD CHAMPION TEAM —— T

TAMIYA RACING FACTORY SHAFT DRIVEN 4WD CHASSIS
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(NOT INCLUDED) =
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" TAMIYA 7.2V RACING
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FRONT DAMPER STAY HI-TORQUE
SERVO SAVER

\.

PROPELLER SHAFT

___— ALUMINUM
N STEERING ARM

MEDIUM-NARROW RACING
SLICK TIRE (TYPE A)

" TURN-BUCKLE SHAFT

" ONE-PIECE WHEEL

" TRF SPECIAL SUPER

o

FRONT ~~ LOW FRICTION DAMPER
STABILIZER /
Vi "~ FRONT BODY MOUNT
ALUMINUM
SUSPENSION MOUNT
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* Specifications are subject to change without notice.

% Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankindigung verandert werden.
Y Caractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable.

/!

ONE-PIECE FRONT ONE-WAY
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HEP - THORRYICT-1 FOR(FETP > FH)

HHITIDRIICHET I Tamiya EXPEC GT-I 2-channel R/C system

ITEMS REQUIRED Tamiya EXPEC GT-1 2-Kanal R/C System

ERFORDERLICHES ZUBEHOR Ensemble R/C Tamiya EXPEC GT-1 2 voies i
OUTILLAGE NECESSAIRE i

(ZyaarbO—ILAA)

CDORCAH—ICIB. FETZ > 7ZE2F v I 7AKRE Y
~ ChARZER. NEFETPY 7., 288y —Hfoty
HEBEHTT, ) ESEHSIES L,
KAEROBWICOWTIE., ZNFThOBHBEBESELI LI L,
{(ETHRE—9—)

*FY MTRE—FY—REFEFENhTHEEA.
WNR—TVESECBBELIVHOLNFIE—F—, E=F
VEVERBRLTLKEZW, (BERE—FY—. X—/K—2R
kv TZRZ €E—%—)

GEfTTR/INy TV — - TRHR)
ZOFYRNBRIEIVNRYFI—T2VL—I >INy OER
TT, FRHABBELLEBICCABLIEZWL,

FETP g &E2F + > RIL7AR

2-channel R/C unit with FET speed controller
2-Kanal RC-Einheit mit FET Fahrregler

Ensemble R/C 2 voies avec variateur électronique

L
Y This kit does not include motor. Choose separately avail-

& o
able electric motor and pinion gear referring to page 20 of ;ﬁ

this manual. Super Stock Motor TZ and RZ are recommen-

de T
POWER SOURCE - =

This kit is designed to use a Tamiya 7.2V Racing Pack.
Charge battery according to manual.

RADIO CONTROL UNIT

Standard 2 channel R/C unit plus electronic speed control-
ler is suggested for this model (combination of small size
receiver, electronic speed controller and standard size ser-
vo is recommended).

*Read and follow instructions supplied with R/C unit.
MOTOR

FERNSTEUER-EINHEIT

Fir dieses Modell wird eine lbliche RC-Einheit mit einem
elektronischen Fahmregler vorgeschlagen (eine Kombination
eines kleinen Empfangers mit elektronischem Fahrregler
und Servo in Normalgréfe wird empfohlen).

*Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende

{(EATEZY—ROKREZ)

Suitable servo size

Anleitung. GroBe der servos A=/N\—AbvD TZRZE-9—
‘I:I'OTOR Dimensions max des servos i SUPSRSIOCKMEionTZZRZ

Dieser Bausatz enthélt keinen Motor. Wahlen Sie einen Al 1
getrennt erhéltlichen Elektromotor und ein Ritzel geméaf ;g%x;{aégz x :1‘2_‘, 16mm |
Seite 20 dieses Handbuchs. Es werden die Super Stock *Small size servo
Motoren TZ und RZ empfohlen. cannot be installed.
STOMQUELLE * Ein kleines Servo
Fir diesen Bausatz benétigt man den Tamiya 7,2V Racing darf nicht eingebaut
Pack. Den Akku geméB Anweisung aufladen. gl 5

peut étre installé.

ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE — 48mm >
Pour piloter ce modéle, nous vous suggérons d'employer
un ensemble de radiccommande 2 voies standard avec va- (GETART « (ERART 1) ) HEP7.2VL—I0T/ v
riateur de vitesse électronique (récepteur et variateur de Body recommended Tamiya 7.2V Racing Pack
taille mini et servo de taille standard recommandés). Empfohlene Karosserie Tamiya 7,2V Racing Pack
YLire et suivre les instructions fournies avec 'ensemble Carrosserie conseillée Batterie Tamiya 7,2V Racing
R/C. OFFJr —REZ
MOTEUR @Xanavi NISMO Z

YMoteur n'est pas inclus dans ce kit. Se procurer sépa-
rément un moteur et un pignon en suivant les conseils
donnés page 20 de ce manuel. Les moteurs Super Stock
TZ ou RZ sont recommandés.

ALIMENTATION

Le moteur qui équipe ce modéle peut étre alimenté par une

7.2VHEFmE

batterie Tamiya 7,2V Racing. Charger la batterie selon les Compatible charger
indications du manuel du chargeur. Geeignetes Ladegerdt
Chargeur compatible
(FA™39 3T H) TOOLS RECOMMENDED / s:(;y/\; Fgﬁlﬁﬂ .
0 ide cutters n: cement
BENOTIGTE WERKZEUGE / OUTILLAGE Seitenschneider Sokundenkleber
+ RS1/5— (k) Pinces coupantes Colle rapide |
+ Screwdriver (large, small)
+ Schraubenzieher (groB, klein)
Toummevis + (grand, petit) BRILRENR
Synthetic rubber cement
S Synthetischer Kieber
= Colle & base de caoutchouc
SIARUF :
@ @ Long nosé pliers synthétique ;
Flachzange

] Pinces a becs longs

Modeling knife
Modellbaumesser
Couteau de modéliste

zrsrrsies s

*ZDMIE. TSAT—TEEVIRA AT VA
BTY, £, EUV IRy I BB EEATT, i
*Assembly of this kit will also requires glass tape ‘

and a pin vise. A Soft cloth and E-ring tool will also
assist in construction.

| o ~ %Der Zusammenbau dieses Bausatzes erfordert

:‘Tlex J Qﬁl’/ :";(1'55"""'22'") auferdem ein Glasfaser-Klebeband und einen

Feils I et)’(wrertl‘clz_ ( 'IT“E:'- ’“"2‘) Schraubstock. Auch ein weiches Tuch und ein E-
mbusschitssel (1,5mm, 2mm) Ring-Abzieher sind beim Zusammenbau hilfreich.

i Clé Allen (1,5mm, 2mm) YL'assemblage de ce kit requiert également du ru-

ban adhésif renforcé et un outil & percer. Un chiffon et |

un outil a circlip seront également utiles.
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OEHUTRRNCHBREL T BHBLIEE L,
e, REEDHLBTHALIEE N,
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LTLIESE LN,

OBEEDRP. FRAEESBARLTBERN
HTRRITERLTIEE W,

QNS ETFHROWVWSIBFRTOIEREOHLE
SV NEBBRPE=—IILEEOICANLDT
BREBENHDET,

ZYSBEWTLIEEW, AbHTHh

BLREDBEAHDET,

QAT TEHRRBFOOISERLTILLEN, e,
IRZERVET RSB ERFOHTIIEE,

/\ CAUTION

@®Read carefully and fully understand the instructions be-
fore commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the mode!.
@®When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@®Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouth, or pull vinyl
bag over their head.

/I\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie
alle Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls
ein Kind das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsich-
tigender Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen
haben.

@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werk-
2euge einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung
von Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.
@Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindem fernhalten. Verhiten Sie,
daf Kinder irgendwelche Bauteile in den Mund nehmen
oder Plastiktiten Gber den Kopf ziehen.

/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer I'assemblage. La construction du modéle par un en-
fant doit s'effectuer sous la surveillance d'un adulte.
@L'assemblage de ce kit requiert de l'outillage, en parti-
culier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec
précaution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas &ge. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(¥E¥ - TVZARYIGT-1 70K (FET7 > 7{4E))
TAMIYA EXPEC GT-I 2-CHANNEL R/C SYSTEM (WITH FET SPEED CONTROLLER)

HREPYF

——ATTIT
b e 1

BRIEMTYF

 RFPUNY
\RTTYD

7.2VNyTU—RIROS—

%—p-ﬁjfoy— |
|

{2 F v oRILTORDEHR)
1.@XER=2>tO—-LRvI2EKEZHDT. 27
FUT, 20v M ILOBREEZBRESKEITHRIS
LERI,
OhYL=Y—ROBEDHLDL (P 53597k
HOWRAEY 1 PIL. LIX—TTF,
ORAFFPUVIRA—I), AY MILNYH—=ED
ATFPUDITPRAE—RAY FO—IRA Yy Fic Dk
AEY—REHHL., FEIXFO—-NLUET,
2LORGH="ZXERISOBEEZF. ThE7Z7> TP
Y—IRICD2AET,
3.OFET7 > 7=FE#HIZ I - BRIESEBIANBES
ICEX, EOAL—KRZI>,O-LULET,
4@RTF IV IH—R=EHIFZIBEESEH
WREBEICEZ. \YRILEHLYDET,

COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into ra-
dio signals which are transmitted through the antenna.
@Trim: Lever for adjusting central position of servo.

@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and adjust
throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and con-
verts them into pulses that operate the model's servo and
speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received from
the receiver and controls the current going to the motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the re-
ceiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT
1.@Sender: Dient als Steuergerit. Lenkrad/-kniippel- und

Gaszuggriff/- kniippelbewegungen werden in Funksignale

umgewandelt und Gber die Antenne ausgesendet.

@Trimm: Hebel zum Einstellen der Mittelstellung eines Ser-

vos.

@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,

welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @tEmpfanger: Der Empfinger nimmt die Signale des Sen-
ders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fiir das Lenkservo
und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahmegler: Erhalt Steuersignale vom Emp-
fanger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfinger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D’UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions sur le
manche-de direction/volant ou sur le manche de gaz/gachet-
te sont converties en signaux radio transmis par le biais de
I'antenne,

@Trim: dispositif permettant d'ajuster le neutre d'un servo.
@Volant/Géchette: permettent de contréler respectivement
la direction et le régime moteur du modéle.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et controle les mouvements du(des) servo(s)
et le varateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du ré-
cepteur et régule la quantité de courant alimentant le moteur.

4. @Servo de direction: convertit les signaux émanant du ré-
cepteur en mouvements mécaniques.

3
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KM TICABMICHAREREETLILRET. 260 _- Apply grease to the places shown by this mark.
FNEDHNATLIEE W, Apply grease first, then assemble.
KBEBVWRSHORE, FLEHFITCORIICRFRBIABTEHTE

HLREN, F—FERE. REBRREH 0 ELES YeVor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.

YViele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der

IZi&, BEWROHOIRFEEIC B LU, Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein gu-
KNEIRER, Fv MNENEL, KK BEROBREHD tes Modell mit bester Leistung.

FF, IEIKRETHW > DERCHATIEZV. &8 - Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann
BRIFPULEEICADTWET, FRELTESTLLEEY, zusammenbauen.

- _ 3 2 — s — -
COX—TRTVAEBBEMACERLU R LI, YeAssimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.

) ‘
fEBRCAE 5T ‘ B FURFYTLT, MBTATIRE W, %l y a beaucoup de peites vis, d'écrous et de piéces similaires.

BRI, AStudy the instructions th hly bef bl Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour évi-
Read before assembly. udy the instructions thoroughly berore assembly. ter les erreurs suivre les stades du montage dans I'ordre indiqué.
Erst lesen - dann bauen. *There are many small screws, nut; and similar parts. Assemble Graisser les endrofts indiqués par ce symbole

Lire avant assemblage. them carefully referring to the drawings. To prevent trouble and -— Gralsser d'abord, assembler ensuite.

finish the model with good performance, it is necessary to as-
semble each step exactly as shown.

o,‘ ] - [ (DU?—;“J FEREDED 513D AL > F (2mm) J2
" - - Attaching lower deck parts Hex wrench (2mm)
o Befestigung der Anbauteile an der Imbusschlissel (2mm)
% ,
‘mm 3 Smm's;if:l = Bodenplatte Clé Allen (2mm)
Piéces de la platine inférieure
MA7 x12 Schraube A
vis [ MM10

O O

MMI10 YRIZYbHA

X2 Suspension mount A
Aufhéngungs-Befestigung A
Support de suspension A

il

MS3 AF7IUYIHRRE

X2 Steering post
Lagerzapfen der Lenkung
Colonnette de direction

MS3

av7Fy ¥
Lower deck
Chassisboden

Chassis inférieur

MA7 3xsmn

i) MAY7 3x8mm
KAH—RYI—Y DAL ICHEEEER (5IFE) ZRL TENIEDZELTIRE L,
WEMRICHEDET,

Y To prevent carbon parts from damage, apply instant cement (available separately) to the
N . i(’jge. It also works as insulation.
Zur Erhohung der Karbonteilefestigkeit Sekundenkleber (separat erhéltlich) auftragen.
2X 5 ¥y TR Y 1— J & (sep ) auitiag

Wirkt auch als Isolation.
Cap screw MAZ7 3 8mn MAZ7 3x g YePour renforcer la chassis carbone, appliquer de la colle rapide (disponible séparément).
Zylinderkopfschraube Sert également d'isolant.

Vis & téte cylindrique

ME3 10x0.4mn% 4
X1

e URSEILT A T Iy 7 U —DE)
Cale For separate type battery
Fir Batterie aus Einzelzellen
Pour pack a éléments séparés
ME4 10x0.3mm 4
x3

Shim
Scheibe
Cale

KISy T —OWEREREYT DEHICEMDZELTH
SEEERNERD Y,

FOR. 2ERONFFREA.

YrWhen using separate type batteries, smooth-out the
edges of openings with file and coat them with instant
cement to protect battery cell cover. J1 and J2 are not
used.

*Falls Batterien aus Einzelzellen verwendet werden
sollen, sind die Offnungen mit einer Feile auszurunden
und mit Sekundenkleber zu beschichten, um die Deck-
schicht der Batterie-Zellen zu schitzen. J1 und J2 wer-
den nicht verwendet.

HrLorsqu'on utilise un pack d'accus & éléments sépa-
rés, poncer les cotés des ouvertures avec une lime et
leur appliquer une couche de colle rapide pour pro-
téger le couvercle des éléments. Ne pas utiliser J1 et J2.

00"}

MJ5 ZAY b, AR —
X1 Front one-way housing
Gehé&use des Vorderer-Einweg

Logement d'axe unidirectionnel (ZOr k7oA DEHILT)
Front one-way differential MB1 2x5m MR1 1510 % NOTE
Vorderer Einweg-Differential
MR1 1510x7 UV Différentiel unidirectionnel avant *EVDHTERSRIC
X2 Ball bearing 2 L\ (ME3,ME4) TV Y
Kugellager P AEBELET,

Roulement a billes

ca

— o, (ALSAPE)
CEMENT 5= VEBEESSE

ORCH—DTLY - PEAICHFEIN/CEBRE
HTY, J-FUJPRLD91 POREICHR

%*Use shims for clear-
ance adjustment. A loose
one-way differential may

damage gear.
*Verwenden Sie Schei-
ben zur Spleleinstellung.
MES3 10x0:1mm Ein loses Einweg-Diffe-
rential kann das Getriebe
beschadigen.
\ Y Utiliser des cales pour
e . régler 'espacement. Un
Ty UyIEY  KASTLERLTILEE L, dé'rgérenﬁelz?'lidirecﬁonnel

BRNLEBNEBE DA, BENENHETT One-way ring gear JNote direction. R e
BICEERNIRL £CHED0PTIDOERET Freflaut-Tellonad JeAuf die Richtung achten. ra;‘\’:;ef ::ajgil;ggnnerie.om
9. 5g PLIFI-TADT, N00KDS1P%E ME4 10x0.3mm Couronne unidirectionnelle *Noter le sens.

BETDIIENTERT, 100/ AN2ER[E
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TAMIYA

Rear ball differential

9‘{ : n |.: oL . (U Vm_)b?70)*ﬂ3}ﬁf» — O |
R e SR, |

Imnvul|lnlnuuuuunmunun\\ H!nteres_Kuge[dlﬁereqtlaJ KR—ILF T DEHLTICHR—ILF T 5 22 EALET,
‘ . Différentiel & billes aniére Y Apply Ball Diff Grease to the differential during assembly.
MB3 2x25m# vy SR U 2— “Differentialgetriebe wahrend des Zusammenbaus mit Fett fir Kugeldiffe-
X1 Cap screw MJ1.MJ2 rential einschmieren.
Zylinderkopfschraube ’ Y Appliquer de la Graisse pour différentiel a billes sur le différentiel, avant
Vis a téte cylindrique assemblage.

2mOy 7+ v ~
MC5 Lockmt ‘ *EPOHTEBSAK YL (ME3ME) T2 YF5YR
Sicherungsmutter AR SHUEDHH T, REELET.
Ecrou nylstop *Squeeze both sides. %Use shims for clearance adjustment. A loose one-way
JAn beiden Seiten driicken. NOTE differential may damage gear. i
S K Presser des deux cotés. JVerwenden Sie Scheiben zur Spieleinstellung. Ein loses
e S Einweg-Differential kann das Getriebe beschadigen. )
ME3 10x0 1mm§h._L\ YUtiliser des cales pour régler I'espacement. Un différen-
x1 3 im {a) tiel unidirectionnel avec du jeu peut endommager la pi-
cheibe nonnerie
Cale g 1
- -
ME4 10X0-3mm;/h%\ F7Va1Y R (a) S
X3 im Diff joint (long) =
Scheibe Differential-Gelenk {lang) «@,. /
Cale Accouplement de différentiel N MCS5 2m MR1 @
{long) 1510

O

3mmR F—ILIR—JU —
MJ3 Steel ball : %; L10 -:"-*
X10 Stahlkugel R/ = | ME4 10x0.3mm<—
Bille en acier 2 N == P —
‘ MR =

MR8
1510RFP U
Ball bearing
&qzl:“ Kugellager
Roulement a billes

MR5 8s0xF Uy

X2 Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

——MR5 850

M=ILF U TFEy

Ball diff ring gear
Kugeldifferential-Tellerrad
Couronne de différentiel 4 billes

MR6 620RZ X hRFYUT

X1 Ball thrust bearing
Druckkugellager
Butée a billes

MR8 =7&R7Y>Y
x1 Diff spring
Differentialfeder

Ressort de diff
MRO x2 MB3 2x2sm  MR1 1510——
F77L—bk
Diff plate =
Differentialplatte FoUav k(@ ~FEXNE {a)— K )
Plaquette de diff Diff joint ‘Sh"“fenk :
Differential-Gel kurz) . .
Accouplement de différentiel FRAELYF (1.5mm)
(court) Hex wrenc_l:m (1.5mm)
HEEL T Imbusschliissel {1,5mm)
o,—.f S e L) X ~ Clé Allen (1,5mm)
L =y Hex wrench
e R ] be = oy ] Imbusschliissel )
Clé Allen T A K FT7V7302k (MI1.MI2) ZEREL T R—ILF 7V TRVNITREBBRBET
i 3X10mm7x AL E X i 3 MB3 (2X25mnF vy 7RI U1 —) ERBELENSKIAHET, RVRAHRTEZETT
Qg o DINENES K DRIAT BO TR TS s
: MAS3 x4 Schraube YHold diff joints MJ1 and MJ2 with hex wrenches as shown. Adjusting little by little,
Vis screw in MB3 until ball diff ring gear does not slip. Be careful not to over-tighten, It will
cause differential works to slow.
] AXBMABALE R *Die Differential-Gelenke MJ1 und MJ2 wie abgebildet mit Imbusschliisse! festhalten.
‘.““mulmﬁg é Zum Einstellen in kleinen Schritten MB3 einschrauben, bis das Kugeldifferential-Teller-
| crew rad nicht mehr durchrutscht. Auf nicht zu festes Anziehen achten, das Differential wiirde
MA4 x4 \S/icshraube sonst nicht ausreichend ansprechen.

YrBloquer les accouplements de différentiel MJ1 et MJ2 avec des clés allen comme in-
diqué. Régler en serrant la vis MB3 progressivement jusqu'a ce que la couronne de dif-
férentiel ne glisse plus. Ne pas serrer trop fort, cela diminuerait I'sfficacité du différentiel.

{XVvor—RADEHILT) -
O O Gearboxes ==
Getriebegehduse
MM9 /Lo~ w ke Carters
X2 Bulkhead IC
Lagerschild C
c]cgison o) F2EED EF,
JcMake 2.
2 Satz anfertigen.
s Faire 2 jeux.

MM7 B2/NLoAw RA

X2 Lower bulkhead A
Unteres Lagerschild A
Cloison inférieure A

’ - MM8 E7/ULoAy KB
INAEL > F (2mm) X2 Lower bulkhead B
Hex wrench (2mm) Unteres Lagerschild B
Imbusschlissel (2mm) Cloison inférieure B
Clé Allen (2mm)
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3% Bmm7< A E X
Screw
Schraube
MA7 x2S

Dmm 2xX5m¥ vy FRAU U a1—
Cap screw
MB1 x1 Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique
— 2x8mm v 7 b
Shaft
MD1 x2 Achse
e

ME1 6x0.1mm> L

x3 Shim
Scheibe
Cale

ME2 5X0.1mm3 A

X2 Shim
Scheibe
Cale

26X10mm2 7Y 21—

m—n

Screw pin
ML7 Schraubzapfen
X1 Cheville a vis

(RAN—FVDEHILT)
Spur gear

Stimrad

Pignon intermédiaire

K*XVPOHTEH<CRICVL (MEILME2) TU/UPS Y ZARBELED,
Y Use shims for clearance adjustment.
*Verwenden Sie Scheiben zur Spieleinstellung.

NOTE Utiliser des cales pour régler I'espacement.

5/

SRILRESH (RIST)

Synthetic rubber cement (available separately)

Synthetischen Kleber (separat erhaitlich)

Colle & base de cacutchouc synthétique (disponible séparément)

ME2 5x 0.1 =

R EZ A FY

Bevel pinion gear
Kegelritzel ML7 2.6x10mn
Pignon conique
MB1 2x5m MRS 1060
MM2

MD1 2x8m MM3

KERREEA (Bl%) ERLUT
RITIEHEL TS W,

YeAffix using instant cement.

Y Mit Sekundenkleber anheften. T

Fixer avec de la colle rapide. \
MAY7 3x8mm

QBT RIN—XY
z Spur gear
Stimradgetriebe
Pignon intermédiaire

MM2 €—%—<7>h

X1 Motor mount
Motor-Lager
Support-moteur

Spur gear stopper
Stirnrad-Mitnehmer
Cale de pignon in-
termédiaire

ANR—FYorvh
Spur gear mount
Stirnradlagerung
Support de pignon
intermédiaire

L9 ey

MP3 7a~xZ¥a- >k (R
x1 Propeller joint (rear}

Antriebs-Gelenk (hinten)

Accouplement d'arbre de
transmission (arriére)

MR2 1260xF7U >

X1 Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

MR3 1060~FU >

X1 Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

(6 1

3X8mm7s B HE R
Screw
Schraube
Vis

MA4 x3

e

MA7 x7

3% Bmmy< A M E 2
Screw
Schraube
Vis

(R/IX—F P DERD 3
Attaching spur gear
Stirnrad-Einbau

Fixation du pignon intermédiaire

@ For—2 @
=90 Gearbox 0 eSS
[o] o] Getriebegeniuse

/4

L4
v

Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes

MA7 axemm  MAT7 3x8m
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I e 3 X 16MMFT A ML R
’nrmamu.tunm‘nma'.' Sorew

Schraube
MAS5 x2 oo

3X15mmARO—E R
Screw
Schraube
Vis

(R
MC1 x1

MD3

s5mmEOQ—R—JLFv
Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur
a rotule

MD5 sx4a2mmxyve7h

x1 Threaded shaft
Gewindestange
Tige filetée

11l'|§||'|'|'|lllllllﬂi!ifl'l'ffﬂl[lﬂll]i

MD7 IX23mmy — /v I v Tk
X2 Turn-buckle shaft
Spann-Achse

Bicllette a pas inversés

MN2 5.5X3mmA~R—14—
x3 Spacer
Distanzring

Entretoise
MN3 5.5X2mZ~R—4—
@ I:I x1 Spacer
Distanzring
Entretoise
MN4 8X0.7mmAN—t—
@ [I x4 Spacer
Distanzring
Entretoise

MR7 e3075>y~PUvy

X2 Flanged ball bearing
Flansch-Kugellager
Roulement a flasque

MS1 A7F7Y>I7P—4L L)
X1 Steering am (left)
Schubstange (links)
Commande de direction (gauche)

MS2 AFFUXTF—Ih (R)

%1 Steering amm (right)
Schubstange (rechts)
Commande de direction (droite)

MS4 xs

Smm> ¢ R Y —
Adjuster
Einstellstiick
Chape arotule

MS8 AFFPUXITL—hk

X1 Steering plate
Lenkungs-Piatte
Plaquette de direction

TAMIYA

(RFT V2T D1 I—DEHILTY
Steering linkage

Lenkgestange

Barres d’accouplement

MD3 m%8
MN3 5.5x2mm—§'9

db
MN2 5.5 3mm

MCA1 3X15mm4§
MD3 5em *

7

MS2

* Noie direciion.
YeAuf die Richtung achten.
*Noter le sens.

|
*2EED £F m,:@:m /\
YeMake 2. .\ |
*2 ga?z anfertigen.
JFaire 2 jeux.
MD7 3x23mm 5 J
MS4 5en =ik
S CEBLTREN, N o e MS4 5

' 86mn -l

A

._m m-'
% |

MD5 ax 42 ‘/@)

MS4 san

(ZArvroro o OBMD )

Attaching front one-way differential

Einbau des vorderen Einweg-Differentials
Installation du différentiel unidirectionnel avant 5

FYPr—R—
Gearbox
Getriebegehduse
Carter

AFFUITILIN—
Steering linkage
Lenkgestiinge

Bamres d'accouplement

A= bk 2o d

Verderas Einweg-Differential \

Front one-way differential
Différentiel unidirectionnel avant

MA7 3x8mm

3X8mmAAME 2
Screw
Schraube
MAZ7 x5 S
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1 3X8mmNARE R
!;Hﬁ'.'.l.l.lllﬂ'n' rrlr"/s::rew
Schraube
MA4 x3 Vis
Imuumu 2X5mmF vy TRV 2—
. Cap screw

MB1 x1 Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique
D 2X8mm v 7 b
Shaft
MD1 x1 Achse
e

MA4 3% 8mm

ME2 5%0.1mmY L
X2 Shim

m—Dn

ML7 26X10mmR&Yai—E>

®x1 Screw pin
Schraubzapfen
Cheville a vis

(9 CO]

MP2 Zanx>Jaqzk (F)

x1 Propeller joint (front)
Antriebs-Gelenk {vorne)
Accouplement d'arbre de trans-
mission {avant)

7~ MR3 1060~7Uv%
) x2 Ball bearing
"/ Kugellager

Roulement a billes

3x8mmAME R
Screw
Schraube
MA7 x3 S

’ o hRY
ahmmmmmw Mount scre
Befestigungsschraube

MB2 x2 Vis de montage

MN2 5.5 X 3mmR R —+H—

X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

CEOT =0
FIPOLHERE/BLCBEHAYOV/REL—E
54T, CHEBOARRBETELTRATIWV,

(ZORZ v 7 L OED 1)
Attaching propeller shaft
Antriebswelle-Einbau

Installation de I'arbre de transmission

*ETDOHTEBHSRICY L (ME2) TV 7SV ARBELEY,
*Use shims for clearance adjustment.
YeVerwenden Sie Scheiben zur Spieleinstellung.

NOTE utiliser des cales pour régler I'espacement.

BRI LREER (RI5%)
Synthetic rubber cement (available separately)
Synthetischer Kleber (separat erhaltlich) L7

Colle & base de caoutchouc synthétique (disponible séparément) e
j e
ME2 5x0.1mm
MB1 2x5m '
MP2 MR3 1060  ML7 2.6x10m
MD1 2xg8m

RRIEZAFY
Bevel pinion gear
Kegelritzel
Pignon conique

MP17ax3>v 7k
Propeller shaft
Antriebswelle
Arbre de transmission

8y FU—RILY—OED F1F)
Attaching battery holder

Einbau des Batterie-Halters
Fixation du support de batterie

J3
KAEEITERLTLEE W,
YeNote direction.

YeAuf die Richtung achten.

WNoter le sens.

MNZ2 5.5 % anm

KEEFITERUTLIEE W,
*Note direction.

YeAuf die Richtung achten.
YNoter le sens.

MA7 3xe&m

URSEILS 1 FINy T U —DE)

For separate type battery
Fur Batterie aus Einzelzellen HJIEWE E (LD .
HomaENOmbET,

Pour pack a éléments séparés
: JeAttach J3 In opposite direc-
Z tion and cut off shown por-

tions.

HJ3 in umgekehrter Richtung
einbauen und die gezeigten
Bereiche abschneiden.
*Fixer J3 dans l'autre sens
et découper les parties indi-
quées.
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3 X 8mm7< (473
(hommy gen
Schraube
MA4 x2 Vis
MC3 3mm-17 ER D
mm x1 Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau
MM1 x4
HUTE=A ¥y
34T Pinion gear
34Z Motorritzel

Pignon moteur 34 dents

3X10mmRAILE R
Screw
Schraube
Vis

26x10mm7 v EYIER
Tapping screw
Schneidschraube
Vis taraudeuse

MB4 x1

(ERETEZY—ROKES)
Suitable servo size

GroBe der servos

Dimensions max des servos

12~16mm
=¥

48mm——»

AN D U —RIFHET — 7 TS £ T
Y Use double-sided tape for different size servo.
*Fiir Servos abweichender GroBe doppel-
seitiges Klebeband verwenden.

YUtiliser de la bande adhésive double face
pour des servos de taille différente.

MOBREFF Y MITEEENRTLWERA.
Parts marked ¢ are not in kit.

Teile mit 3 sind im Bausatz nicht enthalten.
Les pigéces marquées 3 ne sont pas inclu-
ses dans le kit.

RADIO CHECK USING TAMIYA
EXPEC R/C UNIT {See right)
@ Install batteries.

@ Extend antenna.

3 Loosen and extend.

@ Connect charged battery.
® Switch on.

® Switch on.

@ Trims in neutral.

Steering wheel in neutral.
© Servo in neutral position.

PRUFEN DER EXPEC RC-EINHEIT
(Siehe Bild rechts.)

(D Batterien einlegen.

@ Antenne ausziehen.

3 Aufwickeln und langziehen.

@ Voll aufgeladenen Akku verbinden.
® Schalter ein.

® Schalter ein.

@ Trimmhebel neutral stellen.
Lenkrad neutral stellen.

© Dies ist die Neutraistellung des Servos.

VERIFICATION DE LENSEMBLE
EXPEC (Voir a droite.)

(D Mettre en place les piles.

(@ Déployer I'antenne.

@ Dérouler et déployer le fil.

@ Charger complétement la batterie.
® Mettre en marche.

® Mettre en marche.

@ Placer les trims au neutre.

Le volant de direction au neutre.
© Le servo au neutre.

0 (E—%—0ED i) gﬁ—s’t— ;fuam
Attaching motor otor (available separately)

Eij # Motor (separat erhaitlich)
Motor-Einbau % Moteur (disponible séparément)

Fixation du moteur /
KER(MAY) EDZHT. E—F¥—%5BEIL
THEVPHBLEDLDESICTEEERBLET,
YLoosen screws (MA4) and adjust to run
smoothly.

YDie (MA4) Schrauben lockern und so einstel-
len, daB der Motor gleichmaBig lauft.
YDesserrer les vis (MA4) et régler pour un
fonctionnement libre de la pignonerie.

e

(GIAAYPA—ILABDF TV I) *BESOWFrviL, B3P —RO=1— N SLERBLTRABTTTIEE L,
Checking R/C equipment JMake sure the servo is in neutral prior to assembly.

Uberpn'.]fen der RC-Anlage Y Servo vor dem Einbau in neutrale Stellung bringen.

Vérification de I'équipement R/C Y S'assurer que le servo est au neutre avant assemblage.

12

@7FvFrzoELET.

®zryFz @DryLESD
ANFET, UBICLET,

@FrBEOETANYFY—
EOREET,

@7vsr=z
DELET,

@®rAFFPUYTRA—ILE
AL, Y—ROBEE
BELTI AL,

MAFFIvITH—iKk
¢ Steering servo
XLenkservo

¥ Servo de direction

Q@AFF VP RA — I
fIEDEE, LE>TWEE
Y —RD -2 — kST

@ BTY,

K AT I —RIcHELETMORITET,
*Match part with servo.

YDen zum Servo passenden Sockel aussuchen.
Y Utiliser une piéce adaptée au servo.

Q1,03
MB4 2.6x10m MAS ax10m
|
Q3 ®
oo |
&k 4 :
f @(% Ay—mp=a—hSLTEROESE0o0ET. ()] | O
JrAttach as shown with servo in neutral. A
YWie angegeben Servo in Neutralstellung bringen. = T m 2 =
ox Y Monter comme indiqué avec le servo au neutre. O K,—j) O
|

(RFT7 V2T —ROEHILT)
Steering servo
Lenkservo

Servo de direction
if’l\\lll\ll\l\!l\'

: MA4 x3

XRAFTPI7—iR
3 Steering servo

> Lenkservo

»Servo de direction

B

MA4 3x snm

3XBmmrRARLE R
Screw
Schraube
Vis

smmEO—R—JILF v +
Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur
a rotule

MD3
X1

“ Abschneiden.
*Couper.

I v e —
Washer
Beilagscheibe
Rondelle

MD4
X2

IISU0)
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3x8mmysAME R
Screw
Schraube
MA7 x2 Sl

HE(EN KAFFPITH—R
3 Receiver ¥ Steering servo
# Empfanger ¥Lenkservo
s Racepteur #Servo de direction
L J \
} \ 1

9

KEEWMRAAYF
¥ Receiver switch
Empfanger-Schalter
¥lInterrupteur du circuit
KFETF > 7 de réception
FET speed controller
XFET Fahrregler
¥ Variateur de vitesse électronique

(15

A 3x12mRO—E2Z
Screw

MC2 x4 Schraube

Vis

1 MD3 smmEO—mR—JLF v
.“l x4 Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter

Ecrou-connecteur

a rotule
MN2 55X% 3mm AR —H—
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise
MN3 s.5x2mza~—o—
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

MM5S Fwix—IRILo~wy KA

X2 Upper bulkhead A
Oberes Lagerschild A
Cloison supérieure A

FwiIk—=NILI Y BB
Upper bulkhead B
Oberes Lagerschild B
Cloison supérieure B

MM®6
X2

(RC X HOED 1)

Attaching R/C unit

Einbau der RC-Einheit

Installation de I'ensemble R/C ﬁ

14

-

|
MA7 3x&mig

Kt (F5R) &+ (F5R) . — (RAFR) &= (IA4FR) A—REDIBELRT,
wConnect (+) to (+) and (-) to (-).

Y (+) mit (+) und (-) mit (-) verbinden.
% Connecter (+) avec (+) et (-) avec (-).

=7

Double-sided tape

Sticker Doppelklebeband
Aufkleber Adhésif double face
Autocollant

AEF— 7 TROHFET.

KATFIIITFP—LDTIvA
T—EMDORFFET,

Y Attach steering amm.
*Lenkgestinge befestigen.
*Fixer la barre d'accouplement.

TR FFYTY—IR
3% Steering servo
% Lenkservo
¥ Servo de direction

K RAFF Y TH—RPTORT Y ¥ 7 M PBEHD
BlEAEmT — 7 T HT.

JWhen steering servo contacts propeller shaft or part J3,
affix servo with double-sided tape.

YFalls das Lenkservo an der Antriebswelle oder an Teil J3
streift, das Servo mit Doppelklebeband anbringen.

#Si le servo de direction touche Parbre de transmission
ou la piece J3, fixer le servo avec de I'adhésif double face.

XFETP>7

X FET speed controller

XFET Fahrregler

¥ Variateur de vitesse électronique
KBS <=2 (D
X Receiver Sticker

Aufkleber

>< Empfanger
Autaocollant

>¢Récepteur

HEEBAA Y F
3% Receiver switch
¥ Empfanger-Schalter
¥ Interrupteur du circuit
de réception

HRCA HDER A EFEANICEHBARTY .
FORS Y ¥ 7 MCERENRYULESBWLSITE
BUTHDMHFTLSEE W,

Yelnstall R/C unit in desired position. Position R/C unit
so as not to contact with propeller shaft.

YDie RC-Einheit an gewiinschter Stelle einbauen. Die
RC-Einheit so anbringen, dass die Antriebswelle nicht
an ihr streifen.

Yelnstaller 'ensemble R/C dans la position choisie en veillant
ane pas le mettre en contact avec I'arbre de transmission.

(P vIR—IULo ~y KOBEHIZTY
Upper bulkheads
Obere Lagerschilde

Cloisons supérieure

MN3 5.5X2mm—e'l)a
+ (RR)

& MD3sm

|
@—MNS 5.5% 2mm

——MC2 3x12m

MN2 s5x 3mm~&|5

MC2 3x12m %
j‘"

* (FR)

8——MD3 Smn

s
@) 8* MN2 5.5%3m
= {

MMé6
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TAMIYA

=hl
T
i i m 3X14mmNAILE X
‘:lI|lI.llll111i'nhm!tmllll Sorew
MA1 xa Schraube
Vis
3X 8N ARLE R
Screw
Schraube
MA4 x13 v
MA1 3ax14nm

FYIR—TFTyFx
Upper deck
Oberes Deck
Platine supérieure

|

16

(7w IR—F v F DD {FF)
Attaching upper deck

Einbau des oberen Decks
Installation de la platine supérieure

Ja
MA4 3x8mn
MA4 3% 8m
v—2(2
Sticker

. ,x...\ig:é*//
r

*PUTFFREBLED,
*Pass antenna.
JAntennekabel durchfiihren.

YPasser I'antenne.
MA4 3x8m

(G

e &

7o n—rbo~y k{FL)
Upper bulkhead

Oberes Lagerschild
Cloison supérieure

MA4 3x8mm

7wit—roay ik (FR)
Upper bulkhead

Oberes Lagerschild

Cloison supérieure

Fvie—rLo Ay K {RL)
Upper bulkhead

Oberes Lagerschitd

Cloison supérieure

Upper bulkhead
Oberes Lagerschild
Cloison supérieure

7wit—1o~y £ {RR)

K [EEERSY, EERICENGVWE S IC
FPrTFHEEBLET,

*Make sure antenna cable does not
touch with any rotating parts.

YAchten Sie darauf, dass die Antenne
nicht mit drehenden oder bewegten Tei-
len in Beriihrung kommt.

*S’assurer que le fil d’antenne reste
élaigné des piéces en mouvement et en
rotation.

FraOvRV R
Nylon band
Nylonband
Collier en nylon

KERI—REI v YIS BVWLSCFIAYNY RTiIhTHEET,

YSecure cables using nylon band.
YeKabel mit Nylonband zusammenbinden.
YMaintenir les fils en place avec un collier en nylon.

B R, |

3x12mmkO—& 2

IR

Screw Stabilizer joints (U RAFP—L)
MC2 x4 Schraube Stabilisator-Gelenke Suspension arms zgylttu—ai)n;zzﬁwm;&xxa: th‘:ﬂﬂ&i?a_ .
Vi i-rouli Ta——lg ming suspension arm over, you can adjus
is Accouplements de barre anti-roulis Al_.nhangungs Lenker e ? rosition.
RS ED = Triangles :elfJurch Umdmhektn ges Aufhdngungs-Lenkers kann der
SnmF 4 A5 — ° ‘estigungspunkt des Dampfers angepasst werden.
Adjuster :\'}Aealfz(es g éa:nt}'e rigen Itﬁ::) r.etour:lﬂ‘tlt Ighgianb%li%'é le point de fixation de
> Einstellstiick . " y rtisseur pe m .
MS4 x4 C't?:pi g rl:;:tule YFaire 2 jeux de chaque. (Zaxr)
_>4mm Front
e pem— a7 I RY — I WO FET .
@I- Adjuster ): *Cut off.
] Einstellstiick ! YAbschneiden.
MS5 x4 Chape a rotule MS4 sun % Couper,
(VS5 oe) w ¥ y®
O]
g J—
| MS4 5w |l|

KEEITEBL TR,
Y Note direction.

JAuf die Richtung achten.
*Noter le sens.

{AY

*»bvnof?o(L

W Twist a little,
*Etwas verdrehen.
Tordre légérement.

(B)»

S

QY
S=E0)

17

d

(RFESAPF—Tarrhk)

f f
o]

(&)

G, @

XSi cette

* * & O ORI —ILOREI0.5mR S — Y —(3I5) ZEPTBML T EE W,
JWhen using this position, attach spacers MW4 (1.0mm) and MWS5 (0.5mm) in€3) .

(Extra MWS5 is not included in kit.)

*Wenn diese Position verwendet wird, die Distanzringe MW4 (1,0mm) und MW5

(0,5mm) in €Y einsetzen. (Zusatzliche Telle von MWS sind nicht enthalten.)

ition est utilisée, attacher les entretoises MW4 (1,0mm) et MW5

(0,5mm) a ). (Les piéces MWS supplémentaires ne sont pas incluses dans le kit.)

KXY RAF—AKARYIR—YTINILTTY,

11
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