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Suitable servo size
Grosse der Servos

Dimensions max des servos /_ﬂ]mm_\ A
; ; 1 2'%1 5Smm
30nmEl F
Less than 30mm
S > S
20.5mmELF 39~41mm
Less than 20.5mm
RADIO CONTROL UNIT

Tamiya EXPEC GT-I R/C system (2-channel R/C unit with
electronic speed controller) is recommended for this model.
Other 2 channel R/C units using an electronic speed control
can also be used.

*Refer to the instruction manual included with the R/C
unit.

POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya 7.2V battery. Charge
battery according to manual supplied with battery.

RC-EINHEITEN

Das Tamiya EXPEC GT-I R/C System (2-Kanal RC-Einheit
mit elektronischem Fahrregler) wird fiir dieses Modell emp-
fohren. Andere 2-Kanal-Einheiten mit elektronischer Ge-
schwindigkeitskontrolle kdnnen ebenfalls verwendet wer-
den.

*Beachten Sie sich bitte die der RC-Einheit beigefiigte
Gebrauchsanweisung.

STROMQUELLE

Fur diesen Bausatz benétigt man den Tamiya 7,2V Batterie.
Den Akku gemaB Anweisung aufladen.

RADIOCOMMANDE

L'ensemble Tamiya EXPEC GT-I (ensemble R/C 2 voies
avec variateur électronique) est recommandé pour ce mod-
ele. D'autres radiocommandes 2 canaux comprenant un
variateur électronique peuvent également étre utilisées.

Y Se référer au manuel d’instructions de I'ensemble R/C.
BATTERIE DE PROPULSION

Le moteur qui équipe ce modeéle peut étre alimenté par un
pack d’accus Tamiya 7,2V. Charger le pack selon les indica-
tions du manuel du pack et du chargeur.

DEV-TOANRYOGCT-170MR | ESC(FETFNYE

Tamiya EXPEC GT-I 2-channel R/C system

Tamiya EXPEC GT-I 2-Kanal R/C System

Ensemble R/C Tamiya EXPEC GT-I 2 voies
(XESCRILYhO=vo RE—K Qv hO—5—OBTT, )

ESC(FETFZ N E2F v RILZOMR
2-channel R/C unit with electronic speed controller
2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahmregler
Ensemble R/C 2 voies avec variateur électronique

WA —ILF 1 TEBWHRRET,

Tamiya 7.2V battery and compatible charger
Tamiya 7,2V Batterie und Geeignetes Ladegerat

. Batterie Tamiya 7,2V et chargeur compatible

(Zofthic)

KUEV2—E=ZAVRY, T—F—, 1T, E—
WRAYF—1EERIITERBLIEE N,
AVAILABLE SEPARATELY

This kit does not include tires, tire inserts, motor
and pinion gear (0.4 module).

SEPARAT ERHALTLICH

Dieser Baukasten enthilt keinen Reifen, Schaum-
gummi-Reifeneinlagen, Motor und Ritzel (0,4 Mod-
ule).

DISPONIBLE SEPAREMENT
*Ce kit n’inclut pas le pneu, I'inserts de pneu, le mo-
teur et le pignon (0,4 module).

% Wheel type transmitter is also available.
“rEin Lenkrad-Sender kann auch werden.
YJeUn émetteur de type & volant est également utilisable.

(ETART 1)
*FvMCERTrBEENTHWEREA.
&5 — (TA03,04,05,TL01,TB01,02,TTO01) A3
RFTAIR—V ey FZFICBBEVWRD S FEE WL,

BODY SHELL

% Body shell is not included in kit. Purchase
separately sold Tamiya 1/10 scale R/C polycar-
bonate body parts set (TA03, 04, 05, TLO1,
TBO1, 02, TTO1).

KAROSSERIE

Y*Dieser Baukasten enthilt keine Karosserie.
Tamiya Lexan Karosserieset MaBstab 1/10 se-
parat erhéltlich (TAO3, 04, 05, TLO1, TBO1, 02,
TT01).

CARROSSERIE

% Ce kit n'inclut pas la carrosserie. Se procurer
séparément une carrosserie polycarbonate
érhelle 1:10 TAMIYA (TA03, 04, 05, TLO1, TBO1,
02, TTO1).

(AR 9 5IR) TOOLS RECOMMENDED /
BENOTIGTE WERKZEUGE / OUTILLAGE

+ ES1/5—(X)

+ Screwdriver {large)

+ Schraubenzieher (groB)
Toumevis + (grand)

=]

=

+ BES0/=0N
+ Screwdriver (small)
+ Schraubenzieher (klein)

Tournevis + uu L

—

etz
Tweezers
Pinzette
Précelles

SIUARIF

Long nose pliers
Flachzai

Pinces a becs longs

—w/R—

Side cutters
Seitenschneider
Pinces coupantes

DS hFT12
Modeling knife
Modellbaumesser
Couteau de modéliste

EEaE (o rE)
Instant cement
Sekundenkleber
Colle rapide

A ZOMIE, PRAUPRSHWHE, VIX, /¥R,
EV> Ty dy—bB%LERHTT,

%A file, soft cloth, caliper and E-ring tool will also as-
sist in construction.

% Beim Zusammenbau kdnnen eine Feile, ein wei-
ches Tuch, ein MeBschieber und ein E-Ring-Abzieher
hilfreich sein.

JcUne lime, un chiffon, un pied & coulisse et un outil
a circlip seront également utiles.
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/I\ CAUTION

@Read carefully and fully understand the instructions be-
fore commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@®Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouth, or pull vinyl
bag over their head.

/I\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie
alle Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls
ein Kind das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsich-
tigender Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen
haben.

@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werk-
zeuge einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung
von Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.
@Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindern femhalten. Verhiiten Sie,
daf} Kinder irgendwelche Bauteile in den Mund nehmen
oder Plastiktiiten (iber den Kopf ziehen.

/\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer I'assemblage. La construction du modéle par un en-
fant doit s’effectuer sous la surveillance d’un adulte.
@L'assemblage de ce kit requiert de l'outillage, en parti-
culier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec
précaution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(2P -TUVANRYIGT-17AMK / ESC(FET7Z > 7) iF&)
TAMIYA EXPEC GT-I1 2-CHANNEL R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER)
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COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into ra-
dio signals which are transmitted through the antenna.
@Trim: Lever for adjusting central position of servo.

@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and adjust
throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and con-
verts them into pulses that operate the model's servo and
speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received from
the receiver and controls the current going to the motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the re-
ceiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

.@Sender: Dient als Steuergerdt. Lenkrad/-knippel- und

Gaszuggriff/- kniippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und Gber die Antenne ausgesendet.

@Trimm: Hebel zum Einstellen der Mittelstellung eines Ser-
vOs.

@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfanger: Der Empfinger nimmt die Signale des Sen-
ders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fiir das Lenkservo
und den Fahmregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhalt Steuersignale vom Emp-
fanger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfinger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

e

COMPOSITION D’UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions sur le
manche de direction/volant ou sur le manche de gaz/gachet-
te sont converties en signaux radio transmis par le biais de
I'antenne.
@Trim: dispositif permettant d’ajuster le neutre d’un servo.
@Volant/Gachette: permettent de contrdler respectivement
la direction et le régime moteur du modele.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et controle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du ré-
cepteur et régule la quantité de courant alimentant le moteur.

4. @Servo de direction: convertit les signaux émanant du ré-
cepteur en mouvements mécaniques.

-
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Read before assembly.
Erst lesen - dann bauen.
Lire avant assemblage.
HEEAEERLEYT
BAG A/BEUTEL A/ SACHET A
H MA2 x1 3X23mmmE R
Screw
Schraube
Vis
ﬂ)mmm 3X10mmIl & X
Screw
MAS3 x2 Schraube
Vis
mmmy 3XBmILE %
Screw
MA4 x1 Schraube
Vis
I 3x1 2’"’"2’;':' —EX
rew
MAS8 x2 Schraube
Vis
AFFYVIRAN
Steering post
Lagerzapfen der Lenkung
MA15 x2 Golonnette de direction

MAG 2x25mm¥+v7RYYU1—

X2 Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

2mOy 23w b
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

MA10
X

FIRTIUYT
Diff spring
Differentiatfeder
Ressort de diff

3mmA F—ILR—I
Ball
Kugel
Bille

MA18x4
F27L—k
Diff plate
Differentialplatte
Plaquette de diff

MA19 xa

1510RF U
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

85ORF U T
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

MA20
x4

620R 5 A RARF YT
Ball thrust bearing
Druckkugellager
Butée a billes

MA22

X2

Shim
Scheibe
Cale

MA29 10X0.1mms L
x8

FPrFOIFIIUR
Anti-wear grease

4 VerschleiB minderndes Fett
Graisse anti-usure

WHHABUTICADRICHPBRZREZEITEIKRT,. 2507

hED>hATLIEE W,

KA BEVWKODIE, FHEHIITORICIEHITNBZHESD

KFEEW, A—FREH. FRBEHEEHLHFLIBEICE.

BEVWRSDORFEEICSHEKRL EE L,

WNSBER. Fv MNEDZ L, I PHORRBEHDET .

HzL<RTW><KODBEICEATIEZW, EEBHIZD

UZBBIRA>TUWET, FHELTES>TSEEL,

_m TOV—VRITIVRERBEHMCIBRLUE U
g, YUVRFPYITULT, HAZATLREI W,

Y% Study the instructions thoroughly before assembly.

Y There are many small screws, nuts and similar parts. Assemble

them carefully referring to the drawings. To prevent trouble and fin-

ish the model with good performance, it is necessary to assemble

each step exactly as shown.

_- Apply grease to the places shown by this mark.

*Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.

YViele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der Anlei-
tung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein gutes Mo-
dell mit bester Leistung. ‘

_- Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann zusam-
menbauen.

YeAssimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.

%l y a beaucoup de petites vis, d'écrous et de piéces similaires,
Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour évi-
ter les erreurs suivre les stades du montage dans I'ordre indiqué.

- Graisser les endroits indiqués par ce symbole.
Graisser d’abord, assembler ensuite.

XOBMBIBF Y MoFEFhTUWEEA,

Parts marked 3 are not included in kit.

Teile mit %% sind im Bausatz nicht enthalten.

Les piéces margquées > ne sont pas incluses dans le kit.

(E—9—<ov ~OIDFEF)
Motor mount

Motor-Lager

Support-moteur

MAS 3% 10mm

Apply grease first, then assemble.

ETE—5—IOrh
Motor mount
Motor-Lager
Support-moteur

MAS3 3x 10mm

MA4 3x8mn

_

=
Chassis
Chassis

é-— MAZ2 3x23mm

AR—ILTFIOEMSITICRFR=ILTI7I Y REERLET,
YApply Ball Diff Grease to the differential during assembly.

“ Differentialgetriebe wihrend des Zusammenbaus mit Fett
flir Kugeldifferential einschmieren.

Y Appliquer de la Graisse pour différentiel  billes sur le diff-
érentiel, avant assemblage.

(R=ILFT7DEHAHILT) IOBIED £

Ball differential YrMake 2.
Kugeldifferential %2 Satz anfertigen.
Différentiel & billes *Faire 2 jeux.

MA24 MAG 2x 250m—

*MA26, MA27SERDALET,
*Remove from MA26 and MA27.
Y An MA26 und MA27 entfernen.
YEnlever de MA26 et MA27.

-MA27
— F7YaAY 6D
Diff joint (short)
Differential-Gelenk (kurz}
Accouplement de différentiel (court)

=4

———MA18

Ball differential pulley

Kugeldifferential-
Antriebsrad
Poulie de diff. a billes
MA19 —
MA20 ss0 1510
MA26
FI7Var1vhER

___ Diff joint (long)
Differential-Gelenk (lang)

Accouplement de différentiel (long)

MA19 1510/@

MA10 2m

*MA26,MA27 (F7¥ 31> k) ZEELT.
MA31 (R—ILFT77—V—) BgRE2<ESB
ETMAS (2X25mnF¥ vy 7R 1—) EHE
LIS R IABET, XRVABTEDETT
DENELLEDRXIDNBIBT IO TEREL
TLEEW,
JeHold MA26 and MA27 (Diff. joints) and tigh-
ten MAG to prevent MA31 (differential pulley}
from coming loose. Be careful not to over-tigh-
) ten MAG as it will hinder movement of differen-
/ tial and may damage parts.
*MA26 und MA27 (Differentialgelenke) fes-
thaiten und MA6 festschrauben, um Locker-
werden des MA31 (Differentials) zu vermeiden.
Darauf achten, MAG nicht zu stark anzuziehen,
da dies die Bewegung des Differentials bloc-
kiert und Teile beschadigen kann.
YMaintenir en place MA26 et MA27 (noix de
cardans) et serrer MA6 pour éviter de désoli-
dariser MA31 (différentiel). Ne pas trop serrer
MAB car elle peut entraver le mouvement du
différentiel et endommager des piéces.

FINTI VYT AR—Y—
Diff housing spacer
Distanzstiick Diff-Gehause
Entretoise de carter de diff

4
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3 X 8mm3, R
Screw
Schraube
Vis

O T

3 X 8mmil &£ R
Screw
Schraube
Vis

MA1 x12

MA4 x1

==

MAS5 x2

3X5mM7 Ty hEX
Screw
Schraube
Vis

3X2.5mm1 XY
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

MA9
w2

5103-122 Lt MUY
Crescent ring
Halbmond-Ring
Anneau de retenu en C

®

MA11 x2

—3
MA12 x1

i o

MA13 x1

@ MA14
O 1=

2X9mme ¥ 7 b
Shaft
Achse
Axe

il

P A A
Center shaft
Zentralwelle

Axe central

4X2.8mmMAN—H —
Spacer
Distanzring
Entretoise

840 T U it

Ball bearing
Kugellager
Roulement 4 billes

MA23 x1
AIR—FVRIL&—
Spur gear holder
Stirrad-Halter
Support de pignon
intermédiaire

16T/ —1U —
Pulley
Rolle
Poulie

T—U—Twva
Pulley bushing
Lagerbuchse fiir
Riemenscheiben
Bague de poulie

TR
3 X 10mmil &2 %
MA3 x1 gg?rﬁ;vube
Vis
m 3% 8mmil & X
MA4 xs gg[ler‘;vube

Vis

Bmm MA7 xa

2.6X6mmF ¥ Y TAI Y a—
Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

4
//

Gearbox
Getriebegehduse
Carter

TAMIYA

(EVr—RDEHIITY
Gearboxes
Getriebegehause

Carters

K2BEED £,
*Make 2.

* 2 Satz anfertigen.
% Faire 2 jeux.

RZATRILb-
Drive bett T
Antriebsriemen

Courroie

:Eltbﬁlilcm(lﬂ&ﬂ]) ZMOFFET.

Al 3x Attach A2 as shown noting position of mark.

M 33 Bam % A2 wie abgebildet anbringen und dabei auf Lage der Mar-|
kierung achten.

Y Fixer A2 comme montré en notant la position de la marque.

KEEFSERL TS W
Y Note direction.

J*Auf die Richtung achten.
*Noter le sens.

Al

=77

y. Ball differential
Kugeldifferential
' Différentiel a billes
(=)
A8

(v —TF—Y—DEIHIIT)
Center pulley

Zentrale Riemenscheibe
Poulie centrale

4

MA13
N

MA21 840

MA28
Fhitryy—TJL—bk
Aluminum center panel
Aluminium Mittere Abdeckung
Panneau central aluminium

MA4 3x8mn

8——MA9 3x25m

MA14 4x2.8m
Sh

MA11 510312

MA21 s40

e

l\r‘iﬂ 5103-12

MAS5 3% 5m

105TR/S—F ¥
Spur gear
Stimradgetriebe
Pignon intermédiaire

{(Fvror—20mb S
Attaching gearboxes
Getriebegehduse-Einbau
Fixation des carters

5/

MA7 2.6%6m <

By y—T7—U—
Center pulley

Zentrale Riemenscheibe
Poulie centrale

MA4 3xemm<%

FZA7~IL~
Drive belt
Antriebsriemen
Caourroie
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HEBEHEHLEY
BAG B/BEUTEL B/SACHET B
NELAT S T S
hmm 3XBmILE R
Screw
MA4 x2 Schraube
Vis
3X12mmRA—E X
(AT o
MAS8 x2 Schraube
Vis

Om smmZ 0 —R—JLF v ~
Ball connector nut
|)\</|281 2 Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur

arotule
5.5 X 2mmANR—H—
@ |:| MB8 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise

O

MB37 78¥rFUyI8ITUv M (A)
Front bridge suspension mount A

x1 Vordere Befestigungsbriicke A
Support de pont avant A
Ven Nieaadde A=A uu
etk o [
4 W I Al i | A

3X10mmRA—t X
Screw
Schraube
Vis

IR
MB2 x2

@ ver

BRAR—=IL
Suspension ball
Aufhangungs-Kugel
Rotule de suspension

sSmme’ O —R—JL
Ball connector

Kugelkopf
MB15 x4 Connecteur a rotule
MB9 5.5X2,5mmAR—4—
X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

@)

6/

Py

(UTYPTRII Y NOED fFT)

Attaching rear suspension mount

Befestigung der hinteren Aufhingungshalterung
Fixation du support de suspension arriére

8 MB12 5m

/G‘-l%j
MB8 E i
5.5 20m E =g _

a‘? T-_‘_‘_‘_‘—_'—'MA83><12mm
% % E: s
» AN AL
o SSS

MB37

WAL b DOEERL TIROHIET .

Y Position inside of drive belt.
Yinnerhalb des Antriebsriemens anor-
dnen.

*Positionner a I'interieur de la courroie.

7

(VY FP—LDOEHAILT)
Rear arms

Hintere Lenker

Triangles arriére

7

%MB2 3%10mm
NS

D246 ) Pl

WIMDIREHEFETHITET .
*Widen hole with 3mm drill as shown.

w,

(&

'

@
MB9 5.5x 2.5m P k
MB11

e — L A2k S Do not drill through other side.
I B HCut off. * Loch mit einer?l 3mm Bohrer wie abge- *MB2 (38X 10mmkO— & R) EEOAE R
| bildet aufbohren. Nicht ganz durchbohren. TRIRAATEWTLEE N,
“*Elargir le trou avec un foret de 3mm uni- *Screw in as shown (MB2).
— bt quement sur sa motilé supérieure. s Wie abgebildet zusammenschrauben (MB2).
MB22 son 5mm MB11 % Visser comme montré (MB2).
L M1 (R)
MB10 5.5x3m &\ MB15 smn
MB2 3x10mm \% ' =)
a MB17 axag.7mm —— D2

55X 3mmAR—H —
@ |)\</|4B1 0 o = G
Istanznn

Entretoiseg - @ MB25 3x 10m
[ i | @%MB15 sm  MB11 MB22 s
MB17  3x49.7my+ 7k
X2 Shaft (U7 —LOERD T

ﬁihse Attaching rear arms
e Anbringung der hinteren Lenker urr—u {R)
. 5 Fixation des triangles arriére =) . Rear arm
5mm>” V¢ A7 — Hinterer Lenker

@ e

Einstellstiick
Chape a rotule

MB22 x4

0 T 3 10mm s — sxw s 0 7 b

Tum-buckle shaft
MB25 Spann-Achse
X2 Biellette & pas inversés

3X8mml &£ R
Screw
MA4 x2 Schraube
Vis

O

O

MB36 A~ > (D)

X1 Suspension mount D
Aufhangungs-Befestigung D
Support de suspension D

Hinterer Lenker
Triangle arriére

yrr—s (L)
‘ Rear arm

49418 RCC TA05-R Chassis Kit (1050592)




TAMIYA

(UVPIZN—TNI v T hDEHILT) *2ABHED T,
Rear universal shafts KMake 2.
. Hintere Gelenkwellen if: Satz anfertigen.
M MA9 sx25mrEx Cardans articulés amiére joux.
X2 Grub screw
Madenschraube ANEBELYF (1.5m)
Vis pointeau Hex wrench (1.5mm)
_ Imbusschliissel (1,5mm)
C— ) ox98myv 7k MB21 2x0.6m Clé Allen (1,5mm)
MB21 Shaft
X2 ﬁggse 5 MB33 (m) ik
MB28 - ue gy G\ MA9 3x25m
(hlau; *\
(bleu R,

o [[_olmmm o
l: MB31 \@— MAS 3x2.50m

R =T 2RI

MB28 wheel axie

X2 Rad-Achse *ZDI—V DR BRICEFZFoxFIIVRAEFERLET,
Axe de roue W Apply anti-wear grease to the places shown by this mark.

Y VerschleiB minderndes Fett Einfetten.
sk Appliquez de la graisse anti-usure.

@ MB31 x2
7!:!2_3}(45’—
Cross joint @ (VY7o RIDEHILT)

Kreuzzapfen R
Joint croisé ear axles MB15 sm

Hinterachsen MB5
Essieux amiére 1.6 X 4mm
(=) % @ % MB29
S B

MB33 BEXr>72v 7 M)
X2 Lightweight swing shaft (blue)

Leichte Querwelle {blau) {L) MB24 950
Axe allégé (bleu) *
R =
/
(o 1.6X4mnF vy TR Y 1—
Cap screw
MBS Zylinderkopfschraube
X2 Vis a téte cylindrique MB24 950
E2(1R)
C—) 2ximy+7hk
Shaft N N .
MB20 Achse *2.5m K ULEBLET,
x2 Axe “*Make 2.5mm hole.
%2.5mm Loch machen.

Y Percer un trou de 2.5mm. 7
O:Qm smmbs 0 —R—JL M

Ball connector
Kugelkopf

MB15 3
%2 Connecteur a rotule 0 (VY72 ZILOED i) . 19mm |
Attaching rear axles
9507 27 Hinterachsen-Einbau U (T U yom 1)

MB24 ﬁémﬁg Fixation des essieux arrigre JeMako 5.

g X4 Roulement & billes %2 Satz anfertigen.
(U FPwIt—F—L4L) “Faire 2 jeux.
Rear upper arm Wﬂm
Hinterer oberer Lenker
MB29 -7 Teartare
%2 Wheel hub
My 8o oue "' MB22 sun MB22 5
e
SmnF P A Y —
Adjuster MB26 3x32m
Einstellstiick IXZ2mT — Ny 2 ¥ T~
N Chape a rotule Turn-buckle shaft
I MBa4 o Smmg;c::;ew Spann-Achse = uv7ozi {RY
X2 Madenschraube Biellette & pas inversés Rear axle
Vis pointeau ‘ Hinterachse
Essieu arriére

3

) MB4 amn

(=P e
=/

e/

KUY FZORILBEDES RO LGNS
WO FFED,

YAttach rear axles while twisting as
shown.

YHinterachsen wie abgebildet anbringen.
Yelnstaller des essieux aniére comme indi-
qué.

MB18 3x25m
—— ™)

2.6 X25mm v 7

urroz (LY Achse
Rear axle Axe
Hinterachse ~—

Essieu amiére

MB4 amn — MB18 3x 25m

49418 RCC TA05-R Chassis Kit {1050592)
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3x8mm¥LE R
Screw
Schraube
Vis

MA1 x3

3 X 12mml &£ R
Screw
Schraube
Vis

3 X10mm &2 2
Screw
Schraube
Vis

3% 8mmil &£ R
Screw
Schraube
Vis

3x12mmkA—E X
Screw
Schraube
Vis

55X 2mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

SmmbEO—R—J/LF+ v b
Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur
a rotule

a

MB12
x2

MB37 7>k TUy BRI b (A)

x1 Front bridge suspension mount A
Vordere Befestigungsbriicke A
Support de pont avant A

CERAEsT
(O
MB2 x2

o1
O e
@ I>\</|4B10

MB11
X4

3IX10mmkA—E R
Screw
Schraube
Vis

5.5X0.5mmA X—+H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

5.5 X 2mMmMANR—H —
Spacer
Distanzring
Entretoise

5.5 X3mMANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

B RAR=IL
Suspension ball
Aufhdangungs-Kugel
Rotule de suspension

(U VT IR—ZATF—DED fFiF)
Attaching rear damper stay

Einbau der hinteren Dampferstrebe
Fixation du support d’amortisseur arriére

12

MAT 3x8mm

M2

(ZA>y hHRI T > LORD )
Attaching front suspension mount
Anbringung der Vorderrad-Aufhéngung
Fixation du support de suspension avant

®

(70> hP—LDOBHILT)
Front arms

Vordere Lenker

Triangles avant

KOO ET,

.==:"'_'_'_H_'_/ﬂ*cut off.
oA

Cly B
E

D‘l—@ !

K IMDIREFE I ETHITET,
*Widen hole with 3mm drill as shown.

Do not drill through other side.

% Loch mit einem 3mm Bohrer wie abge-
bildet aufbohren. Nicht ganz durchbohren.
YeElargir le trou avec un foret de 3mm uni-
quement sur sa motilé supérieure.

€Ly

MB11—

I I

MB10 55 3m

MB17 3x49.7mm ¥ 7 bk
X2 Shaft
Achse
Axe

Smmbr 3 —mR—JL
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

MB15 x2

| MYy AT —
- Adjuster
Einstellstiick

MB22 x2

Chape a rotule
@.—ﬁ 4T V¥ A5 —
& —— Adjuster
Einstellstiick
MB23 x2 Chape 4 rotule

WEW 3X10my — Xy L+ T ~
Turn-buckle shaft
Spann-Achse
MB25 x2 Biellette & pas inversés

MB17 3x49.7mm

P MB8 5.5x 2mn

MB17 3x49.7mm .:‘ MB2 3x10mm

{R)»

MB11

w

o

MB2 3% 10mm

Q)
=
MB?7 55x05am ;@‘@
/

P MB25 3x 10m
MBZ2 Sam

2mm

HMB2 (3X10mmRO—E ) ZE O E
TRIBATENWTLZEW,

*Screw in as shown (MB2).

Y Wie abgebildet zusammenschrauben (MB2).
Visser comme montré (MB2).

MB15 sm
t ”\{%

MB23 4nn

49418 RCC TAO5-R Chassis Kit (1050592)
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Attaching front arms TAYRF—4h &L»

@' @ (70> k7 — LR fFF)

: Front arm
Anbringung der vorderen Lenker Vorderer Lenker
3% Bmmill 2 X Fixation des triangles avant Triangle avant
Screw
MA4 x2 Schraube

O @

MB35 #AR¥U>h(A)

X1 Suspension mount A
Aufhdngungs-Befestigung A
Support de suspension A
sovk7—6 {R)
Front arm
- Vorderer Lenker
®' - Triangle avant
M MA9 sx25mrExY
X2 Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau
C— 1 2x98myv 7k g_.__ — MA4 3x8m
Shaft
|)\(/|2B21 Achse
Axe

Front universal shaft JMake 2.
Vordere Gelenkwelle %2 Satz anfertigen.
Cardan articul avant *Faire 2 jeux.

@ (Z2OY I =ZN—HFIY ¥ T NOEHIIT) K2MEED E T,

Blmlmmumn

MB28 =7 o xR
X2 Wheel axle S
Rad-Achse @
Axe de roue -] R
MB21 2x9.8m —| s
E HEORRIA Y — il
l Cross joint

Kreuzzapfen

FNE#EL > F (1.5mm)
Hex wrench (1.5mm)
Imbusschlissel (1,5mm)
Clé Allen (1,5mm)

MA9 3x2.5m

T arone | o5 MB34 ()
'}(’l2831 Joint croisé a.g_. i
2 (schwarz)
(@) p\K (noir)
C = @ MB31 MAS
MB34 R1>o>v7 (R M &— 3% 2.5mm
x2 Swing shaft (black) B28
Querwelle (schwarz)
Axe {noir)

(2= v T KO F1F)

Attaching universal shaft
Einbau der Gelenkwelle

@ - R Fixation de cardan articulé

(R)

[ Jrom 16X danF vy F2L Y 21— MB15 con %
Cap screw
MB5 Zylinderkopfschraube :
X2 Vis & téte cylindrique

smmteL O —R—JL
Ball connector

MB15 x2» Kugelkopf

Connecteur a rotule

oy e IES

/ y MB24 980xFU¥T
IL ) xa Ball bearing
3 7 Kugellager

Roulement a billes

MB24 gs0

[ — 2X10mm¥ v 7

Shaft MB20
MB20 Achse MB24oso  Cf v
X2 Axe
A —=ILINT
MB29 Wheel hub
» x Radnabe
Moyeu de roue (ZOY F 7O RILOEBHIT)  KEEOF v 25 —AISERET, AXLFREDDENLLDEL | 4L, RELEER
b DL IThbET,
Front axles YHub carriers come in a choise of two caster angles (2L/R = 2° and 4L/R = 4°),
Vorderachsen *Die Achsschenkeltréger stehen in zwei FuBrolle Winkeln zur Verfigung (2L/R = 2° und
Essieux avant 4L/R = 4°).

‘A;Les supports de fusée offrent le choix enter deux angles de roulette (2L/R = 2° et 4L/R =
4°).

MB14 smn- _%
AN
F4-2(4L) \F«u

*2.5m K U LEELET, IC% N (L
YMake 2.5mm hole. o,
%2.5mm Loch machen.

YPercer un trou de 2.5mm. MB27—_ |

Dmmm 3X10mIE 2
Screw

A3 Schraube
x2 Vis

Oﬂ:ﬁw EO—R—LFvIEy
Ball-head king pin

Kugelkopf-Drehzapfen

MB14 Rotule déportée 4.6%X 4.7mm 1
®2
|
4.6X4TMT SV IIAT MA3 AN %
M2B27 Flanged tube 3% 10mm S
Kraganrohr MA3 3x 10m

Tube a flasque

9 49418 RCC TA05-R Chassis Kit (1050592)




1O I

(i MB4 3XBmm1 EF
X2 Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau
C_—— 1
MB19 26x22me+ 7
X2 Shaft
Achse
Axe
Adjuster
Einstellstlick

Chape a rotule

MB22 x4

(T T

MB26 3x32m&—>/Xw o)L+ 7k
X2 Tum-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette & pas inversés

(F—> v 2L+ 7 k)
Turn-buckle shaft
Spann-Achse

Biellette a pas inversés

wRL>F
Wrench
Mutternschlissel

e

i<
Wide
Breit
Agrandir
Narrow
Schmal
Diminuer
*FZOVR, PYyI—F—LODYy—>
Ny TNV 7 RRLYFEES>TR
SEFAEI DI ENTEXT,
YLengths of steering tie rods and upper
suspension arms can be adjusted using
wrench.
YDie Linge der Spurstangen und der
oberen Aufhéngungslenker kann mit einem
Schraubenschlissel eingestelit werden.
YrLa longueur des biellettes de direction et
des tirants supérieurs peut étre réglée
avec une clé.

eor | D T

MA1 x2

L7

3X8mmkO—E R
Screw
Schraube
Vis

(D
MB3 x1

8

MB13 x1

SmmtZ O —MR—JLFwy b (57)
Ball connector nut (short)
Kugelkopf-Mutter (kurz)
Ecrou-connecteur a rotule
(court)

O:ﬁm SmmtE A ——JL
Ball connector
5(/'281 S Kugelkopf
Connecteur a rotule

5MM7 ¥ v AF —
Adjuster
Einstellstiick
Chape a rotule

MB22 x4

i O i

MB26 3x32m%—>/\w Iy + 7+
X2

Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

850X % JL
MB30 Metal bearing
X4 Metall-Lager

Palier en métal

MB32 45%3.5m735>J/IR147

X2 Flanged tube
Kragenrohr
Tube aflasque

(ZO> b7 IO T
Attaching front axles
Vorderachsen-Einbau

Fixation des essieux avant
*2EED T,
’M

JrMake 2.
MB26 3x32mm

(7O b7 vIt—F—L)
Front upper amms

Vorderer, oberer Lenker
Tirant avant

)
s f=—18mm—

p

%2 Satz anfertigen.
JFaire 2 jeux.

&y

(A
=)

M
<J
‘ ‘

MB19 2.6 % 22mn

(RFTFI T TAIN—DEHILT)

Steering arms (=)
Lenkgestinge MB13 5mm—@ ==a
Barres d'accouplement .E-

Y
MBSaxsmm—%
U

:2@115 DFEI,

— A7 o Make 2.
(RFZFY>TOY R %2 Satz anfertigen.
Steering rod YFaire 2 jeux.
Lenkgestange

Barre d’accouplement

MB32 4.5%3.5mm

MB26 3x32mn
l<—1 4mm—>|

(T by S0

(s @%
g} MAT 3x8m

(RFF UV TTAI8—DERD #$1F) Zrr)osavE
Attaching steering amms
Lenkgesténge-Einbau

Installation des barres d’accouplement

21

Steering rod .

Lenkgestinge *RLRAHET

Barre d'accouplement ¥ Snap on.
*Einschnappen.
*lnsérer.

Z2FFYvTOv R
Steering rod
Lenkgestange

Barre d’accouplement

49418 RCC TAO5-R Chassis Kit (1050592)



