ITEM 42139

1/10 SCALE R/C 4WD HIGH PERFORMAN

*MOTOR, TIRES, WHEELS, BATTERY AND R/C SYSTEM ARE NOT INCLUDED
*RADIO CONTROL UNIT: 2CHANNEL R/C UNIT w/ESGC (NOT INCLUDED)
*POWER SOURCE: SEPARATE TYPE BATTERY (NOT INCLUDED)
*REQUIRES BATTERIES FOR TRANSMITTER (NOT INCLUDED)

1/10EBRC 4WDL—Y > 5% —
TRF511 v —=YFvb

REAR
DAMPER STAY

AERATION TYPE
OIL DAMPER

FRONT
DAMPER STAY

SEPARATE TYPE REAR

BATTERY ONE-PIECE WHEEL
(NOT INCLUDED) & HIGH DENSITY
SPIKE TIRES
AERATION TYPE (NOT INCLUDED)
OIL DAMPER ELECTRIC MOTOR

(NOT INCLUDED)

ALUMINUM
BULKHEAD

FRONT ONE-PIECE WHEEL
& HIGH DENSITY SPIKE TIRES
(NOT INCLUDED)

TAM/IYA'RACING FACTORY. 5]1

T— E—R—, ZA Y. RA—IVBFY MEFhELA,

RCEBE. ETA/Y

SLIPPER CLUTCH DRIVE BELT

WING
FRONT STAY

BUMPER

BALL BALL
DIFFERENTIAL LOWER DECK DIFFERENTIAL

ABFBBROTeDFy MIFEHESLAREEETDZEHNBUVET,
% Specifications are subject to change without notice.
*Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankindigung verandert werden.
Y Caractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable.
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1/10 SCALE R/C 4WD HIGH PERFORMANCE OFF ROAD RAGER

17A L~

O/NEERHEIIICENZWLEIL. REZ DG PEEIC
TAMIYAIRACING FACTORYS <BLWAICSEEVEBELLTIEEL
. A BEY - THRRYHGT-1 FAK/ESC FET7 ) {4
I THHIICAET D Tamiya EXPEC GT- 2-channel R/C system
ITEMS REQUIRED Tamiya llixsfg _?T-I 2-I<Exm\;églg_rslyztem
ERFORDERLICHES ZUBEHOR Ensemble R/C Tamiya Voles
OUTILLAGE NECESSAIRE GxESCIRTL s bhO=vw % A¥—F Ok D—7—0)l§'('§'o )

(SGoAarba—IvbAad

TORCH—ITIZ. ESC(FETF 7)) (HE2F vV TOREY
b (U EM. /NRIESC (FET/ >/ 7)) i REERYS —RDEv b
HEEHTT.) ZTERALTEEL.

K ENHBNICDOWTH FNENORBBETRTEEL
(EFBE—2— F1V R1—IV)

*FyMIRE—Z— 2V KA —ILIESENTVERA,
20NV BEICREEY VY HOENSE—S2— EZFF
T (A8 F ) ZBRL. ETREICE o2 Y ETRAK
LFEELY, 5
GERIvTU—. Fc B g
TOFvMMEtISL— b2 TRy —ERTT. ERRAES

B XDESC, SEMESHBLET,

EEBICTRESIEELY, ESC(FETF Y i E2F v xIl7OK JeSmall size ESC and receiver are recommended.
2-channel R/C unit with electronic speed controfler :eﬁghe:?#\;oiﬂgg Emptanger Kleiner GroBe
RADIO CONTROL UNIT 2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler *Récepteur at IO &lectronique de petite

Standard 2 channel R/C unit plus electronic speed
controller is suggested for this model (combination of small
size receiver, electronic speed controller and standard size
servo is recommended).

YRead and follow instructions supplied with R/C unit.
MOTOR, TIRE, WHEEL

Y This kit does not include motor, tires, and wheels.

Refer to Page 20 to select motor and pinion gears (48 pitch)
for optimal gear ratio. Select tires according to the track
surface.

POWER SOURCE

This kit is designed to use a separate type battery. Charge
battery according to manual.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fir dieses Modell wird eine tbliche RC-Einheit mit einem
elektronischen Fahmegler vorgeschlagen (eine Kombination
eines kleinen Empfangers mit elektronischem Fahrregler
und Servo in NormalgréBe wird empfohlen).

*Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anleitung.

MOTOR, REIFFEN, RAD

Win diesem Bausatz sind nicht enthalten: Motor, Reifen
und Rader.

Beachten Sie Seite 20 zur Auswahl von Motor und Antriebs-
rizeln (Zahnteilung 48) fir optimales Ubersetzungsverhait-
nis.

STOMQUELLE

Dieser Bausatz ist fur die Verwendung einer Batterie aus
Einzelzellen ausgelegt. Entsprechend Anleitung laden.
ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE .

Pour piloter ce modéle, nous vous suggérons d'employer
un ensemble de radiocommande 2 voies standard avec
variateur de vitesse électronique (récepteur et variateur de
taille mini et servo de taille standard recommandés).

*Lire et suivre les instructions foumies avec I'ensemble
R/C.

MOTEUR, PNEUS, JANTES

Y Ce kit n'inclut pas de moteur, de pneus et de jantes.

Se reporter page 20 pour sélectionner un moteur et des
pignons (module 48) pour optimiser le rapport de transmis-
sion. Choisir les pneus en fonction du terrain.
ALIMENTATION

Ce kit est congu pour un pack a éléments séparés. Le
charger en suivant les instructions spécifiques.

Ensemble R/C 2 voies avec variateur électronique

taille recommandés.

ERTERY —~ROKEE)

Suitable servo size F7O0—-FRE—42—

GroBe der Servos Off-road motor

Dimensions max des servos = kk Motor fiir Gelandefahrt

A hBIY A XY —R 12~16nm Moteur tout temain _

ISRERHETEA. ]

Y Small size servo [}

cannot be installed. 5

*Ein kleines Servo sgm&“?

icht i
3arf nlc- eingebaut nd Balow
*Un ér:'i:i-servo ne +
installé. J

Pt e asm > AT0— KRS TREA—IL
Off-road ﬁlje and wheel

L — b RLT IS TY— (7.2V) B

Separate type battery eus et jantes tout terrain

Batterie aus Einzelzellen &5 .

A 1TRRT

RackSEmans sopars TRESIBORT 1. 71 > F 15—y £ HH
LRBBLTFEELY,
BODY SHELL
Purchase separately sold body and wing parts
set for TRF511.
KAROSSERIE

TV HFEREE

Compatible charger CARROSSERIE
Geeignetes Ladegerit Se procurer séparément le jeu de piéces de
Chargeur compatible carrosserie et d'aileron pour TRF511.

Kaufen Sie ein getrennt erhaltliches Karosserie-
und Flagelteile-Set fir den TRF511.

(A& JSIE) TOOLS RECOMMENDED /
BENOTIGTE WERKZEUGE / OUTILLAGE

AAL>F (1.5m, 2m, 2.5m)
Hex wrench (1.5mm, 2mm, 2.5mm)
Imbusschlisse! (1,5mm, 2mm, 2,5mm)
Clé Allen (1,5mm, 2mm, 2,5mm) o

+ES78— (1Y)

+ Screwdriver (small)
+ Schraubenzieher (klein)
Tournevis + (petit)

==

Side cutters
Seitenschneider
Pinces coupantes

nose pliers

95T FAT

Modeling knife
Modellbaumesser
Couteau de modéliste

l& s

Colle rapide

KTDMIC, TSAT—=TEEV A ADFURBET
. £l OO B EV T v 2~ BB HEEHITT,
YrAssembly of this kit will also require glass tape and
a pin vise. A soft cloth and E-ring too! will also assist
in construction.

“*Der Zusammenbau dieses Bausatzes erfordert
auBerdem ein Glasfaser-Klebeband und einen
Schraubstock. Auch ein weiches Tuch und ein E-
Ring-Abzieher sind beim Zusammenbau hilfreich.
“L’'assemblage de ce kit requiert également du
ruban adhésif rerforcé et un outil a percer. Un chiifon
et un outil & circlip seront également utiles.
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TAMIYA

/\ CAUTION

®Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.

@When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used {not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths or pull vinyl
bags over their heads.

@I CHFICHBARE R T HBHH LT, ONEBBFHROVBFFATOIIEREPHL
Ffe. REBEDHFEBEHEETLY EEW hEGRBSRPEZ—IVSEOICANTY A VORSICHT

TRIRBROBUET, @Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie

alle Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein
Kind das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen haben.

@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeu-
x ge einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung von

Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.
@Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort bei-
e liegenden Anweisungen.

Cdal - @Bausatz von kleinen Kindern femhalten. Kindem darf keine
O/NREDS OTETEVMENISHEVWTLIZEL, ALK Maglichkeit gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund
DHPRCAHA— D LWAILEFEULESREN h3EEDBELNHVET, zu nehmen oder sich Plastiktiten iiber den Kopf zu ziehen.

LTLETWL,
/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer I'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s'effectuer sous la surveillance d'un aduilte.
@L'assemblage de ce kit requiert de P'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure,
@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
- et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).

v i @Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
QBERSHKPY., BEAEFESIBSIBTES @KU THHIIFDLYITERLTLLEETL. X laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,

B TIMRISERLTIIEE L, foe. TIRERYEITE ST EIPRHTLIEEL, ou passer un sachet vinyl sur la téte.
(BEv - TH ARy HGT-ISOR/ESC (FET7 > 7) f4E) QF + IV TORDEFH) o
TAMIYA EXPEC GT-l 2-CHANNEL R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER) 1. @BEHR=2 FO—ILRY IREFZZHEDT, 77V

. 20y MU ORIEE BRIERICEX TRIELET,
O U L=H—RDBEDRD (NITHE) 2T 59 b
o#&?ﬁg’f{;; V. LIN—CF, <

_ ; @77 T HA—ib. AOw MUY H—=EDRFT

V1 U D A sy U IRAE= FOY FO— LAY FIC BB BH —R

E@HL, S50~ bO—ILLET,

OSEM=E(=H SOBMEDBIF, THEESC (FETT

VT B —Rie o R ET,

.@ESC (FETP V) —SHEMH DI - BRES FBEAMW

HERICER. BOREC— FEIY FO—ILLET,

ORT 7 UV T — = BEML DI B RE B

HEEEICE. VY RILEYET,

COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna.
@Trim: Lever for adjusting central position of servo.
@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and
adjust throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model's servo
and speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
motor.

4, @Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

LA,

e

RFTIT
BA—Ib

4257V T —R RERIVF
ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT
.@Sender: Dient als Steuergerat. Lenkrad/-kniippel- und
Gaszuggriff/- knippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und dber die Antenne ausgesendet.
@Trimm: Hebel zum Einstellen der Mittelstellung eines
Servos.
EEB7 7T+ —]] AV LB B{EM E—42—H 7.2VI\yFU—8 @Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
LRy A—52— b io” i aAxT 48— welche das Auto lenken und Gas geben.
/ 2.@Empfanger: Der Empfanger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fir das
Lenkservo und den Fahrregler um.
3. @Elektronischer Fahrregler: Erhiit Steuersignale vom
Empfénger und regeit den zum Motor flieBenden Strom.
4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfanger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D’'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES
. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions surle
manche de direction/volant ou sur le manche de
gaz/gachette sont converties en signaux radio transmis par
le biais de I'antenne.
@Trim: dispositif permettant d'ajuster le neutre d’un servo.
@Volant/Gachette: permettent de contrdler respective-
ment la direction et le régime moteur du modale.
2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
’- en impulsions et contrdle les mouvements du(des) servo(s)
REERATVF et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: recoit un signal du
récepteur et régule la quantité de courant alimentant le
moteur.

4.RFF YO —F 4. ,Servo de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mécaniques.

pry

-

RFTIT
ATV

BUL
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K BEVRODEE, FlEFILTORICIXBTARELSEL S % Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.

LFEEV, A—FREBAE. FRBRGESVELEREIIE. & *Viele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der
BULRSDIRSESIC AL ET L, Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein
INEGRER, Fv MEREL KO REBVET, gutes Modell mit bester Leistung.

HELKRTW oK VERICHATLIEEL, BRI LE _- Stellen mit diesem Zeichen erst Molybdanfett,

BITADTWVET, FHEELTEOTIREL,
- ZOR—VIEEV I T TIRERBEDITIBRLE
Ltt. &9 JURT v LT $FHAATLIZEL,

dann zusammenbauen.

Lo 2

} % Study the instructions thoroughly before assembly. YeAssimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.

HEBHCHEST mb

BERLTEEL, There are many small screws, nuts and similar parts. | y a beaucoup de petites vis, d'écrous et de piéces similaires.
Read before assembly. Assemble them carefully referring to the drawings. To Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour
Erst lesen - dann bauen. prevent trouble and finish the model with good performance, éviter les erreurs suivre les stades du montage dans I'ordre indiqué.
Lire avant assemblage. it is necessary to assemble each step exactly as shown. .- Graisse de molybdéne les endroits indiqués par

Apply molybdenum grease to the places shown
by this mark. Apply grease first, then assemble.

ce symbole. Graisser d’abord, assembler ensuite.

T B TITE YR, FUILET Lower deck
DIMINBEFIBEHBIET, Chassisboden

¥ As this Kit is for experienced users, Chéssis inférieur
design tolerances of parts are very
tight. Files and drills will be used for

K EEROTERMEERHTHYE o av7y¥+ ONML

fine adjustment.

*Dies ist ein Bausatz fiir Fortge-

schrittene, daher sind die Toleranzen o957yt

bei der Auslegung der Teile sehr eng. Lower deck

Zur Anpassung sind ggf. Feilen und Chassisboden
Bohrer erforderlich. Chassis inférieur

% Ce kit étant destiné a des utilisa-
teurs expérimentés, les tolérances
de conception des piéces sont mini-
mes. Limes et forets seront utilisés
pour les réglages fins.

WEEAZERLET
BAGA/BEUTELA/SACHETA

BRI B H

Instant cement

Sekundenkleber
Colle rapide

K AR IN—YDORVICHBEER
(A58 EMLTENEDELTLEE
U, #IRICEBHYET,
*To prevent carbon parts from damage,
apply instant cement (available
separately) to the edge. It also works as
insulation.
*Zur Erhéhung der Karbonteilefestigkeit
Sekundenkleber (separat erhaltlich)
auftragen. Wirkt auch als Isolation.
*Pour renforcer la chassis carbone,
appliquer de la colle rapide (disponible
séparément). Sert également d’isolant.

kL=~ b 24T\ T —EERRTIBDIE
Ry F)—OHBERBT SfcHIcEAMY ELT
HOEMEERERYET,

When using separate type batteries, smooth-
out the edges of openings with file and coat them
with instant cement to protect battery cell cover.
*Falls separate Batterien verwendet werden
sollen, sind die Offnungen mit einer Feile
auszurunden und mit Sekundenkleber zu
beschichten, um die Deckschicht der Batterie~
Zellen zu schiitzen.

% Lorsqu'on utilise un pack & éléments séparés,
poncer les ctés des ouvertures avec une lime et
leur appliquer une couche de colle rapide pour
protéger le couvercle des éléments.

CenL—b 20771 —)
Separate type battery
Batterie aus Einzelzellen
Pack a éléments séparés

! LR —INV TNy FOEHIIT
Center bulkhead assembly BA26
NELEEEY, A% S T Zusammenbau des zentralen Quertrigers £ B~y FIL—7
9__ A TRSRIEIn e ] Assemblage de la cellule centrale Center bulkhead (roof)

Zentralen Quertragers (Oberteil)
Cellule centrale {(dessus)

3x16mAAAE R BA28
Screw ta— o~y FL
BA1 x3 Schraube Center bulkhead (left)
Vis Zentralen Quertragers (links)
BA2 3x10m Cellule central
(m 3X10mn7SAHE X
Screw
BA2 x1 Schraube BA1 3x16m
Vis
-
3x6mmNAMER
Screw
Schraube
BA4 x2 Ve,
BA5 3x12m¥evFRIUa— BA9 3x1m— BA10 3x0.5m
®3 Cap screw

Zylinderkopfschraube

A y
Vis a téte cylindrique BA10 3x0.5m \ BA17 BA25
3X3mmANR—H— @ BA12 950 RS FE—2—Tb
@ BAS Spacer DD:I BA1 7 > Slide motor mount

X2 Distanzring ~NivbFratb— :

Verschiebliche Motorbefestigun
Support moteur coulissant

Entretoise Belt tensioner
Riemenspanner Al
3X1mmAN—H— Tendeur de courroie
O©f 8 g, S = > BA1S
X Entretoiseg > AFTUIRI

Steering post

3%0.5mmANR—H— Lagerzapfen der Lenkung

@ |] BA10 Spacer :(Htuu?ifm Colonnettes de direction
X5 E;sttrz?giggg YAbschneiden.
*Couper.
=, 9507 Yo *HIYET,
(\] BA12 Eau bliearing :/?gt orf;f. y
X2 ugellager schneiden.
=/ Roulement 2 billes BAT 3:16m Y Couper.
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jung

6)

TAMIYA

IDMM 3x8mmASAME R
Screw
BA3 xs Schraube
Vis
3mmEy 2+ b GE)
BA6  Locknut (thin)
X4 Sicherungsmutter (diinn})

Ecrou de blocage (fin)

= S e S Y
L L)
3x10mn7SAAER
Screw
Schraube
Vis
3may o7y~ GE)
Lock nut (thin)
Sicherungsmutter
{(diinn)
Ecrou de blocage {fin)

3mm7 v —
Washer
Beilagscheibe
Rondelle

4X0.2mm3/ Ls
BA11 Shim
X3 Scheibe
Cale
840RT YT
BA13 Ball bearing
X2 Kugellager
Roulement a billes

o BZ—=INIV oAy RO -HF
Attaching center bulkhead

Einbau des zentralen Quertrigers
Fixation de la cellule centrale

(3

BA27
tzE—1Ubo Y FR
Center bulkhead {right)
Zentralen Quertragers (rechts)
Cellule centrale (droite)

€

BAS3 3x8m

tZ—I oAy FL
Center bulkhead (left)
Zentralen Quertragers (links)
Cellule centrale (gauche)

av77y#
Lower deck
Chassisboden
Chassis inférieur

BA3 3x8mm

2X9.8mn/+ 7 b

Shaft
Achse
Axe

AV yIN—AR—H—

Slipper spacer

X2 Distanzstiick der
Rutschkupplung
Entretoise de slipper

@] L R—FSINT
Center drive hub
Zentralnabe

Moyeu central

RAUIN=A T2
Slipper spring

BA19 x1 Ressort de slipper

18T —1)—
éf ME BA21  Pulley
g/ %2 Fede

TLye—FL—b
Pressure plate
Druckplatte

Plaque de pression

U ACTAVE 3
Slipper pad
Druckstiick der
Rutschkupplung
Plaquette de slipper

BA23
X2

Feder der Rutschkupplung |

RIN—F DR FF
Attaching spur gear
Stirnradgetriebe-Einbau
Fixation du pignon intermédiaire

4/

BA21 187

BA19
—» Q_L % >
/@ BA13 840

2.5m BA24 J BA16
’ BA7 3m ) Q1T ¥— 4 A
et X S Seiobe  BAT4 2x9m ? /
BA16 L Pignon intermédiaire S
BA13 s40
BA11 4x0.2mn B
BA22
BA23

BA2 3x10mn é—-_hi E i
A— | |

]

BA20
ta—v Tk
Center shaft
Zentralwelle
Axe central

BA18
BA11 4x0.2m

NIV ERVSITET,
Position drive belt as shown.
Antriebsriemen gem&B Abbildung anordnen.
Positionner la courroie comme indiqué.

42139 RC TRF511 Chassis Kit (11054546)



REEBEFEALEY
BAG B/BEUTEL B/ SACHET B

(5 8

BB3
X2

BB11

BB5
x2

Ol

BB8

x4 Kugellager

2X25mmF vy FAo ) 21—
Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

2mmAy 7+ b
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

5X0.5mn AR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

8507 VT
Ball bearing

Roulement a billes

620X A MRT YT
Ball thrust bearing
Druckkugellager
Butée a billes

BB10 x4
15107 YT
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

FIRTVT
Diff spring

X2 Differentialfeder

O BB13

X24

BB2 x4

o

BA3 xs

o0

Ressort de diff

BB12 x4
FI7FL—t

Diff plate
Differentialplatte
Plaquette de diff

3mRF—ILR—)Ib
Ball
Kugel
Bille

3X8mmSAFLER
Screw
Schraube
Vis

3X8mn/SAME R
Screw
Schraube
Vis

3X3mmANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

S5xommkd—R—b
Ball connector
BB7 x2

BB19 x1
I

Kugelkopf
Connecteur a rotule

DY HAT T/ ML

Rear suspension mount
(front, left)

Halterung der Hinterrad-
Aufhdngung (vorder, links)
Support de suspension
arriére (avant, gauche)

VAT MFR

Rear suspension mount
(front, right)

Halterung der Hinterrad-
Aufhéingung (vorder, rechis)
Support de suspension
arriére (avant, droit)

BB20 x1
FYIN—T—LI T RA

Upper arm mount A

Halterung fiir oberen Lenker A
Support de triangle supérieur A

BB21 x1
TYIN—=F—IX7 B

Upper arm mount B

Halterung fiir oberen Lenker B
Support de triangle supérieur B

5

R=ILTTDEFIT pomeyss,
Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes

“Make 2.
* 2 Satz anfertigen.
Y Faire 2 jeux.

BB15
F77a1>k (A
Diff joint (A)
Differential-Gelenk (A)
Accouplement de
différentiel (A)

-BB14
37TR—ILF T T—1—
! | 37T Ball differential pulley
' 37Z Kugeldifferential-Antriebsrad
Poulie de diff. & billes 37 dts

KRV T TOEBHIL TR R—IWF 7TV EFERLET.,

YApply Ball Diff Grease to the differential during assembly.

% Differentialgetriebe wihrend des Zusammenbaus mit Fett fiir
Kugeldifferential einschmieren.

YAppliquer de la Graisse pour différentiel a billes sur le différentiel,

avant assemblage.

* 77347k (A B) EEELT, R—IVF T
T—)—HINSE<EBHETBB3 (2X25mF +
TRV 1—) ZRELGHSIVARET, X
VAKBTER LT IDMENELBEZOTEEL
TLFEEW,

*Hold diff joint (A, B) and tighten BC2 to
prevent differential from coming loose. Be
careful not to overtighten BB3 due to the
movement of differential.

*Das Differentialgelenk (A, B) festhalten und
BC2 festschrauben des Differentials gegen
Lockerwerden. Fir
Differentials BB3 nicht zu fest anziehen.

% Maintenir en place les noix de cardans droite
et gauche et serrer BB3 afin d'éviter le
desserrage du différentiel. Ne pas trop serrer
pour éviter de bloquer le différentiel.

[0l
|

T BB6 5x0.5m

AL

Clé Allen

]
—BB16

F77a4 vk B

Diff joint (B)

Differential-Gelenk (B)

Accouplement de

différentiel (B)

K1

Hex wrench (1.5mm)
Imbusschlissel (1 ,5mm)\n

> (1.5mm)

(1,5mm)

BB10 1510

Leichtgéngigkeit des

RAELTF
Hex wrench
Imbusschliissel
Clé Allen

FaFovby—ib
Protective seal

Schutzabdeckung
Joint de protection

6/

Va2 oAy FOEY 33
Rear lower bulkhead

Hinterer Querwand unten

Cloison inférieur arriére

AR RHIN—
Dust cover
Staubschutz
Protection anti-
poussiére

BB7 5x9m

BB2 3x8m \Q@’

&
BAS 3><3mm"’;ia %/\'f‘?%

BB22

Vvao/ib o~y FL

Rear lower bulkhead (left)
Hinterer Querwand unten (links)
Cloison inférieur arriére (gauche)

3 &)K >

8

BB7 sxom %
BAS8 3x3m —9‘""

%

g?BAS 3B

@— LR b AHIN—
Dust cover
* Staubschutz

Protection anti-
poussiére

BB2 3xsm

2

BB20

Uyao/uybos~Ay FR

Rear lower bulkhead (right)
Hinterer Querwand unten (rechts)
Cloison inférieur arriére (droit)
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VY R—ILbT 7OBW T
Attaching ball differential (rear)
Kugeldifferential-Einbau (hinten} BB1 3x20m

| ,
'i|ll\HlllllHll\l\l\lllllllllll“llllll‘ Fixation de différentiel 2 billes (arriére)

BB1 x2 3x20mmaex
Screw
Schraube
Vis

[mw 3xX10m7SEAE R B %
Screw B1 3x20

BAZ2 x4 Schraube m

Vis

3X8mmyRAMmE X
Screw
BA3 x4

1 =R T —
Schraube ) s AT
Vis

&/ 0 Rear damper stay
. 0 Hintere Dampferstrebe
& Support d’amortisseur arriére

&
= BAS3 3x8m

\C,

BB17

- 3mm}y
@ BB4  Nut
. %2 Mutter

Ecrou

= BA2 3x10m

VRN

BB17 u77wis—sivony K
X1 Rear upper bulkhead
Oberer Quertrager hinten

Cellule supérieure arriére BA2 3x10mn
* ARV T 2RI I KOO %E TR
DAIBICED L SITIYFIFTLIEEL,
JAttach K1 as shown noting position of
mark.
%K1 wie abgebildet anbringen und dabei
auf Lage der Markierung achten.
*Fixer KI comme montré en notant la P
position de la marque. _— Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes
AV ERD FIE T,
YPosition drive belt as shown.
. YAntriebsriemen gemas Abbildung
=4 anordnen.
*Positionner la courroie comme
indiqué.

VY7 =7y ORI fHF KAV OMEELTRYMIFET.
Upper deck (rear) Y Position inside of drive beit.

Oberes Deck (hinten) YInnerhalb des Antriebsriemens anordnen.
Chassis supérieur (arriére) Y Positionner a l'intérieur de la courroie.

BA10 3x0.5m

DY 7yinN—7FvF

Upper deck (rear)

Oberes Deck (hinten)
Chaéssis supérieur (arriére)

. BB2 3x8mn
._.J:.i = = -:;:I-:;:"j‘_ I_T T i
o RSNy [
3IX8mmAARER
Screw

BB2 xs& Schraube
Vis

3X0.5mmANR—H—

@ H BA10 Spacer
X2 Distanzring

Entretoise

 YEvHhYOY
ZT—LEFLERDITHBLES STHS
OYREC—ERTERTNET, 2HED
FEEEETHET R AW,
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0-0

A=02 N = Ly AVIVE, 2aNUR Sead: DX G154

0 Front lower bulkhead (&—sarn
SEECEFERLEY Vor_deref de_nlvand unten * Staubschutz
BAG C/BEUTEL G/SACHET C Cloison inférieur avant BC9 Protection anti-
N N N BB7 s5x9 poussiére
& N e Zra> bAoAy KR mm
AAN— 7 Front lower bulkhead (right) BB2 3x8mn
g:‘:&é’s‘zﬁjtz * Vorderer Querwand unten (rechts)
N N Protection anti- Cloison inférieur avant (droit) BAS8 3x3mn—
3X8mnFSAME R poussiére
Screw
BB2 x4 Schraube BB7 sxom
@5
wmm 3X8mAAMER BAS8 3x3m
Screw (=)
BA3 x4 Schraube BB20
Vis
3xemmySAMER
Screw
BA4 %6 Schraube
Vis
3X3MANR—H— BC10 "
BAS Spacer Za>rauiib oAy FL
X2 Distanzring Front lower bulkhead (left)
Entretoise Vorderer Querwand unten (links)
Cloison inférieur avant (gauche)
5X9mmtZA—R—/b
Ball connector
BB7 x2 Kugelkopf
Connecteur a rotule
BC7 x2
70 MFRT MR
Front suspension mount (rear)
Halterung der Vorderrad-Aufhdngung
(hinten)
Support de suspension avant (arriére)
I BB20 x1
: TYIR—=T—LID A
Upper arm mount A
Halterung fir oberen Lenker A
. Support de triangle supérieur A
[T |BB21 x1
= TYN—T—LIUVB
“ Upper arm mount B
Halterung fiir oberen Lenker B BA4 3x6mm
. Support de triangle supérieur B
AT T VT4 I—DE) fFF AR FIN—
Steering I.i_nkage BC4 Dust cover
! 3X12mMAMIE X Lenkgesténge Sm Staubschutz
‘!|mumummmu|' Sorow Barres d'accouplement Protection anti-
BC1 x2 Schraube t BC1 P
Vis 3X12mm
BC5 730
3mmAY &3 b GE)
EZAG Lock nut (thin)
Sicherungsmutter {dinn))
Ecrou de blocage (fin) @ = = @ A6
N FEETERLTIEEL,
5%0.2mn>/ L YNote direction.
BC3 Shim “Auf die Richtung achten,
X2 Scheibe Y Noter le sens.
Cale
smmtZA—R—iL p —
Ball connector gujs{t'::fvlgr
Kugelkopf
BC4 xa Connecteur a rotule g:z‘t"::tfg# t:nti-
850RT S poussiére
BBS8 Ball bearing
X4 Kugellager
Roulement a billes
: y HR 73N~
7307 Dust cover
BC5H Ball bearing Staubschutz
X2 Kugellager Protection anti-
Roulement a billes poussiére

4.5X3.5m7 S DINAT

BC6 Flanged tube
X2 Kragenrohr
Tube a flasque
TAMIYA COLOR CATALOGUE

The latest in cars, boats, tanks and ships.
Motorized and museum quality models are
all shown in full color in Tamiya's latest cat-
alogue. English/Spanish, German/French

and Japanese versions available.

BC3 5x0.2m

*ARIVFOEBLTIRYIHIET,
YrPosition inside of drive belt.
*Innerhalb des Antriebsriemens anordnen.
*Positionner a I'intérieur de la courroie.
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TAMIYA

Attaching ball differential (front)
Kugeldifferential-Einbau (vorder) BB1
Fixation de différentiel 4 billes (avant) 3X20mm

DR sm Q oz

‘j!l\Hll\HllllHlll\lllllllllmll\\lll‘
" BB1 x2  3x20mAsgiE R

Screw
Schraube
Vis
IX10mMAAAL R BB1 3x20m
Screw
BA2 x4 Schraube
Vis
3xX8mFRAMER
Screw o
Schraube BC8 70O L VIN—RT—
BB2 x4 Vis Front damper stay
Vordere Dampferstrebe
" BB 3mmF+y 7 Support d’amortisseur avant
fe) 4 Nut q
@ X2 Mutter BB4 3m
Ferou @ “BB2 3x6
mm

L~ N\

B ZAYEFTYIN=IRI oAy F

X.‘CS Front upper bulkhead
Oberer Quertréger vorne
Cellule supérieure avant

BA2 3x10mm

KL F IR KT DARE TR F—ILFD
DRBITHEDESICYHIFTIIEEL, Ball differential
YAttach K1 as shown noting position of

mark. Kugeldifferential
" . . . Différentiel a billes
%K1 wie abgebildet anbringen und dabei oot o o

auf Lage der Markierung achten.
*Fixer KI comme montré en notant la
position de la marque.

Y Position drive belt as shown.
YAntriebsriemen gemaB Abbildung

anordnen.
% Positionner la courroie comme
indiqué.
7Y FYIN—FT Y X OBRITIF
Upper deck (front)
Oberes Deck (vorder)
Chassis supérieur (avant) ——B3
ZarbrFyii—FvF
Upper deck (front) — <
Oberes Deck (Vorder)
Chéssis supérieur (avant)
BB2 3x8m

BA10 3x0.5m

BC2 3x6mn

BB2 3x8m

* NI DOEEBELTRYLIFET.
% Position inside of drive belt.
*Innerhalb des Antriebsriemens anordnen.
*Positionner a I'intérieur de la courroie.

3X8mmrSARER
Screw

BB2 xs Schraube
Vis

3xX6mFSAHRER
Screw

BC2 x2 Schraube
Vis

3X0.5mmRR—H—

BA10 Spacer
»®2 Distanzring

Entretoise
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®-0

ANV v T DRI ILT

2.6X5mn b SRR
Screw
Schraube
Vis

5X0.5mn RAR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

3X0.7mm AR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BD4

X2

SmnO0—R—JL
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

BC4 x2

(I
BD9
x2

BHRER—IV
Suspension ball
Aufhangungs-Kugel
Rotule de suspension

BD6

X4

10507 )5
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

BD7

X2

Om ]

3X46mmR—I Ny I v T b
Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

Universal shaft
SHDEMALET @ Gelenkwelle | = *
BAGD/BEUTELD/SACHETD Cardan articulé
T —_ BD13 i
Pt TR : _,1 )y KBV E T 1.6X10.4mn
Ty | Rear %Make2.
Hinten %2 Satz anfertigen. N BD18
3X2.5mm1 £ Arriere Faire 2 jeux. Togr 6AMRA T v Tk AARELYF (1.5m)
m BD3 Grub screw % o) Swing shaft Hex wrench (1.5mm)
X4 Madenschraube Querwelle Imbusschillssel {1,5mm)
Vis pointeau BD14 Axe Clé Allen (1,5mm)
BD16 B—" :
— 1.6X10.4mm> 4 7 b -
haft
BD13 x4 oo @ BD3 3x25m
Axe
HORRIAH— (Za>b) somEyy.
BD14 Cross joint Front *Make 2. BD13 —
X4 Kreuzzapfen Vorne *2 s_alz qnfartigen‘ 1.6X10.4mm
Joint croisé Avant YeFaire 2 jeux.
\ ) BD19
7 T8BMAA T T
BD16 VvHk1r—i7o b Swing shaft
X2 Rear wheel axle Querwelle
Rad-Achse hinten BD17 2 Axe
Axe de roue arriére
B %
(e 1 o| ] 78
BD3 3x25m
BD17 Zorbkr—iv7oziv
X2 Front wheel axle
Rad-Achse vorne o
Axe de roue avant VY7 —LOEHIIT AR HN—
Rear arms Dust cover
Hintere Lenker Staubschutz
Protection anti-

Triangles arriére

AR HIN—
Dust cover
Staubschutz
Protection anti-
poussiére

54

BD6

T ——
B

E\
_ @
D4 3x07m ﬁ\

@

Al

BD10 3x48.5mm>+ 7k

X2 Shaft
Achse
Axe

]

BD12 2.6x27m>+7 b+
X2

Shaft
Achse
Axe

BD15 sm7¥vX&—L

X4 Adjuster
Einstellstick
Chape arotule

21— RREFIHED OMHEE L TEL<LD
FENTWEY. CREOHIFHBIETEL

g2
paj

FThTEW, UHLOEEMFETZHELHDET,

BD12
2.6 27mn

LU T wIN—T—L)
Rear upper arm
Hinterer oberer Lenker
Tirant arriére

v
S

BD9 3xa6m

DA cinBb e,y V2 Sl & poussiére

Rear universal shaft
Hintere Gelenkwelle
Cardan articulé arriére

(L

BD12

2,6 X27mn

/

BD10

3X48.5mm

— A9

BD6 —a\@.~

* T YRBEFEDS>TBD6 (FRKR—IV) BEBEL
ESCHEHITITET

JApply grease to BD6 and make sure not to
lose them during assembly.

YAus BD6 Fett auftragen und darauf achten,
dass beim Zusammenbau nichts herunterfallt.
*Appliquer de la graisse sur BD6. Attention &
ne pas les égarer durant 'assemblage.

— ()

lt——— 24mm ———={

BD15 5m
" w] |

CAAIETEE, |
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BC1

TAMIYA

3X12mn7R AR E R
Screw
chraube

%2 S
Vis

BD21
X1

V¥H2RIU MR
Rear suspension mount {rear)
Halterung der Hinterrad-
Aufhingung (hinten)

Support de suspension arriére
(arriére)

Y 7yis—7—i LY

Rear upper arm

Hinterer oberer Lenker Q
Tirant arriére

Ur7—is LY
Rear arm
Hinterer Lenker
Triangle arriére

®

U7 — LD fHF
Attaching rear arms

Einbau der hinteren Lenker
Fixation des triangles arriére

Uv7yin—r—5L {R)
Rear upper arm

Hinterer oberer Lenker
Tirant arriére

|
éﬂd’;@f& BC1 axiz2m

Hinterer Lenker
Triangle arriére

BD21

=

BD1

©
Ol

5X9mntf 0 —R—Ib
Ball connector

BB7

BC4

T TN PR
b TN D

S o1 _ i

2.6X5mn b SRAER
Screw
Schraube
Vis
3X3mnAN—H—
Spacer

Distanzring
Entretoise

x2

BA8

X2

3X0.2mn/ L
Shim
Scheibe
Cale

BD5
X2

Kugelkopf
K2 Connecteur a rotule
smEA—R—)b
Ball connector
Kugelkopf
x2 Connecteur a rotule
HRKR—ib
BD6 Suspension ball
X2 Aufhangungs-Kugel
Rotule de suspension

95ONT YT

BA12 Ball bearing
X2 Kugellager
Roulement a billes
oy
King pin
BDS8 x4 Bolzen fir Arretierstiick
Axe de verouillage
BD9 3x4emiz—Svoibyv b
X2 Turn-buckle shaft

Spann-Achse
Biellette a pas inversés|

BD11 3x46m>+7k

X2

Shaft
Achse
Axe

BD12 2.6x27mI+7+

X2

TTRIIVIAR]

BD15 sm7ovz&—~L

X4

Shaft
Achse
Axe

Adjuster
Einstellstiick
Chape a rotule

707 P —LOEHIIT
Front arms

Vordere Lenker

Triangles avant

16

FR A=
{R» Dust cover
Staubschutz
Protection anti-
+ poussiére

%A%\BDS
BC4 ‘-’
Smim =
b

Zar b7 yis—=7—L1)

2 [ o
Front upper arm :I\Elf: fT
Vorderer oberer Lenker 52 Satz anfertigen.
Tirant avant Y Faire 2 jeux.

AR HIN—

Dust cover
A HIN— Staubschutz {LY
Dust cover Protection anti-
Staubschutz poussiere BDS

Protection anti-

T
\% poussiére

D2

ZavbaziN—Hib v Tk
Front universal shaft
Vordere Gelenkwelle
Cardan articulé avant

BC4 —
Smn

BD12 2.6x27m

BD1 2.6x5m

i

11
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